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Francaise @ agreto

AGRETO AgriCounter Vibration

1 CONFIGURATION, sélection du mode de fonctionnement

L'AgriCounter Vibration dispose de 4 modes de fonctionnement selon lesquels les heures sont enregistrées de
différentes manieres. Dans certains cas, le lieu de montage ou la position du compteur est crucial. La position
signifie la position angulaire de I'écran ; en raison de la lisibilité, le compteur est en principe monté en position
horizontale. -> B, C

Tout d'abord, déterminez le mode de fonctionnement correspondant a votre application, définissez les
parametres nécessaires, puis montez le compteur sur votre machine !

Mode de fonctionnement 1A — Durée totale d'utilisation (standard)

Avec ce mode de fonctionnement, I'AgriCounter réagit a toutes les vibrations et a tous les mouvements de la
machine, quels que soient la position et I'emplacement de la machine et de I'AgriCounter. Le temps total
pendant lequel la machine est en mouvement est additionné, qu’elle soit utilisée sur le terrain, en déplacement
vers le terrain, ou sur le stand. L'emplacement de montage sur la machine et la position du compteur sont
sans importance pour ce mode de fonctionnement.

Mode 1B - Heures de fonctionnement uniquement

Avec ce mode, I'AgriCounter réagit aux vibrations et aux mouvements de la machine. Cependant, le temps
n'est additionné que lorsque I'AgriCounter est en position active. La position active est la position du compteur
lorsque la machine est en position de fonctionnement. La position de transport est la position du compteur
lorsque la machine n'est pas en position de fonctionnement. La plage pour cette position de transport est
définie par le biais de deux angles réglables.

Afin de limiter la collecte des heures au temps de travail réel et productif, le compteur doit étre monté sur la
machine de sorte que son emplacement en position de fonctionnement de la machine differe de son
emplacement en position de transport de la machine. Cela peut étre, par exemple, une partie latérale articulée
qui est repliée pendant le transport ou un chassis relevé en cours d'utilisation.

Mode de fonctionnement 1C — Heures de fonctionnement et de transport

Ce mode fonctionne de maniere identiqgue au mode de fonctionnement 1B mais il additionne également le
temps pendant lequel la machine est en mouvement et le compteur se trouve en dehors de l'emplacement
défini pour la position de fonctionnement. De cette maniere, un temps de transport ou un temps non productif
pour la machine peuvent également étre détectés.

Mode de fonctionnement 1D - Heures de fonctionnement indépendantes du mouvement

Ce mode est similaire au mode 1B mais le fait que la machine bouge ou vibre est négligeable pour additionner
les heures. Le temps total pendant lequel le compteur se trouve en position active est additionné, méme en
cas d’arrét absolu de la machine.

2  Touches de commande
Les touches de commande sont accessibles de l'intérieur et depuis l'arriere lorsque la plaque de montage est
retirée. -> A

Touche | Signification Fonctions

M Menu Acces au menu, passer au parametre suivant, quitter le menu
- Moins Retour a l'option précédente, abaisser le parametre de 1

+ Plus Aller a l'option suivante, augmenter le parametre de 1
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3  Réglage du mode de fonctionnement
A la livraison, le mode de fonctionnement est préréglé a 1A.

Pour modifier le mode de fonctionnement, maintenez la touche « M » enfoncée pendant 3 secondes. Apres
avoir relaché la touche, I'écran affiche brievement la mention « MOdE », puis le réglage actuel du mode de
fonctionnement apparait.

Passez au mode de fonctionnement souhaité a l'aide des touches « + » ou « - »,
Appuyez sur la touche « M » (ou attendez 10 secondes) pour enregistrer la sélection et quitter le menu.
Lors du changement de mode de fonctionnement, tous les totaux sont remis a 0.

4  Réglage des parameétres

Afin de personnaliser le fonctionnement de l'appareil, des parametres peuvent étre définis. Les parametres par
défaut doivent convenir a la plupart des cas d'utilisation et ne doivent étre modifiés qu'en cas de besoin réel.
Tous les parametres ne sont pas disponibles dans chaque mode.

Pour ouvrir le menu des parametres, appuyez brievement sur la touche « M ». Le premier parameétre pertinent
pour le mode de fonctionnement défini apparait a I'écran.

Le nom du parametre est affiché pendant deux secondes, apres quoi la valeur définie apparait.
Utilisez les touches « + » ou « - » pour modifier la valeur du parametre.

Utilisez la touche « M ». pour passer au parametre suivant. La valeur définie est enregistrée. Apres le dernier
parametre, le premier parametre est a nouveau affiché.

Pour quitter le menu, maintenez la touche « M » enfoncée pendant trois secondes ou attendez 10 secondes.
Parametre SENS - Sensibilité (modes de fonctionnement 1A, 1B, 1C)

Ce parametre détermine a partir de quelle intensité du mouvement le décompte est déclenché, c'est-a-dire
lintensité de la vibration ou du mouvement. Plus la valeur est élevée, plus le mouvement doit étre fort pour
déclencher ou continuer le décompte.

0 (sensibilité la plus élevée) a 10 (sensibilité la plus basse), valeur par défaut : 4
Parametre holLd — Période transitoire (modes de fonctionnement 1A, 1B, 1C)

Ce parametre détermine le temps en secondes pendant lequel un mouvement est nécessaire au début du
décompte pour commencer a additionner. Pendant le décompte, ce parametre détermine le temps sans
mouvement que l'appareil continuera quand-méme a compter.

1 (période courte) a 100 (période longue), valeur par défaut : 20
Parametre A1 — Angle de départ position de transport (modes de fonctionnement 1B, 1C, 1D)
Parametre A2 — Angle d'arrivée position de transport (modes de fonctionnement 1B, 1C, 1D)

Ces deux parametres déterminent le début et la fin de la position du compteur, c'est-a-dire la position de
transport de la machine. Les angles sont mesurés en degrés a partir de 0 depuis la ligne horizontale dans le
sens des aiguilles d'une montre, toujours a partir de l'avant du compteur.

Si la position du compteur se situe dans la plage comprise entre ces deux angles, le temps mesuré est
considéré comme temps de transport ou temps non productif. Si la position du compteur est en dehors de la
plage, le temps est considéré comme temps de fonctionnement ou temps productif.

Pour le réglage par défaut des deux angles, la position de transport commence a A1 = 45 degrés et se
termine a A2 = 315 degrés. La position active commence a 315 degrés et se termine a 45 degrés. La position
horizontale du compteur et une rotation du compteur jusqu'a 45 degrés dans les deux sens sont donc définies
par défaut comme position active (= position de fonctionnement de la machine). -> B

Si le parametre par défaut ne convient pas a votre application, vous pouvez faire pivoter le compteur ou
modifier les ajustements angulaires dans les parametres.
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Vous pouvez déja vérifier les ajustements angulaires avant l'installation fixe. Si le compteur est en position
active, le symbole === apparait & 'écran, autrement non.

Parametre Unlt — Format d'affichage (tous les modes de fonctionnement)
Ce parametre détermine le format de l'affichage des heures. -> E
00:59 = réglage par défaut, affichage en heures et minutes (hhhh:mm), = réglage par défaut

00,99 = affichage en heures avec 2 décimales (hhhh,hh)

5  Mise a zéro du compteur
Pour remettre le compteur a zéro, maintenez les 3 touches enfoncées simultanément pendant 3 secondes.
Une fois libérées, tous les totaux sont remis a 0.

6 MONTAGE
Ne procédez au montage qu'apres avoir déterminé si un changement de configuration est nécessaire pour
votre application. Veuillez lire le chapitre « Configuration » au préalable.

Choisissez I'emplacement le mieux protégé et le plus accessible possible sur la machine.

La position de montage n'est pas pertinente pour le fonctionnement du compteur en mode de fonctionnement
1A.

Pour utiliser l'appareil dans les modes de fonctionnement 1B, 1C ou 1D, c'est-a-dire pour un décompte en
fonction de la position du compteur, vous devez installer le compteur de sorte qu'il se trouve dans une position
différente lorsque la machine est en position de fonctionnement et lorsqu'elle est en transport. -> C

Montez l'appareil comme indiqué par les illustrations. -> D

7 TRAVAILLER AVEC L'APPAREIL
L'AgriCounter Vibration affiche en permanence la somme des heures comptées ; aucune opération n'est
nécessaire pour la lecture.

Si deux points sont visibles en tant que séparateur, il s'agit d'heures et de minutes. Si la virgule est visible en
tant que séparateur, il s'agit d'heures avec 2 décimales. -> E

L'affichage est mis a jour toutes les 5 secondes. En mode de fonctionnement 1C, l'affichage des heures
change toutes les 5 secondes entre le décompte du temps de travail et le décompte du temps de transport.

Différents symboles indiquant des informations supplémentaires sont affichés en-dessous de I'heure.

La fleche vers le bas signifie que I'heure actuelle est liée au temps de travail (appareil vers le bas =
position de travail).

La fleche vers le haut signifie que l'affichage de I'heure actuelle fait référence a la durée du transport
(appareil vers le haut = position de transport).

‘ La ligne ondulée signifie que le compteur détecte un mouvement ou une vibration et est en mode de
nJy comptage.

0] : Le symbole d'angle s'allume lorsque le compteur est en position active. En mode de réglage, il
s'allume également lorsqu'une valeur de parametre en degrés angulaires est attendue.

8 CHANGEMENT DE BATTERIE
z Les piles doivent étre remplacées si le symbole de la batterie barrée est allumé. Pour ce faire, le
compteur doit étre retiré et, si nécessaire, un nouveau joint doit étre utilisé.

© AGRETO electronics GmbH 4
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 CONFIGURAZIONE, selezione della modalita operativa

L'AgriCounter Vibration ha 4 modalita, in cui le ore sono registrate in modi diversi. In alcuni casi, la posizionei
montaggio e l'ubicazione del contatore e fondamentale. Per posizione si intende la posizione angolare del
display, per la leggibilita, il contatore viene normalmente montato in posizione orizzontale. -> B, C

In primo luogo, decidere quale modalita operativa applicare in base al tipo di applicazione, impostare come
richiesto, se necessario, e quindi montare il contatore sulla macchina!

Modalita operativa 1A - Ore operativeo totali (standard)

In questa modalita operativa, AgriCounter reagisce a tutte le vibrazioni e ai movimenti della macchina,
indipendentemente dalla posizione e dall'ubicazione della macchina e delllAgriCounter. Il tempo totale in cui la
macchina si muove viene sommato, indipendentemente dal fatto che operi sul campo, per il trasferimento al
campo, o da ferma. La posizione di montaggio sulla macchina e l'ubicazione del contatore sono irrilevanti in
guesta modalita operativa.

Modalita 1B - Solo ore di lavoro

In questa modalita, AgriCounter reagisce alle vibrazioni e ai movimenti della macchina. Tuttavia, il tempo viene
sommato solo quando AgriCounter € in posizione di lavoro. La posizione di lavoro € la posizione del contatore
quando la macchina ¢ in posizione di lavoro. La posizione di trasporto € la posizione del contatore quando la
macchina non & in posizione di lavoro. L'intervallo per questa posizione di trasporto e definito con due angoli
regolabili.

Al fine di limitare il calcolo delle ore al tempo di lavoro effettivo e produttivo, il contatore deve essere montato
in modo tale che la sua posizione sulla macchina in posizione di lavoro, sia diversa dalla sua posizione sulla
macchina in posizione di trasporto. Puo essere montato, ad esempio, su una parete laterale incernierata, che
viene ripiegata durante il trasporto 0 su un telaio che viene sollevato in uso.

Modalita operativa 1C - Ore di lavoro e di trasporto

Questa modalita operativa funziona in modo identico alla modalita operativa 1B, ma aggiunge anche il tempo
in cui la macchina e in movimento e il contatore si trova al di fuori della posizione definita per la posizione di
lavoro. Con questa modalita si rileva anche il tempo di trasporto, durante il quale la macchina non e
produttiva.

Modalita operativa 1D - ore di lavoro indipendenti dal movimento

Questa modalita & simile alla Modalita 1B, ma le ore vengono sommate a prescindere che la macchina si
muova o vibri. Il tempo totale in cui il contatore € in posizione di lavoro viene sommato, anche in caso di fermo
della macchina.

2  Tasti di comando
| tasti di comando sono accessibili dall'interno e dal retro, dopo aver smontato la piastra di montaggio. -> A

Tasto Significato Funzioni

M Menu Menu di avvio, passare al parametro successivo, uscire dal menu
- Meno Torna all'opzione precedente, abbassa il parametro di 1

+ Piu Passa alla prossima opzione, aumenta il parametro di 1

3  Impostare la modalita di funzionamento
Alla consegna, la modalita operativa preimpostata € 1A.

Per cambiare la modalita operativa, tenere premuto il tasto "M" per 3 secondi. Dopo aver rilasciato il tasto, il
display visualizza brevemente "MOdE" e quindi appare limpostazione della modalita operativa corrente.

Passare alla modalita operativa desiderata con i pulsanti "+" o "-".
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Con il tasto "M" (o dopo 10 secondi) si salva la selezione e si esce dal menu.
Quando si modifica la modalita operativa, tutti i totali sono impostati su 0.

4  |mpostazione dei parametri

Per personalizzare il funzionamento del dispositivo in base a una determinata applicazione, € possibile
impostare i parametri. Le impostazioni di default dovrebbero essere appropriate per la maggior parte delle
applicazioni, apportare modifiche solo quando effettivamente necessario. Non tutti i parametri sono disponibili
in ogni modalita.

Per aprire il menu parametri, premere brevemente il tasto "M". Il display visualizza il primo parametro rilevante
per la modalita operativa impostata.

Il nome del parametro viene visualizzato per due secondi, dopodiché viene visualizzato il valore impostato.
Utilizzare i tasti "+" 0 "-" per modificare il valore del parametro.

Utilizzare il tasto "M" per passare al parametro successivo, il valore impostato viene salvato. Dopo l'ultimo
parametro, viene visualizzato nuovamente il primo parametro.

Per uscire dal menu, tenere premuto il tasto "M" per tre secondi o attendere 10 secondi.
Parametro SENS - Sensibilita (modalita operative 1A, 1B, 1C)

Questo parametro determina da quale intensita di movimento viene attivato il conteggio, ovvero lintensita della
vibrazione o del movimento. Piu alto ¢ il valore, piu forte deve essere il movimento per innescare o continuare
il conteggio.

0 (sensibilita massima) a 10 (sensibilita minima), impostazione predefinita: 4
Parametro holLd - tempo di transizione (modalita 1A, 1B, 1C)

Questo parametro determina il tempo iniziale di movimento, in secondi, necessario per far partire il conteggio.
Durante il conteggio, questo parametro determina per quanto tempo il contatore gira senza movimento.

1 (transizione breve) a 100 (transizione lunga), impostazione predefinita; 20
Parametro A1 — Angolo inizio posizione di trasporto (modalita 1B, 1C, 1D)
Parametro A2 — Angolo fine posizione di trasporto (modalita 1B, 1C, 1D)

Questi due parametri determinano l'inizio e la fine della posizione del contatore che indica la posizione di
trasporto della macchina. Gli angoli sono misurati in gradi rispetto alla linea orizzontale a partire da 0 in senso
orario, guardando la parte frontale del contatore.

Se la posizione del contatore si trova allinterno di questi due angoli, il tempo misurato viene considerato
tempo di trasporto o tempo improduttivo. Se la posizione del contatore ¢ al di fuori dell'intervallo, il tempo
misurato € considerato orario di lavoro o tempo produttivo.

Nellimpostazione predefinita dei due angoli, la posizione di trasporto inizia ad A1 = 45 gradi e termina ad A2
= 315 gradi. La posizione di lavoro inizia a 315 gradi e termina a 45 gradi. La posizione orizzontale del
contatore e una rotazione del contatore fino a 45 gradi in entrambe le direzioni sono quindi considerate,
nellimpostazione predefinita, come posizione di lavoro (= posizione di lavoro della macchina). -> B

Se limpostazione predefinita non e adatta allapplicazione, € possibile ruotare lo strumento stesso o
modificare le impostazioni dell'angolo nei parametri.

E gia possibile controllare le impostazioni dellangolo prima dell'installazione fissa. Se il contatore & in
posizione di lavoro, il display visualizza il simbolo == altrimenti no.

Parametro Unlt - Formato di visualizzazione (tutte le modalita)

Questo parametro determina il formato della visualizzazione dell'ora. -> E00:59 = impostazione predefinita,
indicazione in ore e minuti (hhhh:mm), = impostazione predefinita00,99 = indicazione in ore con 2 decimali
(hhhh,hh)

© AGRETO electronics GmbH 6
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5  Azzeramento del contatore
Per azzerare il contatore, premere e tenere premuti tutti e 3 i pulsanti insieme per 3 secondi. Al rilascio, tutti i
totali sono impostati su 0.

6 MONTAGGIO
Iniziare con l'assemblaggio solo dopo aver chiarito se l'applicazione richiede una modifica della
configurazione. Si prega di leggere prima il capitolo "Configurazione".

Scegliere una posizione di montaggio quanto piu piu protetta possibile ma anche accessibile sulla macchina.
La posizione di installazione non ¢ rilevante per il funzionamento del contatore in modalita operativa 1A.

Per utilizzare il dispositivo nelle modalita operative 1B, 1C o 1D, ovvero per eseguire una sommatoria in base
alla posizione del contatore, e necessario installare il contatore in modo che si trovi in una posizione diversa
qguando la macchina e in posizione di lavoro e quando la macchina € in trasporto. -> C

Montare il dispositivo come mostrato. -> D

7 LAVORARE CON IL DISPOSITIVO
L'AgriCounter Vibration visualizza in modo permanente la somma delle ore calcolate, la lettura non richiede
alcuna operazione.

Il separatore a due punti indica le ore e i minuti. Il separatore a virgola indica i decimali di ora a due cifre. -> E

Il display viene aggiornato ogni 5 secondi. Nella modalita operativa 1C, la visualizzazione delle ore cambia
ogni 5 secondi tra la somma del tempo di lavoro e la somma del tempo di trasporto.

Sotto la visualizzazione dell'ora ci sono varie icone per la visualizzazione di ulteriori informazioni.

¢ La freccia "giu" indica che le ore visualizzate sono ore di lavoro (dispositivo in basso = posizione di
lavoro).

La freccia "su" significa che le ore visualizzate sono ore di trasporto (dispositivo in alto = posizione di
trasporto).

NI La linea ondulata indica che il contatore sta rilevando movimento o vibrazione ed & in modalita di
conteggio.

(0] : La spia dellangolo si accende quando il contatore € in posizione di lavoro. In modalita
impostazione, si illumina anche quando & previsto un valore di parametro in gradi.

8 SOSTITUZIONE DELLE BATTERIE
Izr Se la spia della batteria barrato € accesa, le batterie devono essere sostituite. Per questo, rimuovere
il contatore e, se necessario, utilizzare una nuova piombatura.

© AGRETO electronics GmbH 7
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 CONFIGURACION, Seleccién del modo de funcionamiento

El AgriCounter Vibration tiene 4 modos de funcionamiento, en los que las horas se registran de formas
diferentes. En algunos casos, el lugar de montaje o la posicion del contador es crucial. La «posicion» hace
referencia al angulo de la pantalla. Para tener una buena legibilidad, normalmente el contador se coloca en
posicién horizontal. -> B, C

En primer lugar, decida qué modo de funcionamiento es el dptimo para el uso que quiere darle, establezca
los ajustes necesarios y, una vez hecho todo esto, monte el contador en su maquina.

Modo de funcionamiento 1A - Total de horas de funcionamiento (estandar)

En este modo de funcionamiento, el AgriCounter reacciona a todas las vibraciones y movimientos de la
maquina, independientemente de la posicion y la ubicacion de la maquina y el AgriCounter. El tiempo total en
el que la maquina esta en movimiento se suma, tanto si se esta utilizando en el campo, transportandola u
operando en reposo. En este modo de funcionamiento, el lugar de montaje y la posicion del contador son
irrelevantes.

Modo 1B - Solo horas de funcionamiento

En este modo de funcionamiento, el AgriCounter reacciona a las vibraciones y movimientos de la maquina.
Sin embargo, solo se va sumando el tiempo esta en posicion de trabajo. Esta posicion es la posicion en la
que se encuentra el contador cuando la maquina esta en posicion de trabajo. La posiciéon de transporte es la
posicion en la que el contador se encuentra cuando la maquina no esta en posicion de trabajo. El rango de
esta posicion de transporte se define con dos angulos ajustables.

Para limitar el registro de las horas al tiempo de trabajo real y productivo, el contador debe montarse en la
maquina de modo gue su posicion en la posicion de trabajo de la maquina sea diferente de la posicion
durante el transporte. Se puede colocar, por ejemplo, en una parte lateral con bisagras que se pliegue
durante el transporte o en un chasis que esté subido mientras la maquina esta funcionamiento.

Modo de funcionamiento 1C - Horas de trabajo y transporte

Este modo de funcionamiento es idéntico al modo de funcionamiento 1B, pero también va sumando el tiempo
en el que la maquina se esta moviendo y el contador esta fuera de la posicion definida como posicion de
trabajo. De esta forma, también se pueden registrar las horas de transporte o improductivas de una maquina.

Modo de funcionamiento 1D - Horas de trabajo independientemente del movimiento

Este modo de funcionamiento es similar al modo 1B, pero para sumar las horas no se tiene en cuenta si la
maquina se mueve o vibra. Se suma el tiempo total que el contador se encuentra en posicion de trabajo,
aunqgue la maquina esté en punto muerto.

2  Botones de control
Se puede acceder a los botones de control desde el interior y desde la parte posterior una vez extraida la
placa de montaje. -> A

Botén Significado Funciones

M Menu Acceder al menu, Ir al siguiente parametro, Salir del menu
- Signo menos Volver a la opcién anterior, Bajar el parametro en 1

+ Signo mas Ir a la siguiente opcion, Aumentar el parametro en 1

3  Configuracién del modo de funcionamiento
La maquina se entrega con el modo de funcionamiento 1A por defecto.

Para cambiar el modo de funcionamiento, mantenga pulsado 3 segundos el botén «M». Cuando suelte el
botén, aparecera brevemente en la pantalla el texto «<MOdE» y, después, la configuracion actual del modo de
funcionamiento.

© AGRETO electronics GmbH 8
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Escoja el modo de funcionamiento que quiera utilizar con los botones «+» 0 «-».
Podra guardar su seleccioén y salir del menu con el botén «M» (o después de 10 segundos).
Al cambiar el modo de funcionamiento, los totales se establecen en 0.

4  Configuracion de los parametros

Para ajustar de forma individual el funcionamiento del dispositivo al uso que va a darle, puede configurar los
parametros. La configuracion determinada deberia servir para la mayoria de usos, por lo que solo haga
modificaciones cuando lo considere necesario. No todos los parametros estan disponibles en los distintos
modos.

Para abrir el menu de parametros, pulse brevemente el botén «M». En la pantalla aparecera el primer
parametro relevante para el modo de funcionamiento configurado.

El nombre del parametro se mostrara durante dos segundos y después aparecera el valor establecido.
Puede modificar el parametro usando los botones «+» 0 «-»,

Utilice el botdn «M» para ir al siguiente parametro. El valor que haya seleccionado quedara registrado.
Después del ultimo parametro, aparecera de nuevo el primero.

Para salir del menu, pulse 3 segundos el boton «M» 0 espere 10 segundos.
Parametro SENS - Sensibilidad (modos de funcionamiento 1A, 1B, 1C)

Este parametro determina a partir de qué intensidad de un movimiento debe comenzar el recuento, es decir,
como de fuerte debe ser la vibracion o el movimiento. Cuando mas alto sea el valor, mas fuerte debe ser el
movimiento para activar o seguir con el recuento.

0 (sensibilidad mas alta) a 10 (sensibilidad mas baja), valor predeterminado: 4
Parametro hoLd - Tiempo de espera (modos de funcionamiento 1A, 1B, 1C)

Este parametro determina el tiempo en segundos que debe durar un movimiento al comienzo del recuento
para empezar a sumar. Durante el recuento, este parametro determina durante cuanto tiempo sin movimiento
se debe seguir sumando el tiempo del dispositivo.

1 (tiempo de espera corto) a 100 (tiempo de espera largo), valor predeterminado: 20
Parametro A1 - Angulo al comienzo de la posicién de transporte (modos de funcionamiento 1B, 1C, 1D)
Parametro A2 — Angulo al final de la posicién de transporte (modos de funcionamiento 1B, 1C, 1D)

Estos dos parametros determinan el comienzo y el final de la posicién del contador, es decir, la posicion de
transporte de la maquina. Los angulos se miden en grados desde la linea horizontal a partir de 0 en el sentido
del reloj, siempre mirando desde la parte frontal del contador.

Si la posicion del contador esta en el rango de estos dos angulos, el tiempo registrado se considera tiempo
de transporte o improductivo. Si la posicion del contador esta fuera del rango, el tiempo se considera tiempo
de trabajo o productivo.

En la configuracion predeterminada de ambos angulos, la posicion de transporte comienza en A1 = 45
grados y finaliza en A2 = 315 grados. Por lo tanto, la posicion de trabajo comienza en 315 grados y finaliza en
45 grados. De esta forma, teniendo en cuenta la configuracion predeterminada, si el contador se encuentra en
posicion horizontal o hay un giro del contador hasta 45 grados en ambas direcciones, se considera posicion
de trabajo de la maquina. -> B

Sino le va bien la configuracion predeterminada, puede inclinar el contador o modificar la configuracion de
los &ngulos en los parametros.

Puede verificar los ajustes de angulos antes de montar el dispositivo. Solo cuando el contador esté en
posicion de trabajo, aparecera el simbolo == en la pantalla.
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Parametro Unlt — Formato de visualizacion (todos los modos de funcionamiento)
Este parametro determina el formato de visualizacion de las horas. -> E

00:59 = configuracion predeterminada, visualizacion en horas y minutos (hhhh:mm), = configuracion
predeterminada

00,99 = visualizacion en horas con 2 decimales (hhhh,hh)

5  Restablecer el contador
Para restablecer el contador, mantenga pulsados los 3 botones a la vez durante 3 segundos. Al soltar el
botdn, los totales se estableceran en 0.

6 MONTAJE
Empiece solo con el montaje una vez haya aclarado si necesita modificar la configuracion para usar su
maquina. Antes de comenzar, lea el capitulo «Configuracions.

Escoja la ubicacion de montaje mas protegida pero accesible de la maquina.

En el modo de funcionamiento 1A, la posicion de montaje no es relevante para el funcionamiento del
contador.

Para usar el dispositivo en los modos de funcionamiento 1B, 1C o 1D, es decir, para realizar un recuento de
las horas independientemente de la posicion del contador, debe montar el contador de modo que se
encuentre en una posicion diferente cuando la maquina esté en posicion de trabajo y cuando esté en posicion
de transporte. -> C

Monte el dispositivo tal y como se muestra en la imagen. -> D

7 TRABAJAR CON EL DISPOSITIVO
El AgriCounter Vibration muestra de forma permanente el recuento de horas, no tiene que hacer nada para
consultarlas.

Si hay dos puntos como separador, el recuento es en horas y minutos. Si hay una coma como separador, el
recuento es en horas con 2 decimales. -> E

La pantalla se actualiza cada 5 segundos. En el modo de funcionamiento 1C, la visualizacion de las horas
cambia cada 5 segundos entre el recuento de las horas de trabajo y las horas de transporte.

Debajo de las horas, se pueden ver varios iconos con informacion adicional.

La flecha hacia abajo significa que las horas que aparecen son horas de trabajo (dispositivo abajo =
posicion de trabajo).

La flecha hacia arriba significa que las horas que aparecen son horas de transporte (dispositivo arriba =
posicion de transporte).

N La linea ondulada significa que el contador esta detectando movimiento o vibracion y esta en modo
: de recuento.

0 : El simbolo del angulo permanece iluminado cuando el contador esté en posicion de trabajo. En el
modo de configuracion, también esté iluminado cuando uno de los valores es en grados.

8 CAMBIO DE PILAS
z Si el simbolo de la pila tachada se ilumina, hay que reemplazar las pilas. Para ello, retire el contador
y utilice un nuevo precinto de ser necesario.
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AGRETO AgriCounter Bubpauus

1 KOHPUTYPALMUA, nsbop Ha pexxum Ha pabota

AgriCounter Bubpauma uma 4 pexkmma, B KOUTO YacoseTe paboTa ce 3anMcBaT MO PA3INYHM HAYMHW. B
HAKOM C/ly4an MACTOTO Ha MOHTUPaHe UM NONOXKEHMETO Ha ypeaa e OT pellaBallo 3HavyeHue. Nosumunarta
Ha Aucnnea e nog brov, NOPaAn YeTAMBOCTTA, @ 6POAYBT OOMKHOBEHO Ce MOHTMPA B XOPU3OHTA/HO
nonoeuue.->B, C

MbpBO, peleTe KON peXxnum Ha paboTa ce oTHacA 3a BaweTo NpuioXKeHue, 3aaiTe HeobxoanmuTe
HaCTPOMKMK, aKo e HeobxoaAMMmo, 1 cnes ToBa MOHTMpanTe 6poaya Ha BawaTa mawmHa!

Pexxum Ha pabota 1A - O6w,0 Bpeme Ha paboTa (cTaHpapTHO)

B TO31 pexknm Ha paboTa AgriCounter pearnmpa Ha BCUYKM BUOPaLMK U ABUKEHMA HA MaLUMHaTA,
HEe3aBMCMMO OT NO3ULMATA U MECTONONOKEHMETO Ha MalimHaTa u AgriCounter. O6w,0TO Bpeme, npes
KOETO MalUMHaTa Ce ABUKU, CE CYyMMUPa, HE3aBUCMMO AaNn Ce U3MN0A3Ba Ha NOJIETO, 3a4BUKBA Ce Ha
nosieTo, UAn paboTn Ha cToiKaTa. MACTOTO Ha MOHTMPAHE Ha MallMHaTa M NOJI0XKeHUEeTo Ha bposya ca 6e3
3HaYeHMeE B TO3U PEXMM Ha paborTa.

Pexxum 1B - Camo yacose paboTta

B To31 pexkum AgriCounter pearmpa Ha BubpaummTe U ABUKEHUATA Ha MallMHaTa. BpemeTo obaye ce
cymupa camo Korato AgriCounter e B paboTHO nonoxkeHne. PaboTHOTO NONOXKEHME € NONOKEHMETO Ha
6posya, B KOETO TOM Ce HaMMpa, KoraTo MallMHaTa e B paboTHO nonoxeHne. TPaHCMNOPTHOTO NOJIOXKEHUE €
NoJIOXKEeHNETO Ha 6ponAYa, B KOETO TOM Ce HaMMpPa, KOraTo MallnHaTa He e B PpaboTHO NONOXKEHME.
[lnanas3oHbT 3a TOBA TPAHCNOPTHO NOJIOXKEHME Ce ONpeaens C ABa PEryiMpyemum broaa.

3a ga ce orpaHnum cbbmMpaHeTo Ha YacoBeTe A0 AENCTBUTENIHOTO BpeMe Ha paboTa, U3MepBaTENHUAT ypes,
TpAbBa Aa 6bAe MOHTUPAH Ha MalLMHATA, TaKa Ye HErOBOTO MOJIOXKEHWEe B pabOTHOTO NONOXKEHME Ha
MallMHaTa Aa ce pas/inyaBa OT NO/I0KEHNETO MY B TPAHCNOPTHOTO NONOXKEHME Ha MallMHaTa. ToBa MoXKe
Aa 6bae Hanpumep WapHUPHa CTPaHWYHA YacT, KOATO € CrbHaTa No BPeMe Ha TPaHCNopTUPaHe, NN BbPXY
Lacwu, KoeTo e B ynotpeba.

Pexxnm Ha paboTa 1C - paboTHM M TPAHCNOPTHU YacoBe

To3u pexkum Ha paboTa paboTh NAEHTUYHO C peXkMma Ha paboTa 1B, HO CbLLO TaKa yBe/MYaBa BPEMETO,
KOraTo MaliMHaTa ce ABUXKM, a BPoAYDBT e U3BbH onpeaeneHaTta no3unuua 3a paboTHOTo nosoxeHue. ToBa
MOXe Aa 6bae M Bpeme 3a TPaHCMopPTUPaHE UM BPEME, KOETO He € NPOAYKTMBHO 3a MaluMHaTa.

Pe)kum Ha pabota 1D - paboTHO Bpeme, HE3aBUCUMO OT A,BUXKEHUETO

Tosun pexkum e nogobeH Ha pexkmm 1B, HO HAMA 3HaYeHWe ganu MmallMHaTa ce ABMKU Unu BUbpupa, 3a Aa
ce cvbepat yacoseTe. O6WOTO BpemMe, B KOETO BpoAYBLT e B pabOTHO NOI0XKEHMeE, ce Cymupa, 40pU Npu
abcontoTHO HEeNOABMKHO NONOXKEHME HAa MaLLMHATA.

2 byToHM 3a ynpasneHue
byTOHMTE 3a ynpaBaeHuMe ca A4OCTbMNHM OTBBTPE M 0T334, KOraTO MOHTaXKHaTa N/io4a e cBaneHa. -> A

ByToH 3Ha4yeHune PyHKLNK

M MeHto CrapTupainTe MeHto, MPOoAbAKETE KbM CNeABaLLLUA NAapaMeTbp, U3nesTe
- MuHyc Hasag Kbm npeaumliHaTa onuua, NoHMxKeTe napameTbpa c 1

+ Mntoc NMpemunHeTe Kbm cneagallata onuma, ysenmndete napamersbpac 1

3 Hactpoitka Ha peXXMma Ha pabota
Mpw [OCTaBKa e NpeABapUTENHO 3a434eH pexXmMm Ha paboTa 1A.
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3a Aa npomMeHuTe pexkmma Ha paboTa, HaTMcHeTe 1 3aapbiKTe 6yToHa "M" 3a 3 cekyHau. Chep oTnyckaHe
Ha 6yTOHa, Ha aucnaen 3a KpaTko ce noasasa "MOdE" u cnen ToBa ce NosABABa TEKyLW,AaTa HACTPOMKA Ha
paboTHMA pernMm.

nmnmn

MpemunHeTe KbM KenaHua pexxnum Ha pabota c 6ytoHute "+" nam
BytoHbT "M" (MK cnep 10 cekyHAK) 3ana3Ba nsbopa 1 M3nM3a OT MEHHOTO.
Mpu npomaAHa Ha peXXuma Ha pabota BCUUKM CyMM ca 3a4a4eHM Ha 0.

4 HactpoiiBaHe Ha napameTpuTe

3a pa ce nepcoHanum3umpa paboTtata Ha yCTPOMCTBOTO 3a LenTa, MoraT Aa 6baaT 3agafeHun napameTpu.
MpegnoynTaHuATa TpsabBa Aa ca NOAXOAALLM 32 MOBEYETO CNyYau Ha ynoTpeba, KaTo NpomeHuTe ce NpaBAaT
Camo Korato e HeobxoaMmo. He BCUYKM NapameTpu ca Ha/IMYHU BbB BCEKM PEXUM.

3a Aa OTBOPUTE MEHIOTO 3a MapaMeTpu, HaTUCHEeTe KpaTKo byToHa "M". Ha gucnnen ce noAssABa NbpBUAT
napameTbp, KOMTO e OT 3HaYeHMe 3a 3a4aeHMA PeXXUM Ha paborTa.

MmeTo Ha napameTbpa Ce NOKa3Ba 3a ABe CeKyHAMU, C/iel, KOeTo ce NoABABA 3ajajeHaTa CTOMHOCT.

M3nonssaiTe knasuwmute "+" namn "-", 3a Aa NpomMeHNTE CTOMHOCTTA Ha NapamMeTbpa.

M3nonssaiTe 6yToHa "M", 3a Aa NnpeMMHETE KbM CAeaBalyMa NnapaMeTbp, 3ajaAeHaTa CTOMHOCT ce
3anasBa. Cnea nocneaHua NnapameTbp OTHOBO CE NOKa3Ba MbPBUAT NapaMeTbp.

3a fia M3n1e3eTe OT MEHIOTO, 3a/lpbXKTe byToHa "M" 3a Tpu CEKYHAU UK n3YaKakTe 10 cekyHau.
NapameTbp SENS - YysctBUTENHOCT (PaboTHM pexkumu 1A, 1B, 1C)

To3u napameTbp onpenens oT Koa MHTEH3MBHOCT Ha ABUMKEHWE ce 3a4elCTBa BpoAT, T.e. KONKO CUHA
TpabBa Aa 6bAe BMbpaumaTa unm AsmxKeHMeTo. Ko/sIKoTo No-BMCOKa € CTOMHOCTTA, TO/IKOBa NO-CUJTHO
TpaAbBa Aa e ABUXKEHMETO, 33 Aa 334eMCTBa UM Aa NPoAb/IKN BpoeHeTo.

0 (Hak-BMcOKa vyBcTBUTENHOCT) A0 10 (HaM-HUCKA YyBCTBMTENHOCT), NO nogpasbupaxe: 4
MapameTtbp hold - Bpeme 3a cBbp3BaHe (PaboTHu pexumu 1A, 1B, 1C)

To3un napameTbp onpegens BPeMeTo B CEKYHAM, 32 KOeTo TpAbBa fa MMa ABUMKEHME B HAYAN0TO HA
6poeHeTo, 3a Aa 3ano4He cymmupaHeTo. Mo Bpeme Ha npebpoaBaHeTo, TO3M NapameTbp onpeaens Koe
Bpeme 6e3 gBUKEHME LEe NPOADBAKM Aa NpebpoaBa yCTPOMUCTBOTO.

1 (kpaTbK pexum) go 100 (abAbr pexknum), HacTpolika no nogpasbupaxe: 20
MapameTbp Al - CTapT Ha brb/a B TPAHCNOPTHO noaoXeHue (Pexkum 1B, 1C, 1D)
MapameTbp A2 - Kpait Ha brbaa B TPAHCNOPTHO nosoXeHue (Pexxkum 1B, 1C, 1D)

Te3un gBa napameTbpa onpeaenAaTt Ha4asao0To U KpaA Ha MO3ULUMNATA Ha 6po;|qa, KOEeTO O3Ha4aBa
TPAHCNOPTHATA NO3NLMA Ha MallMHATa. braute ce M3mMepBaT OT XOPU3OHTA/IHATA IMHUA, 3ano4Balla OT OB
rpagycu no NOCOKa Ha YaCoBHMKOBATA CTPEeJIKa, BUHArn OT nNpegHaTta 4acCT Ha eNleKTpomepa.

AKO NONOXKEeHMeTo Ha 6p0ﬂqa € B ANana3oHa B PaMKUTE Ha Te3n ABa blb/la, USMEPEHOTO BpeEME Ce CYUTA
3a Bpeme Ha TpaHCNopTUpPaHe MU HENPOAYKTUBHO Bpeme. AKO MeCTONOJIOXEeHMEeTO Ha 6p0ﬂqa € U3BbH
O6XBaTa, BpemMeTo Ce CYMTa 33 pa6OTHO Bpeme nan nponsBoauTENHO Bpeme.

Mpw HacTpoiKaTa no noapasbupaHe Ha ABaATa brb/la TPAHCNOPTHOTO NO/OXKeHMe 3anoyBa oT Al = 45
rpagyca v 3asbplusa npm A2 = 315 rpagyca. PaboTHaTta cutyaums 3ano4dsa ot 315 rpaayca v 3aBbpLuBa Ha
45 rpagyca. Xopn3oHTaNHOTO NOMOXKeHWe Ha Bposya 1 3aBbpTaHeTo Ha bposaya Ao 45 rpagyca B Agete
NMOCOKM CneaoBaTe/IHO € B HAaCTpoMKa no noapasbrpaHe Kato paboTHO NnonoxkeHue (= paboTHO NonoXKeHne
Ha maluunHaTa). -> B
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AKO HacTpolKaTa no nogpasbupaHe He OTroBapsA Ha BalleTo NPUAOKEHWNE, MOXKETE UK A3 3aBbpTUTE
CaMOTO M3MepBaTeIHO YCTPOMCTBO UM Aa NPOMEHUTE HAaCTPOMKUTE Ha brb/la B NapameTpuTe.

Beue moskeTe ia NpoBepUTE HACTPOMKUTE HA bIb/a Npean GUKCUMpaHaTa MHCTanauma. Korato ypeabst e B
PabOTHO NONOMXKEHMe, Ha AUCMIeA Ce NOABABA CUMBONBT ==, MHaue He.

NapameTbp Unlt - PopmaTt Ha NoKasBaHe (BCUUKU PeEKUMMU)

To3un napameTbp onpeaens popmaTta Ha NOKa3BaHETO Ha YacoseTe. -> E00:59 = HacTpoiika no
noapasbupaHe, nokassa Yacose  MmHyTM (hhhh:mm), = HacTpoi1ka00,99 = noka3BaHe B YacoBe, C 2 3HaKa
cnep aecetnyHara 3anetana (hhhh,hh)

5 HynmpaHe Ha 6posua
3a aa Hynunparte 6poaya, HATUCHETE U 3a4PbXKTe BCUYKKM 3 OyTOHa 3aeaHO 3a 3 cekyHau. KoraTto 6baaT
ocBoboAeHM, BCUYKM CyMU ca 3adaaeHun Ha 0.

6 MOHTAX
3ano4HeTe C MOHTaXa e4MHCTBEHO CNe, KaTo CTe U3ACHUAM Aanun e Heobxoauma NpomsaHa B
KoHOUrypaumaTa 3a BaweTo npunoxkeHune. Mons, npegsaputenHo npoyeterte rnasa "KoHourypauma'.

N3bepeTe Hali-3aWMTEHOTO, HO AOCTBMNHO MACTO 32 MOHTMPAHE Ha MalUMHATA.
MNHCTanauMoHHOTO NONOXKEHME He ce OTHacA 3a paboTaTa Ha 6poAya B paboTeH pexum 1A.

3a ga paboTu yCTPOMCTBOTO B penMmn Ha pabota 1B, 1C nan 1D, T.e. Aa M3BBPLUM CYMUpPAHE B 3aBUCUMOCT
OT NONOXKeHMeTo Ha bposya, TpAbBa A3 MOHTUPATE ypeaa TaKa, Ye Aa e B Pa3INYHO NONOXKEHME, KOraTo
MallnHaTa e B paboTHO NONOXKEHUE N KOraTO MalLMHaTa e B TpaHcnopT. -> C

MOHTUMpaliTe YyCTPOMCTBOTO, KAaKTO € NoKasaHo. -> D

7 PABOTA C YCTPOUCTBOTO
AgriCounter Bubpaumus noCcTOAHHO NOKa3Ba cymaTa OT npebpoeHnTe Yacose, onepauuaTa He e npeaBuaeHa
3ad YeTeHe.

AKO aBoeTouMe Cce BMXKOA KaTO pasaennTtesn, ToBa Ca YacoBe U MUHYTU. AKO 3aneTas ce BMXAa KaTo
pasaennten, To € gecetnyHa C 2 3HaKa cnep pecetnyHaTta 3anetaa. -> E

AncnnenT ce 06HOBABA Ha BCEKM 5 ceKyHAN. B perknm Ha paboTa 1C, NnoKa3BaHETO Ha YaCOBETE CEe MPOMEHS
Ha BCEKWU 5 CEKYHAM MeXAay CymaTa Ha paboTHOTO BpeMe M cymaTa Ha BPeMETO 3a TpaHCnopTupaHe.

MNopa gmncnnaea Ha Yaca UMa pPasNINYHM MKOHM 33 NOKa3BaHe Ha AONbAHUTE/THA MHd)OpMaLI,VIFl.

¢ CTpenkaTta Hafo0/ly 03HaYyaBa, Ye TeKYLLMAT Yac e CBbP3aH ¢ paboTHOTO Bpeme (YCTPOICTBO Hagony =
paboTHO nonoxKeHue).

T CTpenkaTa Harope 03HayaBa, Ye TEKYLL,OTO NOKa3BaHe Ha Yaca Ce OTHAcA 3a BPEMETO 3a
TpaHcnopTMpaHe (YCTPOMCTBO Harope = TPpaHCNOpPTHa No3uums).

BbaHOO6pasHaTa IMHMA 03Ha4YaBa, Ye 6poAYBT B MOMEHTA OTKPUBA ABUXKEHWE UKW BUBpaLUMA U e
B peXKMM Ha bpoeHe.

o : CMMBOTBT Ha bIb/la CBETBA, KOTaTO M3MEPBATENHUAT ypes, e B paboTHO NosioxKeHue. B pexum Ha
HaCTPOWKa TOM CbLLLO CBETBA, KOraTo Ce 04YaKBa CTOMHOCT Ha NapamMeTbp B rpaaycy.

8 CMAHA HA BATEPUATA
AKO CMMBOABT 3a 3apackaHa baTtepua ceetn, batepumte TpAabBa Aa ce NnoAMEHAT. 3a LenTa
ypeabT TpsibBa Aa ce oTCTpaHM M NPU Heob6X0AMMOCT Aa Ce M3M0/13Ba HOBA NIOMOUPOBKa.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KONFIGURATION, valg af driftstilstand

AgriCounter Vibration har 4 tilstande, hvor timerne registreres pa forskellige méader. | nogle tilfeelde er
monteringsstedet eller placeringen af méleren afgarende. Som position kaldes displayets vinkelposition pa
grund af leesbarheden, er taelleren normalt monteret i vandret position. -> B, C

Farst skal du beslutte, hvilken driftstilstand der gaelder for din anvendelse, indstil de nadvendige indstillinger,
hvis det er nadvendigt, og monter derefter taelleren pa din maskine!

Driftstilstand 1A - Total driftstid (standard)

| denne driftstilstand reagerer AgriCounter pé alle vibrationer og beveegelser pd maskinen, uanset hvilken
position og placering maskinen og AgriCounter befinder sig i. Den samlede tid, hvor maskinen bevaeger sig,
opsummeres, uanset om den anvendes pa feltet, karsel til feltet, drift pa standen. Monteringsstedet pa
maskinen og teellerens placering er irrelevant i denne driftsform.

Mode 1B - Kun timer

| denne tilstand reagerer AgriCounter pa vibrationer og beveegelser af maskinen. Men tiden er kun
opsummeret, nér AgriCounter er i arbejdsstilling. Arbejdsstilling er placeringen af teelleren, hvor den er
placeret, nar maskinen er i arbejdsstilling. Transportpositionen er placeringen af taelleren, hvor den er placeret,
nar maskinen ikke er i arbejdsstilling. Omrédet for denne transportposition er defineret med to justerbare
vinkler.

For at begraense timers registrering til den faktiske produktive arbejdstid skal méleren monteres pa maskinen,
sé& dens position i maskinens arbejdsstilling adskiller sig fra sin position i maskinens transportstilling. Dette kan
f.eks. vaere pa en haengslet sidedel, som foldes op under transport eller pé et chassis, der er gravet i brug.

Driftstilstand 1C - arbejds- og transporttid

Denne driftstilstand fungerer identisk til driftsform 1B, men den opsummerer ogsa tiden, hvor maskinen
beveeger sig, og taelleren er uden for den definerede position for arbejdsstilling. Dermed kan ogsa en
transporttid eller en tid, hvor maskinen ikke er produktiv, registreres.

Driftstilstand 1D - arbejdstid uafthaengig af bevaegelse

Denne funktion ligner tilstand 1B, men det er ligegyldigt, om maskinen bevaeger sig eller vibrerer for at
summere timerne. Den samlede tid, hvor teelleren er i arbejdsstilling, opsummeres, selv ved maskinens
absolutte stilstand.

2  betjeningsknapperne
Betjeningsknapperne er tilgeengelige fra indersiden og bagfra, nar monteringspladen er fieret. -> A

Knap Betydning funktioner

M Menu Start menu, fortseet til naeste parameter, exit menu

- minus Tilbage til den forrige indstilling, seenk parameteren med 1
+ Plus Gé til den naeste mulighed, ag parameteren med 1

3  Indstilling af driftstilstand
Ved levering er driftstilstanden 1A forudindstillet.

For at eendre driftstilstand, tryk og hold knappen "M" nede i 3 sekunder. N&r du har sluppet tasten, viser
displayet kort "MOdE", og derefter vises den aktuelle indstilling for driftsfunktionen.

Skift til den onskede driftstilstand med knapperne "+" eller "-"".
"M" -tasten (eller efter 10 sekunder) gemmer markeringen og forlader menuen.
Nar driftsmodus eendres, er alle totalseet sat til 0.
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4  Indstilling af parametre

For at tilpasse driften af enheden individuelt til formalet kan parametre indstilles. De forudindstillede veerdier
bor veere passende for de fleste brugstilfeelde, foretag kun aendringer, nér det er nadvendigt. Ikke alle
parametre er tilgeengelige i hver tilstand.

For at &bne parametermenuen skal du trykke kort pé "M" -tasten. Den ferste parameter, der er relevant for den
indstillede driftstilstand, vises pa displayet.

Parameterens navn vises i to sekunder, hvorefter den indstillede veerdi vises.
Brug tasterne "+" eller "-" til at eendre parameterveerdien.

Brug "M" tasten til at skifte til naeste parameter, den indstillede vaerdi gemmes. Efter den sidste parameter
vises den farste parameter igen.

For at forlade menuen, hold "M" knappen nede i tre sekunder eller vent 10 sekunder.
Parameter SENS - Sensitivitet (Driftsformer 1A, 1B, 1C)

Denne parameter bestemmer fra hvilken intensitet af en beveaegelse teellingen udlgses, dvs. hvor staerk
vibrationen eller bevaegelsen skal veere. Jo hajere veerdien er, desto staerkere skal beveegelsen veere for at
udlgse eller fortsaette teellingen.

0 (hajeste falsomhed) til 10 (laveste felsomhed), standard: 4
Parameter holLd - brugtid (Driftsformer 1A, 1B, 10C)

Denne parameter bestemmer tiden i sekunder, for hvilken der skal vaere en bevaegelse i begyndelsen af
teellingen for at begynde at summere. Under taellingen bestemmer denne parameter, hvilken tid uden
bevaegelse, der fortsaetter med at teelle enheden.

1 (kort overstyring) til 100 (lang overstyring), standardindstilling: 20
Parameter A1 - Vinkel start Transport position (Tilstand 1B, 1C, 1D)
Parameter A2 - Vinkelenden Transportposition (Tilstand 1B, 1C, 1D)

Disse to parametre bestemmer begyndelsen og slutningen af taellerens position, hvilket betyder
transportposition for maskinen. Vinklerne males fra den vandrette linje fra 0 i grader med uret, altid fra
mélerens front.

Hvis positionen af teelleren ligger inden for omradet inden for disse to vinkler, anses den malte tid som
transporttid eller uproduktiv tid. Hvis placeringen af teelleren er uden for omrédet, betragtes tiden som
arbejdstid eller produktiv tid.

| standardindstillingen for de to vinkler starter transportpositionen ved A1 = 45 grader og slutter ved A2 = 315
grader. Arbejdssituationen starter ved 315 grader og slutter ved 45 grader. Teellerens vandrette position og en
drejning af teelleren op til 45 grader i begge retninger er derfor i standardindstillingen som arbejdsstilling (=
maskinens arbejdsstilling). -> B

Hvis standardindstillingen ikke passer til din anvendelse, kan du enten rotere selve maleren eller a&endre
vinkelindstillingerne i parametrene.

Du kan allerede kontrollere vinkelindstillingerne far den faste installation. Nar méleren er i arbejdsstilling, vises
symbolet pa displayet == ellers ikke.

Parameter Unlt - Skeermformat (alle tilstande)

Denne parameter bestemmer formatet for timevisningen. -> E00:59 = Standardindstilling, visningen sker i
timer og minutter (hhhh:mm), = Standardindstilling00,99 = Visningen sker i timer med 2 decimaler efter
kommaet (hhhh,hh)

5  Nulstilling af teelleren
For at nulstille taelleren, tryk og hold alle 3 knapper samtidig i 3 sekunder. Nar de frigives, er alle totalsaet sat til
0.
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6 samling
Start kun med samlingen, nér du har afklaret, om en eendring i konfigurationen er nadvendig for din
anvendelse. Laes venligst kapitlet "Konfiguration" pé forhand.

Veaelg det mest beskyttede, men alligevel tilgeengelige monteringssted pé& maskinen.
Installationspositionen er ikke relevant for drift af teelleren i driftstilstand 1A.

For at betjene enheden i driftsfunktionerne 1B, 1C eller 1D, dvs. at udfgre en summation afthaengigt af
malerens position, skal du installere méleren, s& den er i en anden position, nar maskinen er i arbejdsstilling
og nar maskinen er i transport. -> C

Monter enheden som vist. -> D

7  Arbejde med enheden
AgriCounter Vibration viser permanent summen af de optalte timer, en operation er ikke beregnet til laesning.

Hvis opdelingstegnet er synlig som et kolon, er det timer og minutter. Hvis opdelingstegnet er synligt som et
komma, er det decimaltimer med 2 decimaler. -> E

Skeermen opdateres hvert 5. sekund. | driftstilstand 1C skifter timevisningen hvert 5. sekund mellem summen
af arbejdstid og summen af transporttiden.

Under timevisningen er der forskellige ikoner til visning af yderligere oplysninger.

¢ Pil ned betyder, at den aktuelle time er relateret til arbejdstiden (enhed nede = arbejdsstilling).

T Op-pilen betyder, at den aktuelle timevisning henviser til transporttiden (enhed oppe = transportposition).

NS Den bglgede linje betyder, at teelleren i gjeblikket registrerer bevaegelse eller vibration og er i
teellertilstand.

0 : Vinkelsymbolet teendes, nar méleren er i arbejdsstilling. I indstillingsfunktion lyser den ogsa, nér en
parameterveerdi i grader forventes.

8  Udskiftning af batteri
Hvis det gennemstregede batterisymbol er teendt, skal batterierne udskiftes. Til dette skal méleren
fiernes, og om ngdvendigt skal der anvendes en ny forsegling.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 SEADISTUS, té6reZziimi valik

AgriCounter Vibrationil on 4 reziimi, kus tunnid salvestatakse eri viisil. Ménel juhul on paigalduse asukoht voi
loenduri asukoht vaga oluline. Asendiks kutsutakse ekraani nurga asendit, loetavuse huvides paigaldatakse
loendur tavaliselt horisontaalasendis. -> B, C

Koigepealt otsustage, milline tddreziim Teie rakendusele sobib, vajadusel maarake vajalikud seadistused ja
paigaldage loendur masinale!

Tooreziim 1A — té6tundide arv (standard)

Selles tdoreziimis reageerib AgriCounter masina koikidele vibratsioonidele ja liigutustele, séltumata masina ja
AgriCounteri asendist ja asukohast. Arvestatakse kogu aeg, mil masin liigub, séltumata sellest, kas masinat
kasutatakse pollul, sdidetakse pdllule voi t66 seisab. Selle tooreziimi puhul ei ole paigalduskoht masinas ja
loenduri asend olulised.

Reziim 1B - ainult t66tunnid

Selles reziimis reageerib AgriCounter masina vibratsioonidele ja liikumisele. Kuid AgriCounter arvestab aega
ainult siis, kui ta on tdoasendis. Todasend on loenduri asend, kui masin on t00s. Transpordiasend on loenduri
asend, kui masin ei ole t60s. Selle transpordiasendi vahemik on mééaratletud kahe reguleeritava nurgaga.

Selleks, et piirduda tundide arvestuses tegeliku, tootliku tédajaga, tuleb loendur seadmele paigaldada nii, et
selle asend masina tooasendis erineb selle asendist masina transpordiasendis. See vdib olla naiteks
kokkupandav kulgmine osa, mis on transpordi ajal kokku volditud voi kasutuses raamistikul lahti véetud.
Too6reziim 1C - t66- ja transpordiajad

See tooreziim toimib samamoodi nagu toéoreziim 1B, kuid arvestab ka aega, kui masin liigub ja loendur asub
valjaspool tédasendina maaratud asendit. See vdib olla ka transpordi aeg voi masina jaoks ebaproduktiivne
aeg.

Téo6reziim 1D - liilkumisest soltumatu tédaeg

See reziim sarnaneb reziimiga 1B, kuid tundide summeerimiseks ei ole oluline, kas masin liigub voi vibreerib.
Kogu aeg, mil loendur on tédasendis, on summeeritakse isegi masina absoluutse seiskumise korral.

2  Juhtnupud
Juhtnupud on ligipaasetavad seestpoolt ja tagant, kui paigaldusplaat on eemaldatud. -> A

Nupp Tahendus Funktsioonid

M Menuau Menuu ,Start”, jatkake jargmise parameetriga, valjuge menudust
- Miinus Tagasi eelmise valiku juurde, vdhendage parameetrit 1 vorra

+ Pluss Jargmise valiku juurde, suurendage parameetrit 1 vorra

3 Too6reziimi seadistamine
Kohaletoimetamisel on to6reziim 1A eelseadistatud.

Tédreziimi muutmiseks vajutage ja hoidke ,M“ nuppu 3 sekundit all. Parast nupu vabastamist kuvatakse
ekraanil IUhidalt ,MOdE" ja seejarel iimub tddreziimi praegune seadistus.

Vaheta soovitud tééreziimi nuppudega ,+“ voi ,-“.
M-nupuga (voi 10 sekundi parast) salvestatakse valik ja valjutakse menUust.
Téo6reziimi muutmisel nullitakse kdik summad.

4  Parameetrite seadistamine
Seadme 166 otstarbe kohandamiseks saab parameetreid seadistada. Eelistused peaksid sobima enamiku
kasutusjuhtude puhul, muutes neid ainult vajaduse korral. Koiki parameetrid ei ole igas reziimis saadaval.
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Parameetrimenul avamiseks vajutage lUhidalt klahvi ,M". Ekraanile ilmub seadistatud to6oreziimi jaoks
asjakohane esimene parameeter.

Parameetri nimi kuvatakse kaks sekundit, mille jarel kuvatakse maaratud vaartus.
Parameetri vaartuse muutmiseks kasutage nuppe ,+“ voi ,-".

Jargmise parameetri muutmiseks kasutage nuppu ,M“, maaratud vaartus salvestatakse . Parast viimast
parameetrit kuvatakse uuesti esimene parameeter.

Menuuast valjumiseks hoidke ,M" nuppu all kolm sekundit voi oodake 10 sekundit.
Parameeter SENS - tundlikkus (Reziimid 1A, 1B, 1C)

See parameeter maarab, millisest liikumise intensiivsusest alates loendur kaivitatakse, st kui tugev peab
vibratsioon vai likumine olema. Mida suurem vaartus, seda tugevam peab olema likumine, et loendurit
kaivitada voi loendamist jatkata.

0 (suurim tundlikkus) kuni 10 (kdige vaiksem tundlikkus), vaikimisi: 4
Parameeter hoLd - sillutusaeg (Reziimid 1A, 1B, 10)

See parameeter maarab sekundites aja, mille jaoks loenduse alguses peab toimuma summeerimise
alustamiseks liikumine. Loendamise ajal maarab see parameeter, milline aeg ilma ligutamiseta jatkab seadme
loendamist.

1 (Idhike ulatus) kuni 100 (pikk ulatus), vaikevaartus: 20
Parameeter A1 - nurga algus transpordiasend (Reziim 1B, 1C, 1D)
Parameeter A2 — nurga I6pp transpordiasend (Reziim 1B, 1C, 1D)

Need kaks parameetrit maaravad loenduri asukoha alguse ja 16pu, mis tdhendab masina
transpordipositsiooni. Nurgad moddetakse horisontaalsest joonest alates 0-st paripéeva, alati loenduri
esikuljelt.

Kui loenduri asukoht on nende kahe nurga piirides, loetakse mdddetud aeg transpordiajaks voi
ebaproduktiivseks ajaks. Kui loenduri asukoht on valjaspool vahemikku, loetakse aega tddajaks voi
produktiivseks ajaks.

Kahe nurga vaikeseadistus algab transpordiasendist A1 = 45 kraadi ja I6peb A2 = 315 kraadi juures.
Toédasend algab 315 kraadi ja I6peb 45 kraadi juures. Loenduri horisontaalne asend ja loenduri po6éramine
kuni 45 kraadi molemas suunas on seega tddasendina vaikimisi seadistatud (= masina tédasend). -> B

Kui vaikeseade ei sobi teie rakendusega, saate kas loendurit pdérata voi muuta parameetrite nurkade seadeid.

Nurgasatteid saate juba enne fikseeritud paigaldamist kontrollida. Kui loendur on t66asendis, ilmub ekraanile
stimbol ==, muidu mitte.

Parameetri Uiksus — kuvamise formaat (kdik reziimid)

See parameeter maarab tunninaidiku vormingu. -> E[] 00:59 = vaikeseade, kuvamine tundides ja minutites
(hhhh: mm), = vaikeseade[] 00,99 = kuvatakse tundides kahe kimnendkoha tapsusega (hhhh, hh)

5  Loenduri nullimine
Loenduri nullimiseks vajutage ja hoidke 3 nuppu 3 sekundit all. Nupu vabastamisel seatakse kdik summad
vaartusele 0.

6 PAIGALDUS
Alustage paigaldusega siis, kui olete valja selgitanud, kas konfiguratsiooni muutmine on Teie rakenduse jaoks
vajalik. Palun lugege enne peatUkki "Konfiguratsioon".

Valige masinal kdige kaitstum, kuid ligipaasetav paigalduskoht.

Paigaldusasend ei ole loenduri tooreziimis 1A oluline.
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Seadme todtamiseks todreziimides 1B, 1C voi 1D, samuti moodtmiseks soltuvalt mdoturi asukohast, tuleb
loendur paigaldada nii, et see oleks erinevas asendis, kui masin on tdédasendis ja kui masin on
transpordiasendis. -> C

Paigaldage seade joonise jargi. -> D

7 SEADMEGA TOOTAMINE
AgriCounter Vibration kuvab pidevalt loendatud tundide summa, kasutust lugemiseks ei esitata.

Kui koolon on eraldajana nahtav, tahistab see tundi ja minutit. Kui koma on eraldajana nahtav, siis on see
koma kimnendkoha tapsusega. -> e

Ekraani uuendatakse iga 5 sekundi jarel. Toéreziimis 1C vahelduvad naidikul iga 5 sekundi jarel téoaja ja
transpordiaja summa.

Tunninaidiku all on mitmesuguseid ikoone lisateabe kuvamiseks.

¢ Nool allapoole suunaga tdhendab, et jooksev tund on seotud tbdajaga (seade all = tddasend).
T Tousev nool tdhendab, et jooksva tunni kuva tahistab transpordi aega (seade Uleval = transpordiasend).

NS Laineline joon tahendab, et loendur tuvastab hetkel likumist voi vibratsiooni ja on loendusreziimis.

(0} : Nurga stmbol sttib, kui loendur on tédasendis. Seadistusreziimis suttib see ka siis, kui eeldatakse
parameetri vaartust kraadides.

8 AKU VAHETAMINE
z Kui labikriipsutatud aku sumbol pdleb, tuleb aku vélja vahetada. Selleks tuleb loendur eemaldada ja
vajadusel kasutada uut pitserit.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KOKOONPANO, toimintatilan valinta

AgriCounter Vibration -mittarissa on 4 toimintatilaa, joissa tunnit tallennetaan eri tavoin. Joissakin tapauksissa
mittarin asennuspaikka tai sijainti on ratkaisevan tarkeda. Asetuksena on nayton kulma-asento, silla mittarin
luettavuuden vuoksi se asennetaan normaalisti vaaka-asentoon. -> B, C

Paata ensin, mika toimintatila soveltuu omaan kayttddsi, sddda vaaditut asetukset ja asenna mittari
koneeseesi!

Toimintatila 1A — Kokonaiskayttotunnit (vakio)

Tassa toimintatilassa AgriCounter reagoi koneen kaikkiin tarinéihin ja liikkeisiin riippumatta koneen ja
AgriCounter-laitteen asennosta ja sijainnista. Koneen kokonaisliikeaika lasketaan yhteen riippumatta siité,
kaytetdankd sita pellolla, ajamiseen pellolle tai paikoillaan. Koneen asennuspaikka ja mittarin sijainti eivat ole
tassa toimintatilassa merkityksellisia.

Tila 1B - Vain ty6tunnit

Tassa tilassa AgriCounter reagoi koneen tarinaan ja liikkeisiin. Aika lasketaan kuitenkin vain, kun AgriCounter
on tybasennossa. Tybasento on se mittarin asento, jossa se sijaitsee, kun kone on tydasennossa.
Kuljetusasento on se mittarin asento, jossa se sijaitsee, kun kone ei ole tydasennossa. Taman kuljetusasennon
alue maaéritelldaan kahdella sdadettavalla kulmalla.

Jotta tuntien laskeminen voidaan rajoittaa todelliseen, tuottavaan tydaikaan, mittari on asennettava koneeseen
siten, etta sen sijainti koneen tydskentelyasennossa poikkeaa sen sijainnista koneen kuljetusasennossa. Tama
voi olla esimerkiksi saranoitu sivuosa, joka nostetaan ylos kuljetuksen aikana tai runko, joka on ylhaalla kayton
aikana.

Toimintatila 1C - Ty6- ja kuljetustunnit

Tama toimintatila toimii samalla tavalla kuin toimintatila 1B, mutta se laskee myds ajan, jolloin kone liikkuu ja
mittari on tydasennon maéaritetyn sijainnin ulkopuolella. Talldin voidaan laskea myos kuljetusaika tai aika, jolloin
kone ei ole tuottavassa tilassa.

Toimintatila 1D - Ty6tunnit liikkeesta riippumatta

Tama kayttétila on samankaltainen kuin kayttétila 1B, mutta tunteja laskettaessa ei ole valia, likkuuko tai
tariseekd kone. Kokonaisaika, jolloin mittari on tydasennossa, lasketaan yhteen, vaikka kone pysahtyisi
kokonaan.

2  Kayttopainikkeet
Kayttdpainikkeet ovat sisélla asennuslevyn takana, ja niihin paasee kéasiksi, kun levy irrotetaan. -> A

Painike Merkitys Tehtavat

M Valikko Kéaynnistysvalikko, jatka seuraavaan parametriin, poistumisvalikko
- Miinus Takaisin edelliseen vaihtoehtoon, alenna parametri arvolla 1

+ Plus Siirry seuraavaan vaihtoehtoon, korota parametri arvolla 1

3 Toimintatilan asettaminen
Toimitetun tuotteen toimintatilaksi on esiasetettu 1A.

Voit vaihtaa toimintatilaa pitamalla "M"-painiketta painettuna 3 sekunnin ajan. Kun painike vapautetaan,
naytdssa vilahtaa "MODE", minka jalkeen naytdssa nakyy toimintatilan nykyinen asetus.

Vaihda haluttuun toimintatilaan painikkeilla "+" tai "-".
Valinta tallentuu ja valikko sulkeutuu"M"-painikkeella (tai 10 sekunnin kuluttua).
Kun vaihdat kaytt6tilaa, kaikki luvut asetetaan arvoon 0.
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4  Parametrien asettaminen

Laitteen toiminnan mukauttamiseksi sen kayttétarkoitukseen voidaan asettaa parametrit. Esiasetusten tulisi
soveltua useimpiin kayttdtarkoituksiin, joten muutoksia tehdaan vain tarvittaessa. Kaikki parametrit eivat ole
kaytettavissa jokaisessa toimintatilassa.

Voit avata parametrivalikon painamalla lyhyesti M-painiketta. Naytt6on iimestyy ensimmainen asetetun
toimintatilan kannalta tarke& parametri.

Parametrin nimi ndytetddn kahden sekunnin ajan, minka jalkeen asetusarvo tulee nakyviin.
Kayta "+" - tai "-" -painikkeita parametrin arvon muuttamiseen.

Kayta "M"-painiketta siirtyaksesi seuraavaan parametriin, asetettu arvo tallennetaan. Viimeisen parametrin
jalkeen ensimmainen parametri naytetdan uudelleen.

Poistu valikosta pitamalla "M"-painiketta painettuna kolmen sekunnin ajan tai odota 10 sekuntia.
Parametri SENS - Herkkyys (Toimintatilat 1A, 1B, 1C)

Tama parametri maarittaa, milla likeherkkyydella mittari laukeaa, eli kuinka voimakkaan varahtelyn tai liikkeen
on oltava. Mita suurempi arvo on, sitd voimakkaampi likkeen taytyy olla laskemisen kaynnistamiseksi tai
jatkamiseksi.

0 (korkein herkkyys) — 10 (alin herkkyys), oletus: 4
Parametri HOLD - Silloitusaika (Toimintatilat 1A, 1B, 1C)

Tama parametri maarittda sekunteina sen ajan, jonka puitteissa liilkkeen tulee esiintya laskennan alussa, jotta
laskenta voidaan aloittaa. Laskennan aikana tama parametri maarittaa, kuinka pitkan ajan laite edelleen
laskee, vaikka liketta ei esiinny.

1 (Iyhyt silloitus) — 100 (pitka silloitus), oletusasetus: 20
Parametri A1 — Kulman aloitus kuljetusasento (Toimintatilat 1B, 1C, 1D)
Parametri A2 — Kulman lopetus kuljetusasento (Toimintatilat 1B, 1C, 1D)

Nama kaksi parametria maarittavat mittarin sijainnin alun ja lopun, mika tarkoittaa koneen kuljetusasentoa.
Kulmat mitataan vaakasuoralta linjalta alkaen 0:sta myo6tapaivaan, aina mittarin etupuolelta.

Jos mittarin sijainti on naiden kahden kulman alueella, mitattu aika katsotaan kuljetusajaksi tai
tuottamattomaksi ajaksi. Jos mittarin sijainti on alueen ulkopuolella, aika katsotaan tydajaksi tai tuottavaksi
ajaksi.

Molempien kulmien oletusasetuksessa kuljetusasennon alku on A1=45 astetta ja loppu A2=315 astetta.
Tybasennon alku on siis 315 astetta ja loppu 45 astetta. Talldin mittarin vaaka-asento ja mittarin k&antaminen
enintdan 45 astetta molempiin suuntiin katsotaan esiasetuksena tydasennoksi (= koneen tybasento). -> B

Jos oletusasetus ei sovellu omaan kayttdédsi, voit joko kdantda mittaria itse tai muuttaa parametrien kulma-
asetuksia.

Voit tarkistaa kulma-asetukset jo ennen kiintedd asennusta. Kun mittari on tydasennossa, naytolla nakyy
symboli == muussa tapauksessa se ei nay.

Parametri UNIT — Nayttdmuoto (kaikki toimintatilat)

Tama parametri maarittaa tuntinayton formaatin. -> E00:59 = Oletusasetus, nayttd tunteina ja minuutteina
(hhhh:mm), = Oletusasetus00,99 = Nayttd tunteina 2 desimaalilla (hhhh,hh)

5  Mittarin nollaaminen
Voit nollata mittarin pitamalla kaikki kolme painiketta painettuna 3 sekunnin ajan. Nollauksen yhteydessa kaikki
luvut asetetaan arvoon O.

6 ASENNUS
Aloita asennus vasta sen jalkeen, kun olet selvittanyt, onko kokoonpanoon tehtdva muutoksia omassa
tapauksessasi. Lue luku "Kokoonpano" etukateen.
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Valitse koneelle mahdollisimman suojattu, mutta kuitenkin helppopaasyinen asennuspaikka.
Asennusasento ei ole merkityksellinen kaytettdessa mittaria toimintatilassa 1A.

Jotta laitetta voidaan kayttaa toimintatiloissa 1B, 1C tai 1D ja laskentaa suorittaa mittarin sijainnista riippuen,
mittari on asennettava siten, ettéa koneen tydasento ja kuljetusasento poikkeavat toisistaan. -> C

Asenna laite kuvan mukaisesti. -> D

7 LAITTEELLA TYOSKENTELY
AgriCounter Vibration nayttaa pysyvasti laskettujen tuntien summan, luentaa varten ei ole toimintoa.

Jos erottimena toimii kaksoispiste, kysymys on tunneista ja minuuteista. Jos erottimena toimii pilkku, kysymys
on desimaalitunneista 2 desimaalin tarkkuudella. -> E

Nayttd paivitetdan 5 sekunnin véalein. Toimintatilassa 1C tuntien ndytté muuttuu 5 sekunnin valein tydajan
summan ja kuljetusajan summan valilla.

Tuntinaytén alapuolella on erilaisia symboleja lisatietojen nayttamiseksi.

¢ Alanuoli tarkoittaa, ettd nykyinen tuntinayttd viittaa tydaikaan (laite alas = tybdasento).
T Ylanuoli tarkoittaa, etta nykyinen tuntinayttd viittaa kuljetusaikaan (laite ylés = kuljetusasento).

NS altoviva tarkoittaa, ettéd mittari havaitsee parhaillaan liikketta tai tarinda ja on laskentatilassa.

0 Kulmasymboli syttyy, kun mittari on tydasennossa. Lisaksi se syttyy asetustilassa, kun parametrin
4 arvoa odotetaan kulma-asteina.

8 PARISTOJEN VAIHTO
Jos paristosymboli palaa, paristot on vaihdettava. Tata varten mittari on irrotettava ja tarvittaessa
kaytettava uutta tiivistetta.
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AGRETO AgriCounter Metpntric 66vnong

1 AIAMOP®QZH, Eriloyn Tou Tpomou Aettoupyiog

O Metpntng 66vnong AgriCounter SlaB&tel 4 Tpomoug Aettoupyiag (kataypadng), TOUC Omoioug oL WPEC
kataypadovrtal pe SladopeTIKOUG TPOTIOUG. I€ OPLOUEVEC TTEPLTTWOELG, TO OnUEl0 eykatdotacng i n B€on Tou
LeTPNTA €lval kaBoploTikng onuaciag. Me tnv évvola O£on avadepopaote otn ywviakn 8€on tng 08ovng, Adoyw
OVAYVWOLHOTNTOG TOU HETPNTH AUTOG KOvoVvIKA TomoBeteltal o opl{ovtia Béon. -> B, €

MpwTta, MPENEL vo. amodACIOETE TOLOG €lval 0 TPOTIOG AslToupyiag ou Ba LoyxUEL yLa TV EPopUOYH 0AC, KAVTE TLG
amapaitnteg pubuloelg eav eival amapaitnTo Kal oTtn CUVEXELO TOTTOBETHOTE TOV UETPNTH OTO UNXAvNua oag!

Tponog Aettovpyiag 1A - ZUVoOAIKEG wWPEG AsLTtoupyiag (pdTumo)

Y& aqUTOV ToV TPOTO Asltoupyiag, o Metpntig dovnaong AgriCounter avtidpd og OGAOUC TOUC KPASAOUOUC KAl KIVAOELS
TOU PNXavnUatog, avefdptnTa oo To onpeio eykatactacng Kot Tn B€on Tou pnxovhiuatog kat tou Metpntn
dovnong AgriCounter. O cUVOALKOG XpOVOC, EVTOG TOU OTOLOU KLVELTAL TO PnXavnua, cuvoiletal avefdaptnta anod To
av xpnoluomnoleital oto nedio, meplbEpetal evtog tou nediou, Aettoupyel otnv Baon. To oneio ykataotaong oto
pUNxavnua Kot n 8€on tou petpntr dev £€xouv onpoacio o AUTOV ToV TPOTO AsLToupyiac.

Tpomnog Asttoupyiag 1B - MAvo epyatowpeg

Y€ QUTOV ToV TPOTO Asttoupyiag, o Metpntric 6vnong AgriCounter avtidpd og kpadaopoUG KAl KLVIOELG TOU
punxavnpatog. Qotdéoo, o xpovog cuvoliletal povo otav o Metpntng d6vnong AgriCounter sival oe B€on epyaocioc.
H B¢on epyaociag elval n 6€on Tou LeTpnTr otnv omnoia BplokeTal étav to pnxavnua eivat oe B€on epyaociag. H Béon
petadopdg ival n B€on tou petpnTh otnv omola Bpioketal 6tav To pnxavnua dev eival oe B€on epyaociag. To eUpog
yla autn tn Béon petadopdg opiletal pe U0 puBULIOUEVEC YWVIEC.

MPOKeLWEVOU VA TTEPLOPLOTEL N CUANOY TWV WPWV GTOV TTPAYHATIKO TIAPAYWYLKO XPOVo epyaoiag, o LETPNTHG TIPETIEL
va TonmoBeTnOel 0TO UNXAVNHA KATA TETOLO TPOTO WOTE N B€on Tou otn B€on epyaciag Tou pnXovAHOTOS va
Sladépel amo tn B€on tou otn Béon petadopdg Tou PNXaAvAUOTOC. AUTO UIopEL va ival, yla mopadetyua, va
0pBpwTO MAEUPLKO TUNUA, TO omoio Ba eival SutAwpévo KOTA TN SLApKELa TNG LETAPOPAC, 1 LD 0vAPTNON, N omnoia
pEmneL va apBel katd T xpnon.

Tpomog Asttoupyiag 1C - Epyoatowpeg Kot WPeG HeTadopag

AUTOG 0 TPOTOG AslToUpylag Aettoupyel Opola e Tov Tpomo Aeltoupyiag 1B, aAAd tpooBETel emiong Tov XpOvo Katd
TOV OTOL(0 TO UNXAVNUA KLWVEITOL KOl 0 LETPNTAG BploKeTal eKTOC TG KaBoplopévng BEong yla tn B£on epyaociog.
AuToG (0 xpovog) umopet emiong va eival évag xpovog LeTadopag 1 EVAC LN TTOPAYWYLKOC XpOVOG yla TNV aviyveuon
TOU PNXavnuatoc.

Tpomog Asttoupyiag 1D - epyatowpes avefdptnto and thv Kivnon
AuTn o TpOMoC Asttoupylag elval mopOoLOG e ToV TPOTo Asttoupylag 1B, oAAd yia va aBpolotolv oL Wpeg dev €xel

onuacia av to pnxavnua Kweltal i doveital. O cUVOALIKOG XpOVOC KATA TOV OTolo 0 LETPNTAG elvat otn Béon
epyaoiag cuvoliletal, akOUN Kol o€ aMOAUTN AVOUOVA TOU LNXOVALATOC.

2 MNAnktpa eAéyxou
Ta mMARKTpa eAéyxou gival TPooBACIUA ATIO TO ECWTEPLKO KAl aO TNV Tow MAEUPA OTNV TAAQTN TNG TAGKOG
TomoBETnong mou €xel adalpebel. -> A

MANKTpQ Inuaocia KaBnkovta

M Mevou Mevou £vapéng, oUVEXLOTE e TNV EMOLEVN TTAPAUETPO, £€060G Ao TO PeEVOU
- Melov luplote Miow oTNV MPONYOUHEVN ETLAOYI], LELWOTE TNV MAPAUETPO Katd 1

+ Juv Metafeite otnv enopevn enhoyr), au€noTe TNV MAPAUETPO Kata 1

3 PUOLON TOU TPOTIOU AEtToupyiog
Kata tnv napadoaon, o tpomnoc Asitoupyiog 1A eival mpokaBoplopévoc.
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Ma va aAAGEeTe ToV TPOTO AELToUpYLag, AT OTE TO MANKTPO "M" Kol KpOTHOTE TO MATNHEVO Yl 3 SEUTEPOAETTA.
Meta tnv aneAeuBépwaon tou MANKTIpoU, otnv 006vn epdaviletal yia Aiyo n évdelen "MOE" kal otn cuvéxela
eudaviletal n tpéxouoa (véa) puBLoN Tou TPOTIOU AetToupyiag.

AN\ GETe ToV EMIBUUNTO TPOTIO Asltoupyiag pe Ta MARKTPa "+ 1)
To mAnktpo "M" (1 To oAU petd and 10 deutepoAemta) amobnkeVEL TNV emAoyr Kal €€pXeTal amd To Pevou.

‘Otav aAAdlete Tov TpOmo Asttoupyiag, 6Aa ta ocUvola gival pubuopéva oto 0.

4 PUOMLON TWV TOPAUETPWV

MPOKELEVOU VA TIPOCAPUOCETE TN AELTOUPYLA TNG CUOKEUNG EEXWPLOTA YLA TOV OKOTIO QUTO, UIopEeite va oploete
TLAPAUETPOUC. OL TTPOTLUNOELS TIPETEL VA £lval oL KATAAANAEG yLaL TIG TTIEPLOCOTEPEG TIEPUTTWOELG XPONC, WOTE VAl
KAveTe aAAayECG HOvo otav Xpelaletal. Asv eival SLaBEoueg OAEC oL TAPAUETPOL OTOV KABE TpOTO AELTOUPYIAC.

Ma va avolEeTe To PeVoU TwV MAPAUETPWY, TIATAOTE CUVTOMO TO TANKTPO "M". H TpwTn mopApETPOG MOU OXETIETAL
LLE TOV KaBopLoUEVo TpOTo AslToupyiag epdaviletal otnv 0Bovn.

To 6vopa TG MapapETpou epdaviletal yio U0 SEUTEPOAETTA, KAl AUECW UETA OO AUTO gpdavileTal n Tiun
puBuLONG.

Xpnolomoliote ta MARKTPa "+" 1

yla va oAAAEETE TNV TLUA TNG TIAPAUETPOU.
Xpnolpomnotiote to mARKTpo "M" yla va aAAGEETE TNV EMOUEVN TIOPAETPO, N & TIUA TTou €XeL NdN oploTel
arnoBnkevetal. Metd tnv epdavion tng tehevtaiag mapapétpou, epdaviletal kat mAAL N mTPWTN MAPAUETPOG.
Ma va Byeite and 1o pevou, MatnoTe To MANKTPO "M" Kol KpATAOTE TO MATNUEVO yLa Tpia SEUTEPOAETTA 1) TIEPLUEVETE
10 SeutepoAenta.
Napapetpog EYAIZOHZIA - EvawoOnoia (Tpomot Aettoupyiag 1A, 1B, 1C)
Autn n mapdpetpog kabopilel amo mola évtaon ULag kKivnong apxilel n pétpnon, moco dnhadr Loxupn ivat n
dovnon N n kivnon. Oco peyaAltepn lval n T, TOOO LOXUPOTEPN TIPETEL VA €lval n Kivnon waote va evepyomnolnBet
I VoL CUVEXLOTEL N LETPNON.

0 (uPnAotepn evaloBnoia) £éwg 10 (xapnAdtepn evalodnoia), mpoemnihoyn: 4
Napapetpog Avapovn - xpovog yedpUpwong (Tpomol Aettoupyiag 1A, 1B, 1C)
AuTtni n mapdpetpog kabopilel Tov xpovo o deutepoAemnta, pe BAon Tov omolo mpeEneL va EeKvoeL N aBpoLoTiKN)
Klvnon otnv apxn tng LETpnong. Katd tn StdpKela TnG LETPNONG, QUTH N MApAPeTpog Kabopilel Tov xpdvo ot
SLdpkela Tou omolou dev unapyel kKivnon oAAA n cuokeun e€akoAouBel va peTpaeL.

1 (ouvtoun mapdakopdn) €éwg 100 (Lakpad mapakapdn), mpoemileypévn puBuion: 20

Napapuetpog Al - Evapén ywviog 0£ong petadopdg (Tpomot Asttoupyiag 1B, 1C, 1D)
Napapetpog A2 - Akpo ywviag 0£ong petadopdg (Tpomot Aettoupyiag 1B, 1C, 1D)

AUTEC oL SUo mapdpetpol kaBopilouv TNV apyn Kot To TEAOC TNG BE0NC TOU PETPNTH), TTOU ONUALVEL TAUTOXPOVA KOL TN
B£on petadopdg yia To pnxavnua. OL ywvieg LETPWVTAL O HOLPEC EeKvwvTag amd Tnv opl{ovTia Ypaupn LE apxn To
0 kot pe 6e€lootpodn kateLBUVON, KAL TTAVTOTE ATO TO UMTPOCTIVO PEPOC TOU PETPNTH).

Eav n B€on tou petpntn €lval evtog TnG mepLoXn ¢ Kal LETOEL auTwv TwV SU0 YwVLWY, O LETPNUEVOG XPOVOG
Bewpeital wg xpovog PeTadopds [ WG LN TTAPAYWYLKOC XpOvoc. Edv n B€on Tou petpntr) BplokeTaL EKTOC TOU
€UPOUC, 0 XPOVOG Bewpeital wg Xpovog epyaciag f we MapoywyLKkog Xpovoc.

TNV npoemAeypévn puBuLon Twv SUo ywviwy, n B€an petadopdc apxilel amod 1o Al = 45 poipeg KoL TEAELWVEL OTO
A2 =315 poipec. H B¢on epyaciag apyilel and tig 315 poipeg kot teAelwvel otig 45 poipeg. H opldvtia B€on tou
LETPNTA KL N TIEPLOTPOGI) TOU PETPNTN O 45 Hoipeg Kal tpog TIg SU0 KateuBUVoELS lval CUVETWG OTNV
TpoeTAsyévn pUBULON wg Bon epyaciag (= O¢on epyaciag Tou pnxavnuatog). -> B

Eav n mpoemieyuévn puBuLon dev talplalel e tnv epappoyn oag, pnopeite eite va meplotpéPete tov idlo Tov
HETPNTA £lte va aAAAEETE TIG pUBUICELG TWV TTAPAPETPWY TNG Ywviag.
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Mmopeite va eAéyete TIG pubuioelg ywviag, akoun Kal mply and thv otabepr) eykataotacn. Otav o HeETpNTAC
Bploketat otn B£on epyaoiac, epdaviletal otnv 086vn 10 cUHPBOA0 === SiadopeTikd, Sev epdaviletal Tinote.

Mapdapetpog Movada - Mopdn epdaviong (6Aot oL tomot Asttoupylag)
AuTn n mapapeTpog kabopilel T popdn epudaviong Tng wpoag. -> E00:59 = Mpoemideyuévn puBULoN, epdavion os
WPEC Kal Aemtd (wwww:AN) = Mpoemnheyuévn puBuLon00,99 = Eudavion oe wpeg pe 2 dekadika Pnoia (wwww,ww)

5 Mnébevilovtag Tov peTpnTi
Ma va emavad£PETE TOV PETPNTH, TTATAOTE KOL KPATAOTE MaTNUEVa Kal Ta 3 mANKTpa pall yia 3 dsutepoiemnta. Adou
aneAeuBepwBouv, OAa ta cuvola mAgov Ba €xouv oplotel oto 0.

6 2YNAPMOAOIHZH
ZEKIVAOTE UE TN OUVOPUOAOYNGON Lovo adou Ba xete Slacadnviosl kata noco pia alhayn otn Stapdpdwaon sivat
amapaitntn yla tnv epappoyn oag. AlaBAocte ek TWV TPOTEPWV To Kepahalo "PUBuLon"

EruA&€Te To Mo MpooTateupévo, AAAG TTPOCBAGCLUO, ONELO EYKATAOTOONG OTO UNXAVN L.
H B€on eykatdotaong Sev €xel onuaocia yla tn Asltoupyla Tou LETPNTH OTOV TPOTo Asttoupyiag 1A.

Mo T Aettoupyla TNG CUCKEUNG 0ToUC TPpOToug Asttoupyiag 1B, 1C ) 1D, dnAadn, yla vo TpayLATOTIOLNOETE €va
aBpolopa avaloya e Tt B€on TOU LETPNTH, TIPETIEL VO TOTIOBETIOETE TOV LETPNTH KOTA TETOLOV TPOTIO WOTE VA
Bploketal o Sladopetiky BEon otav To pnxdvnua ival o B£on epyaciog kal o SLadopeTikr) 4TavV TO UNXAvNU
petadEpetal. -> €

JUVAPHUOAOYNOTE TN CUOKEUT OMwC akpLBwg daivetal oto IxAua. -> D

7 EPFAZIA ME TH ZYZKEYH
O Metpntr¢ 6ovnong AgriCounter epdavilel LOVLLO TO ABPOLOUO TWV LETPNHUEVWV WPWV, ULa Asltoupyia Tou dev
TLAPEXETOL YLOL TIPOYPOAUUATIOUO.

Edv To SLaywpLOTIKO Elval 0paTO WG AVW KAl KATW TEAELQ, TOTE lval WPEC Kal Aemtd. EAv To Slaxwplotiko eival
0paTO WG 0pLOBETNG, TOTE ival Sekadiko pe 2 Sekadika Pnola. -> E

H 066vn evnuepwvetal kabe 5 SsutepoAenta. Itov Tpomo Asttoupyiog 1C, n epdavion twv wpwv aAlalel kabe 5
Sdeutepolenta peTaty Tou aBpoiouatog Tou Xpovou epyaciag Kal Tou aBpoiopatog Tou Xpovou HeTadopac.

Katw amo tnv évéelén tng wpag untdapyxouv dtadopa elkovidia omou sudavilovral mpoobetec mAnpodopleg.

¢ To katw BEAOC onuaivel OTL N TPEXOUCA WpPa OXETIIETAL LLE TO XPOVO gpyaciag (CUOKeUN KATW = BEon epyaoiag).

To enavw BENOC oNUALVEL OTL N TpExoUoa EVOELEn wpag avadEpeTal otov Xpovo peTadopds (OUCKEUN EMAVW =
B£on petadopdg).

H KupaToeldnAG YPOUUN ONUALVEL OTL O LETPNTAG AVIXVEUEL QUTAV TNV OTLYUN KIVAOELS A KpadaopoUg Kal
Bploketal o Katdotaon LETPNONG.

0 To oUpPolro ywviog avapel 6tav o PETPNTAC lval otn B€on epyaciag. AvaBel emiong otn Asttoupyia
pLBULONG, OTAV AVAUEVETAL [LLOL TIUA TIAPAPETPOU OE LOIPEC.

8 MMATAPIA

zr Edv to ocUuPBOoAO TG unatapiag £xel dlaypadel, oL pmatapieg MPEMEL va avTkatactabouv. Ma Tov oKomo
QUTO, O HETPNTNG TIPEMEL Vo apalpeBel kal, eav eival anapaitnto, va xpnotponotndel pia kawvoupyla

ToLoLya.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KONFIGURACIJA, darba rezima izvéle

AgriCounter Vibration ir 4 rez[Jmi, kuros stundas tiek ierakst[Jtas daz[]dos veidos. Dazos gad[Jjumos [Jpasi
svar[Jga ir skait[Jt[Jja uzst[]d[JSanas poz[]cija un atrasan[Js vieta. Ar poz[]ciju j(Jsaprot displeja le[]a poz[Jcija,
lai atvieglotu las[Jm[Jbu, parasti skait[Jt[Jjs tiek uzst[Jd[Jts horizont[JI] st{voki[. -> B, C

Vispirms izlemiet, kuru darba rez[Jmu piem([Jrot, atkar[Jb[] no lietojuma veida, ja nepiecieSams, iestatiet p[ic
vajadz[]bas un p[]c tam uzst[]diet skait[Jt{Jju uz mas[nas!

Darb[Jbas rez[Ims 1A - kop[Jj[Js darba stundas (standarta)

éajD darba rez[Jm[] AgriCounter rea[][] uz vis[Jm vibr[]cijdm un mas[Jnas kust[Jb[Jm neatkar{]gi no mas[Jnas
un AgriCounter atrasan(]s vietas. Kop[Jjais laiks, kad mas[Jna p[Jrvietojas, neatkar[]gi no t[], vai t[] darbojas uz
lauka, tiek p[Jrvietota vai st[]v. éaj[l darba rez[Jm[] nav noz[Jmes uzst[]d[]Sanas poz[]cijai uz mas[Jnas un
skait[Jt[Jja atrasan[Js vietai.

1B rez[Jms - Vien[]gi darba stundas

éajl] rez[Jm[] AgriCounter rea[][] uz vibr[JcijJm un mas[Jnas kust[JoJm. Tom[]r laiks tiek pievienots tikai tad,
kad AgriCounter ir darba poz[Jcij[]. Darba poz[Jcija ir skait[Jt[Jja st[Jvoklis, kad mas[Jna ir darba st[Jvoki[].
Transporta poz[]cija ir skait[Jt[Jja st[Jvoklis, kad mas[Jna nav darba st[Jvokl[]. él]s transporta poz[Jcijas interv(JIs
ir noteikts ar diviem regulJjamiem le[J[Jiem.

Lai ierobezotu stundu aprJJin[Jsanu I[Jdz faktiskajam un produkt[Jvajam darba laikam, skait[Jt[Jjam jJb[t
uzst[Jd[Jtam t[J, lai t[] novietojums uz mas[Jnas darba st[Jvokl[] atS[Jirtos no t[] st[jvok[Ja uz mas[jnas
transport[JSanas poz[Jcij[]. To var uzst[Jd[]t, piem[Jram, uz Sarn[Jra s[Jnu sienas, kas tiek saloc[Jta
transport[JSanas laik[], vai uz r{Jmja, kas tiek izmantots ekspluat[Jcijf].

Darb[Jbas rez[Jms 1C - darba un transport[JSanas laiks

Sis darba rez[Jms darbojas t[Jpat k[] 1B darb[Jbas reigms, bet ar[] pievieno laiku, kur[] mas[Jna pJrvietojas, un
skait[Jt[js ir Orpus darba poz[Jcijai noteikt[] stlvok[Ja. Sis rez[Jms ar[] nosaka transport[]Sanas laiku, kura laik[]
mas[Jna nav produkt[jva.

1D darba rez[Jms - darba laiks neatkar[]gi no kust[]bas

Sis rez[ms ir I0dz[]gs 1B rez[Jmam, bet stundas tiek pievienotas neatkar[]gi no t[], vai mas[Jna p[Jrvietojas, vai
vibr[]. Kop[Jjais laiks, kad skait[Jt[Jjs ir darba st[Jvoki[], tiek pievienots pat tad, ja mas[Jna ir apst[Jdin[Jta.

2  Vadibas pogas
Vad[Jbas pogas ir pieejamas no iekSpuses un aizmugures, no[Jemot mont[jzas pljksni. -> A

Poga Noz[Jme Funkcijas

M lzv[]Iine lzv{Iine S[kt, dodieties uz n[Jkamo parametru, iziet no izv[jines
- Maz[lk Atgriezieties ieprieks[j[] iespljl], pazeminiet parametru par 1
+ Vair[]k PQrejiet uz n[Jkamo iesp[ju, palieliniet parametru par 1

3 lestatiet darba rezimu
Pieg[ldes laik[] iestat[Jtais darb[Jbas rez[Jms ir 1A.

Lai main[Jtu darba rez[Jmu, taustiJu "M" turiet nospiestu 3 sekundes. P[]c pogas atlaiSanas displej[] uz [Jsu
br[]di par[Jd[Js "MOdE" un par[Jd[Js pasreiz[Jjais darba rez[Jma iestat[Jjums.

POrsldzieties uz v[Jlamo darb[Jbas rez[Jmu ar pog[Jm "+" vai "-".
Lai saglab[Jtu atlasi un izietu no izv[Jlnes, nospiediet tausti[Ju "M" (vai p[Jc 10 sekund[m).
Mainot darba rez[Imu, visas kopsummas ir iestat[Jtas uz 0.
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4  Parametru iestatiS8ana

Lai piel[Jgotu ier[Jces darb[Jbu atbilstosi konkr[Jtai programmai, var iestat[Jt parametrus. Noklus[Jjuma
iestat[Jjumiem bt piem[Jrotiem lielJkai da[Jai lietojumprogrammu, veicot izmai[Jas tikai tad, kad tas ir
nepiecieSams. Ne visi parametri ir pieejami katr[] rez[Jm[J.

Lai atv[Irtu parametru izv[JIni, [Isi nospiediet tausti{Ju "M". Displej[] par[]d[]ts pirmais parametrs, kas attiecas uz
iestat[Jto darba rez[Jmu.

Parametra nosaukums tiek par[]d[]ts divas sekundes, p[]c tam tiek par(Jd[Jta iestat[t[] v{rt[]ba.
Lai main[Jtu parametra v{rt[Jbu, izmantojiet tausti[Jus "+" vai "-".

lzmantoijiet taustiJu "M", lai p[rietu uz n[Jkamo parametru, iestat[Jt[] v{Jrt[Jba tiek saglab[ta. P{0c p0d0jd
parametra atkal par(Jd[Js pirmais parametrs.

Lai izietu no izvines, tr{]s sekundes turiet nospiestu taustifJu "M" vai gaidiet 10 sekundes.
SENS parametrs - Jut[J]gums (darba rez[Jmi 1A, 1B, 1C)

Sis parametrs nosaka, no kuras kust[Jbas intensit[Jtes ir aktiviz[Jta skait[]Sana, vibr[Jcijas vai kust[Jbas
intensit{Jte. Jo augst[Jka v[Jrtba, jo sp{clglka ir kust[Jba, lai aktiviz[Jtu vai turpin[Jtu skait[JSanu.

0 (maksim{Ji] jutba) I[0dz 10 (minim[JI[J jut(ba), noklus[Jjums: 4
Parametrs holLd - p[Jrejas laiks (1A, 1B, 1C rez[Jms)

Sis parametrs nosaka s[Jkotn[Jjo kust[Jbas laiku sekund[Js, kas nepiecieSams skait[Ju s[JkSanai. Skait[JSanas
laik[] Sis parametrs nosaka, cik ilgi skait[Jt[Jjs darbojas bez kust[Jbas.

1 ({sa p[reja) I0dz 100 (gar[] p[reja), noklus[Jjuma iestat[Jjums: 20
A1 parametrs - transporta st[Jvok[Ja s[Jkuma poz[icija (rez[Jms 1B, 1C, 1D)
Parametrs A2 - transporta st[Jvok[Ja beigu st[lvoklis (rez[Jms 1B, 1C, 1D)
Sie divi parametri nosaka skait[Jt[Jja poz[Jcijas s{Jkumu un beigas, kas nor[]da ier[]ces transport[JSanas
st{vokli. Le(J0i tiek m{Jr{Jti gr{]dos attiec[b[] pret horizont[Jlo Iniju, s[kot no O pulkste[Jr{]d[t[ja virzien(],
skatoties skait[Jt[Jja priekspus[].
Ja skait[Jt[Jja st[Jvoklis atrodas Sajos divos le[J[Jos, izmr(Jto laiku uzskata par transport[JSanas laiku vai

neprodukt[vo laiku. Ja skait[Jt[Jja atraSan[Js vieta ir [Jrpus diapazona, izm[Jr[Jto laiku uzskata par darba laiku
vai razoSanas laiku.

Abu st[Jru noklus[Jjuma iestat[]jum[] transporta st[jvoklis s[kas ar A1 = 45 gr[]diem un beidzas ar A2 = 315
grjdiem. Darba st[Jvoklis s[]kas ar 315 gr[Jdiem un beidzas ar 45 gr[ldiem. T[Jtad skait[]t[Jja horizont[Jlais
st{Jvoklis un skait[Jt{Jja rot]cija I[Jdz 45 gr{Jdiem abos virzienos p[lc noklus[Jjuma tiek uzskat[Jta par darba
poz[Jciju (= mas[Jnas darba poz[Jcija). -> B

Ja noklus[Jjuma iestat[Jjums nav piem[Jrots lietojumprogrammai, varat pagriezt pasu r[Jku vai main[Jt
parametru le[J[Ja iestat[Jjumus.

J[Js varat p[Jrbaud[]t le[Ja iestat[Jjumus pirms fiks[Jt[Js iestat[JSanas. Ja skait[Jt[Jjs ir darba st[jvokI[], displej[]
par[]d[]s simbols == pret[Jj[] gadJjum[] n[J.

Unlt parametrs - displeja form[Jts (visi rez[Jmi)

Sis parametrs nosaka laika displeja form[Jtu. -> E00:59 = noklus[Jjuma iestat[Jjums, nor[Jde stund[]s un
min[t{s (hhhh: mm), = noklus[Jjuma iestat[Jjums 00,99 = nor[Jde stund[]s ar 2 z[Jm[Jm aiz komata (hhhh, hh)

5  Skaititaja atiestatiSana
Lai atiestat[Jtu skait[Jt[Jju, nospiediet un turiet visas 3 pogas kop[] 3 sekundes. P[Jc pogu atlaiSanas visi
rldt0ji ir iestat[Jti uz 0.

6  UZSTADISANA
S{ciet ar mont[Jzu tikai p[Jc tam, kad ir noskaidrots, vai lietojumprogrammai nepiecieSama konfigur[]cijas
mail]a. L[Jdzu, vispirms izlasiet noda[Ju "Konfigur[Jcija".
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Izv{lieties tJdu uzst[Jd[JSanas poz[iciju, lai b[Jtu gan p[Jc iesp[Jjas lielJka aizsardz[]ba, gan ar[] pieeja iek[Jrtai.
Uzst[Jd[JSanas poz[]cija neattiecas uz skait[Jt[ja darb[Jbu 1A darb[Jbas rez[Jm[].

Lai izmantotu ier[Jci darba rez[Jmos 1B, 1C vai 1D, vai lai veiktu summ[JSanu, pamatojoties uz skait[Jt[Jja
poz[Jciju, ir nepiecieSams uzst[Jd[Jt skait[Jt{ju t[J, lai tas b[Jtu cit[] poz[Jcij], kad mas[Jna atrodas darba
stJvokI[J un kad mas$[Jna tiek transport[jta. -> C

Uzst[]diet ier{]ci, k[J par[]d[ts atti[]. -> D

7 DARBS AR IERICI
AgriCounter Vibration past[Iv[]gi uzr{lda aprJJin[Jto stundu summu, nolas[]Sanai nav nepiecieSama nek[]da
darb[Jba.

Divpunktu atdalJt[]js nor[]Jda stundas un min[jtes. Komatu atdal[Jt[ljs nor[lda divciparu z[Jmes aiz komata. ->
E

Displejs tiek atjaunin[Jts ik p{Jc 5 sekund[Jm. 1C darb[Jbas rez[Jm[] stundu r{]d[Jjums main[]s ik p[Jc 5
sekund[Jm starp darba laika summu un transporta laika summu.

Laika r[Jd[Jjuma laik[] ir daz[]das ikonas, lai par[Jd[Jtu papildu inform[Jciju.

¢ Bulti[Ja "uz leju" nor[Jda, ka par[JdJt[Js stundas ir darba stundas (ier[Jces uz leju = darba poz[jcija).

BultiJa "uz augSu" noz[Jm[], ka par[Jd[Jt[Js stundas ir transport[JSanas stundas (ier[Jce augs[] = transporta
poz[]cija).

NS Vidot[ I0nija nor[]da, ka skait[Jt[]js uztver kust[]bu vai vibr[Jciju un ir skait[J$anas rez[Jm].

0 Le[J{a indikators iedegas, kad skait[Jt[Jjs ir darba poz[Jcij[]. lestat[JSanas rez[Jm[] tas iedegas ar[]
‘é tad, kad ir sagaid[Jma parametru v[Jrt[Jba gr[jdos.

8 BATERIJU MAINA
Izr Jair iedegusies p[Jrsv[Jtrotas baterijas br[]din[Jjuma gaisma, baterijas ir j[Jnomaina. Lai to izdar[Jtu,
no[Jemiet skait[Jt[Jju un, ja nepiecieSams, izmantojiet jaunu blJvi.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KONFIGURAVIMAS, darbo rezimo pasirinkimas

L#AgriCounter Vibration* turi 4 rezimus, kuriuose valandos [Jrasomos skirtingais b[]Jdais. Kai kuriais atvejais labai
svarbu [Jrengimo vieta arba matuoklio pad[Jtis. Kadangi pad[Jtis rodo, kad ekrano kampin[] pad[Jtis yra
suprantama, skaitiklis paprastai montuojamas horizontalioje pad[Jtyje. -> B, C

Pirma, nuspr[Jskite, kuris veikimo rezimas taikomas j[Js[] programai, jei reikia, nustatykite reikiamus
nustatymus ir tada prijunkite skaitikl[] prie savo masinos!

1A veikimo rezimas - bendras darbo laikas (standartinis)

Siame darbo rezime ,AgriCounter” reaguoja [] visus masinos virp[Jjimus ir judesius, neatsizvelgiant [] masinos
ir ,AgriCounter” pad[Jt[]. Bendras masinos jud[Jjimo laikas apibendrinamas, neatsizvelgiant [J tai, ar maSina
naudojama lauke, vaziuojant [] lauk[], ar stovint. [Jrengimo vieta masinoje ir skaitiklio pad[]tis Siame darbo
rezime neturi reikSm[Js.

1B rezimas - tik valandos

Siuo rezimu ,AgriCounter” reaguoja [] masinos virp[Jjim[] ir judesius. Tagiau laikas skai¢iuojamas tik tada, kai
,AgriCounter” yra darbin[Jje pad[ltyje. Darbin[] pad[tis - tai skaitiklio pad[ltis, kurioje jis yra, kai masina yra
darbin[Jje pad[Jtyje. Transportavimo pad[ltis - tai skaitiklio pad[tis, kurioje jis yra, kai masina n[Jra darbin[Jje
pad[ltyje. Sios transportavimo pad[lties intervalas nustatomas dviem reguliuojamais kampainiais.

Siekiant atskirti tikrojo, produktyvaus darbo laiko skaiCiavim[], skaitiklis turi bJti sumontuotas ant masinos taip,
kad jo pad[Jtis maSinos darbin[Jje pad[Jtyje skirt[Jsi nuo jo pad[Jties masinos transportavimo pad[Jtyje. Tai gali
b[Jti, pavyzdziui, atlenkiama Sonin[] dalis, kuri transportavimo metu b[Jt[] uzlenkta, arba vieta ant vaziuokl[Js,
kuri transportuojant yra pakeliama.

Darbo rezimas 1C - darbo ir transportavimo valandos

Sis veikimo rezimas veikia taip pat kaip ir 1B veikimo reZimas, tagiau taip pat sumuoja ir laik[], kada masina
juda, ir skaitiklis yra ne nustatytoje darbin[Jje pad[Jtyje. Tai taip pat gali b[Jti transportavimo laikas arba laikas,
kai masina nedirba.

1D veikimo rezimas - darbo valandos, nepriklausomai nuo jud[Jjimo

Sis rezimas yra panasus [] 1B rezim[], tadiau nesvarbu, ar masina juda, ar tik vibruoja, - darbo laikas vis tiek
skaiciuojamas. Bendras laikas, kur[] skaitiklis yra darbin[Jje pad[ltyje, skaiiuojamas net ir masinai visiskai
stoint.

2 Valdymo mygtukai
Valdymo mygtukai yra prieinami is vidaus ir is galin[Js pus[]s, kai montavimo plokst[] yra nuimta. -> A

Mygtukas ReikSm([] Funkcijos

M Meniu Meniu Prad[ti, toliau [ kit[] parametr(], iSeiti iS meniu
- — Atgal [] ankstesn[] parinki[], sumazina parametr[] 1
+ Plius Eiti [J kit[] parinkt[], padidinti parametr[] 1

3 Darbinio rezimo nustatymas
Pristatymo metu yra nustatytas 1A dabinis rezimas.

Nor[Jdami pakeisti darbo rezim[], 3 sekundes palaikykite nuspaud[] mygtuk[] ,M*. Atleidus mygtuk[], ekrane
trumpai parodomas pranesimas ,MOdE", tada pasirodo esamas darbinio rezimo nustatymas.

Mygtukais ,+“ arba ,-" persijunkite [J norim[] darbin[] rezim].
,M"“ mygtuku (arba po 10 sekundzif]) iSsaugomas pasirinkimas ir iSeinama i$ meniu.
Pakeitus darbin[] rezim[], visi skai¢iavimai nustatomi [] O.

© AGRETO electronics GmbH 29



LIETUVIY @ agreto

4 Parametry nustatymas

Norint pritaikyti prietaiso veikim[] konkrec¢iam tikslui, galima reguliuoti parametrus. Pradiniai nustatymai tur[Jt[]
b[ti tinkami daugeliui atvej[], bet prireikus galima juos koreguoti. Ne visi parametrai yra prieinami kiekviename
rezime.

Nor[Jdami atidaryti parametr[] meniu, trumpai spustel[Jkite mygtuk[] ,M“. Ekrane pasirodo pirmasis
parametras, atitinkantis nustatyt[] darbin[] rezim[J.

Parametro pavadinimas rodomas dvi sekundes, po to pasirodo nustatyta vert[].
Parametro vertes galima pakeisti mygtukais ,+“ arba ,-".

Nor[Jdami pakeisti kit[] parametr[], paspauskite mygtuk[] ,M*, taip nustatyta vert[] bus iSsaugota. Po paskutinio
parametro V[]l rodomas pirmasis parametras.

Nor[Jdami iSeiti iS meniu, palaikykite ,M"“ mygtuk[] nuspaud[] tris sekundes arba palaukite 10 sekundzi[].
Parametras SENS - jautrumas (1A, 1B, 1C rezimai)

Sis parametras nustato, nuo kokio judesio intensyvumo pradedamas skaiciavimas, t. y., kokia stipri turi b[Jti
vibracija ar jud[Jjimas. Kuo didesn[] vert[], tuo stipresnis turi bti uzfiksuojamas arba t[Jsiamas jud[Jjimas, kad
prasid[Jt[] skaiCiavimas.

Nuo 0 (didziausias jautrumas) iki 10 (maziausias jautrumas), numatytasis nustatymas: 4
Parametras ,hoLd" - pertraukos laikas (1A, 1B, 1C rezimai)

Sis parametras nustato laik[] sekund[Jmis, kuris turi praeiti nuo judesio uZfiksavimo pradzios, kad prasid[]t[]
laiko skaiCiavimas ir sumavimas. Skaiciuojant Sis parametras nustato, kiek laiko be jud[Jjimo skaitiklis vis tiek
skaiciuoja toliau.

Nuo 1 (trumpa pertrauka) iki 100 (ilga pertrauka), numatytasis nustatymas: 20
A1 parametras - transportavimo eigos pradzios kampas (1B, 1C, 1D reZzimas)
Parametras A2 - transportavimo eigos pabaigos kampas (1B, 1C, 1D rezimas)

Sie du parametrai nustato skaitiklio pozicijos pradzi[] ir pabaig[], tai atitinka masinos transportavimo pad[Jt[J.
Kampai matuojami nuo horizontalios linijos, pradedant nuo 0, judant laikrodzio rodyklI[Js kryptimi, visada nuo
skaitiklio priekin[]s pus[]s.

Jei skaitiklio pad[ltis yra tarp Si[] abiej[] kamp[], matuojamas laikas laikomas transportavimo laiku arba
neproduktyviu laiku. Jei skaitiklio vieta yra uz Sio diapazono rib[], laikas laikomas darbiniu laiku arba
produktyviu laiku.

Pagal numatyt[Jj[] dviej] kamp[] nustatym[] transportavimo padltis prasideda nuo A1 = 45 laipsni[] kampo ir
baigiasi ties A2 = 315 laipsni[] kampu. Darbin[] pad[Jtis prasideda nuo 315 laipsni[] ir baigiasi 45 laipsni[]
kampu. Tod[Jl horizontali skaitiklio pad[itis ir skaitiklio sukimasis iki 45 laipsni[] kampu abiemis kryptimis pagal
numatyt[Jj[] nustatym(] yra laikoma darbine pad[Jtimi (= masinos darbine pad[Jtimi). -> B

Jei numatytasis nustatymas netinka j(Js[] programai, galite pasukti matuokli[] arba pakeisti parametr[] kamp[]
nustatymus.

Kampo nustatymus galite patikrinti prieS montavim[] fiksuotoje pad[ltyje. Kai matuoklis yra darbin[Jje padltyje,
ekrane pasirodo simbolis ==, prie§ingu atveju simbolis nerodomas.

Parametras Unlt - rodymo formatas (visi rezimai)

Sis parametras nustato valand[] rodymo format[]. -> E00:59 = numatytasis nustatymas, rodomos valandos ir
minut[]Js (hhhh:mm) = numatytasis nustatymas 00,99 = rodomos valandos su dviem skaiciais po kablelio
(hhhh,hh)

5 Nulinés skaitiklio padéties nustatymas
Nor[Jdami i$ naujo nustatyti skaitikl[], 3 sekundes palaikykite nuspaud[] visus 3 mygtukus. Atleidus mygtukus
visos skaitiklio sumos bus atstatytos [J 0.
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6 MONTAVIMAS
Montuoti prad[Jkite tik tada, kai [Isitikinsite, ar reikalingi konfig[racijos pakeitimai pagal j[Is[] numatyt[]j]
naudojimo paskirt[]. PraSome i$ anksto perskaityti skyri[] ,Konfig[Jravimas®.

Pasirinkite kuo geriau apsaugot, taciau prieinam[] montavimo viet[] ant masinos.
(rengimo pad[Jtis skaitiklio veikimui 1A rezimu reikSm[]s neturi.

Norint valdyti prietais[] 1B, 1C arba 1D rezimu, t. y., skaiciuoti veikimo laik[] priklausomai nuo skaitiklio
pad[Jties, matuokl[] reikia sumontuoti taip, kad kai masina yra darbin[Jje pad[ltyje, jis b[Jt[] kitoje pad[Jtyje negu
tada, kai masina yra transportuojama. -> C

Prijunkite prietais[], kaip parodyta. -> D

7 DARBAS SU JRENGINIU
»#AgriCounter Vibration* visuomet rodo suskaiciuot[] valand[] sum[], operacijos metu patikrinti nustatymo
negalima.

Jei kaip skyriklis naudojamas dvitaskis, tai rodomos valandos ir minut[]s. Jei kaip skyriklis naudojamas
kablelis, rodomos valandos kaip deSimtain[] vert[] su dviem skaiciais po kablelio. -> E

Ekrane rodinys atnaujinamas kas 5 sekundes. 1C darbo rezimu valand[] rodinys kas 5 sekundes perjungiamas
tarp darbo laiko sumin[]s vert[]s ir transportavimo laiko sumin[]s vert[]s.

Po valand[] rodiniu rodomos [Jvairios piktogramos su papildoma informacija.

RodyklI[] [ apadi[] rodo, kad dabartinis rodinys yra darbo laikas (prietaisas atsuktas [] apaci[] = darbin[]
pad(tis).
RodyklI[] [J virs[] reiskia, kad dabartinis rodinys yra transportavimo laikas (prietaisas atsuktas [] virs[] =
transportavimo padltis).
: Banguota linija reiskia, kad skaitiklis Siuo metu fiksuoja jud[Jjim[] ar vibracij[] ir veikia skaiCiavimo
nJ rezimu.
0} : Kampo simbolis SvieCia, kai skaitiklis yra darbin[Jje pad[Jtyje. Nustatymo rezimu jis Sviecia, kai bus
rodoma parametro vert[] laipsniais (kampas).

8 BATERIJOS PAKEITIMAS
¢ Jei rodomas perbrauktas baterijos simbolis, baterij[] reikia pakeisti. Tam skaitikI[] reikia nuimti ir,
prireikus, paskui uzd[Jti nauj[] plomb[].
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 CONFIGURATIE, selectie van de bedieningsmodus

De AgriCounter Vibration heeft 4 bedrijfsmodi, waarbij de uren op verschillende manieren worden vastgelegd.
In sommige gevallen is de montagelocatie of de positie van de teller cruciaal. Als positie wordt de hoekpositie
van het display gemarkeerd, vanwege de leesbaarheid is de teller normaal gesproken in een horizontale
positie gemonteerd. -> B, C

Bepaal eerst welke bedrijfsmodus voor uw gebruiksdoel van toepassing is, stel indien nodig de nodige
instellingen in en monteer vervolgens de teller op uw machine!

Bedrijfsmodus 1A - Totale bedrijfsuren (standaard)

In deze bedrijfsmodus reageert de AgriCounter op alle trillingen en bewegingen van de machine, ongeacht de
positie en locatie van de machine en de AgriCounter. De totale tijd dat de machine in beweging is, wordt
opgeteld, ongeacht of deze in het veld wordt gebruikt, naar het veld wordt gereden, of in bedrijf op de
standaard is. De montagelocatie op de machine en de positie van de teller zijn niet relevant in deze
bedieningsmodus.

Modus 1B - Alleen werkuren

In deze modus reageert de AgriCounter op trillingen en bewegingen van de machine. De tijd wordt echter
alleen opgeteld als de AgriCounter op de werkpositie staat. De werkstand is de positie van de teller wanneer
de machine in de werkstand staat. De transportpositie is de positie van de teller wanneer de machine niet in
werkpositie staat. Het bereik voor deze transportpositie wordt gedefinieerd met twee instelbare hoeken.

Om het verzamelen van uren te beperken tot de werkelijke, productieve werktijd, moet de teller zodanig op de
machine worden gemonteerd dat de positie in de werkstand van de machine verschilt van zijn positie in de
transportstand van de machine. Dit kan bijvoorbeeld op een scharnierend zijgedeelte zijn, dat tijdens transport
omhoog geklapt wordt, of op een loopwerk dat tijdens gebruik wordt opvouwen.

Bedrijfsmodus 1C - Werk- en transporturen

Deze bedieningsmodus werkt identiek aan bedieningsmodus 1B, maar deze telt ook de tijd op wanneer de
machine in beweging is en de teller zich buiten de gedefinieerde positie voor de werkpositie bevindt. Dit kan
ook een transporttijd zijn of een tijd die niet productief is voor de machine.

Bedrijfsmodus 1D - Werkuren onafhankelijk van beweging

Deze modus is vergelijkbaar met modus 1B, maar het maakt niet uit of de machine beweegt of trilt om de uren
op te tellen. De totale tijd waarin de teller zich in de werkpositie bevindt, wordt opgeteld, zelfs bij absolute
stilstand van de machine.

2 Bedieningsknoppen
De bedieningsknoppen zijn toegankelijk vanaf de binnenzijde en vanaf de achterkant waneer de montageplaat
is verwijderd. -> A

Toets Betekenis Functies

M Menu Startmenu, Ga verder naar de volgende parameter, Verlaat het menu
- Min Terug naar de vorige optie, Verlaag de parameter met 1

+ Plus Ga naar de volgende optie, Verhoog de parameter met 1

3  De bedrijfssmodus instellen
Bij aflevering is de bedrijfsmodus 1A vooraf ingesteld.

Om de bedieningsmodus te wijzigen, houdt u de knop "M" gedurende 3 seconden ingedrukt. Na het loslaten
van de toets geeft het display kort "MOdE" weer en vervolgens verschijnt de huidige instelling van de
bedieningsmodus.

Ga naar de gewenste bedieningsmodus met de knoppen "+" of "-".
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Met de "M" -toets (of na 10 seconden) wordt de selectie opgeslagen en het menu afgesloten.
Bij het wijzigen van de bedrijfsmodus worden alle totalen ingesteld op 0.

4  Parameters instellen

Om de werking van het apparaat aan te passen voor het gebruiksdoel kunnen parameters worden ingesteld.
Standaardrinstellingen moeten geschikt zijn voor de meeste gebruiksgevallen, breng alleen wijzigingen aan als
dat nodig is. Niet alle parameters zijn beschikbaar in elke modus.

Om het parametermenu te openen, drukt u kort op de "M"-toets. De eerste parameter die relevant is voor de
ingestelde bedrijfsmodus verschijnt op het display.

De naam van de parameter wordt gedurende twee seconden weergegeven, waarna de ingestelde waarde
verschijnt.

Gebruik de "+"- of "-"-toetsen om de waarde van de parameter te wijzigen.

Gebruik de "M"-toets om naar de volgende parameter te gaan, de ingestelde waarde wordt opgeslagen. Na de
laatste parameter wordt de eerste parameter opnieuw weergegeven.

Om het menu te verlaten, houdt u de "M"-toets drie seconden ingedrukt of wacht u 10 seconden.
Parameter SENS - Sensibiliteit (bedrijfsmodi 1A, 1B, 1C)

Deze parameter bepaalt uit welke intensiteit van een beweging de telling wordt geactiveerd, dat wil zeggen
hoe krachtig de trilling of beweging moet zijn. Hoe hoger de waarde, des te sterker moet de beweging zijn om
de telling te activeren of voort te zetten.

0 (hoogste sensibiliteit) tot 10 (laagste sensibiliteit), standaard: 4
Parameter hold - Overbruggingstijd (bedrijfsmodi 1A, 1B, 1C)

Deze parameter bepaalt de tijd in seconden waarvoor er aan het begin van de telling een beweging moet zijn
om te beginnen met optellen. Tijdens het tellen bepaalt deze parameter hoelang het apparaat zonder
beweging blijft tellen.

1 (korte overbrugging) tot 100 (lange overbrugging), standaard: 20
Parameter A1 - Hoek begin Transportpositie (bedrijfsmodi 1B, 1C, 1D)
Parameter A2 - Hoek einde Transportpositie (bedrijffsmodi 1B, 1C, 1D)

Deze twee parameters bepalen het begin en het einde van de positie van de teller, wat de transportpositie
voor de machine betekent. De hoeken worden in graden gemeten vanaf de horizontale lijn vanaf 0 met de klok
mee, altijd vanaf de voorkant van de meter.

Als de positie van de teller binnen het bereik binnen deze twee hoeken ligt, wordt de gemeten tijd beschouwd
als transporttijd of niet-productieve tijd. Als de locatie van de teller buiten het bereik valt, wordt de tijd
beschouwd als werktijd of productieve tijd.

In de standaardinstelling van de twee hoeken begint de transportpositie bij A1 = 45 graden en eindigt bij A2 =
315 graden. De werksituatie begint derhalve bij 315 graden en eindigt bij 45 graden. De horizontale positie van
de teller en een draaiing van de teller tot 45 graden in beide richtingen wordt daarom in de standaardinstelling
als werkpositie (= werkstand van de machine) beschouwd. -> B

Als de standaardinstelling niet geschikt is voor uw toepassing, kunt u de meter zelf draaien of de
hoekinstellingen in de parameters wijzigen.

U kunt de hoekinstellingen al voor de vaste installatie controleren. Wanneer de teller in de werkstand staat,
verschijnt het symbool === op het display anders niet.

Parameter Unit - Weergaveformaat (alle bedrijfsmodi)

Deze parameter bepaalt het formaat van de uurweergave. -> E00:59 = standaardinstelling, weergave in uren
en minuten (hhhh:mm), = standaardinstelling00,99 = weergave in uren met 2 decimalen (hhhh,hh)
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5  De teller resetten
Om de teller te resetten houdt u alle 3 de knoppen tegelijkertijd 3 seconden lang ingedrukt. Bij het loslaten
worden alle totalen ingesteld op O.

6 MONTAGE
Begin pas met de montage nadat u hebt gecontroleerd of een wijziging in de configuratie noodzakelijk is voor
uw toepassing. Lees a.u.b. eerst het hoofdstuk "Configuratie".

Kies de meest beschermde, maar toch toegankelijke montageplaats op de machine.
De installatiepositie is niet relevant voor de werking van de teller in bedrijfsmodus 1A.

Om het apparaat in bedrijfsmodi 1B, 1C of 1D te laten werken, d.w.z. om een optelling uit te voeren afhankelijk
van de positie van de teller, moet u de teller zodanig installeren dat deze zich in een andere positie bevindt
wanneer de machine zich in de bedrijfsstand bevindt en wanneer de machine in transport is. -> C

Monteer het apparaat volgens de afbeelding. -> D

7 GEBRUIK VAN HET APPARAAT
De AgriCounter Vibration geeft permanent de som van de getelde uren weer, er is geen bewerking voor het
aflezen.

Als de dubbele punt zichtbaar is als scheidingsteken, zijn dit uren en minuten. Als de komma zichtbaar is als
scheidingsteken, zijn dit 2 cijfers achter de komma. -> E

Het scherm wordt elke 5 seconden geactualiseerd. In bedrijfsmodus 1C verandert de weergave van de uren
elke 5 seconden tussen de som van de werktijd en de som van de transporttijd.

Onder de urenweergave zijn er verschillende pictogrammen voor het weergeven van aanvullende informatie.

De pijl naar beneden betekent dat de huidige urenweergave de werktijd betreft (apparaat omlaag =
werkpositie).

De pijl omhoog betekent dat de huidige urenweergave de transporttijd betreft (apparaat omhoog =
transportpositie).

N\ De golflijn betekent dat de teller momenteel een beweging of trilling detecteert en in de telmodus is.

0 Het hoeksymbool licht op als de teller in de werkpositie staat. In instelmodus licht het ook op
4 wanneer een parameterwaarde in graden wordt verwacht.

8 VERVANGING VAN DE BATTERIJ
Als het doorgestreepte batterijsymbool oplicht, moeten de batterijen worden vervangen. Hiervoor
moet de teller worden verwijderd en, indien nodig, een nieuwe afdichting worden gebruikt.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KONFIGURASJON, valg av driftsmodus

AgriCounter Vibration har 4 modi, hvor timene er registrert pa forskjellige mater. | noen tilfeller er
monteringsstedet eller posisjonen til méleren avgjerende. Som posisjon kalles vinkelstillingen pa displayet, pa
grunn av lesbarheten er telleren normalt montert i horisontal stilling. -> B, C

Avgjor farst hvilken driftsmodus som gjelder for ditt bruksomréde, still inn de n@dvendige innstillingene og
monter deretter telleren pa maskinen din!

Driftsmodus 1A - Total driftstid (standard)

| denne driftsmodus reagerer AgriCounter pé alle vibrasjoner og bevegelser pa maskinen, uansett i hvilken
posisjon maskinen og AgriCounter befinner seg. Den totale tiden maskinen beveger seg i blir summert,
uavhengig av om den brukes i feltet, kjgring til feltet, drift pa stativet. Monteringsstedet p& maskinen og
plasseringen av telleren er irrelevant i denne driftsmodus.

Modus 1B - Kun arbeidstimer

| denne modus reagerer AgriCounter pa maskinens vibrasjoner og bevegelser. Imidlertid er tiden kun summert
nar AgriCounter er i arbeidsstilling. Arbeidsstillingen er posisjonen til telleren der den befinner seg nar
maskinen er i arbeidsstilling. Transportposisjonen er plasseringen av telleren der den er plassert nar maskinen
ikke er i arbeidsstilling. Omrédet for denne transportposisjonen er definert med to justerbare vinkler.

For & begrense summeringen av timer til den faktiske produktive arbeidstiden, m& maleren monteres pa
maskinen slik at posisjonen i maskinens arbeidsstilling avviker fra posisjonen i maskinens transportstilling.
Dette kan for eksempel veere en hengslet sidedel, som er klaffet opp under transport eller pa et chassis som er
hevet ved bruk.

Driftsmodus 1C - arbeids- og transporttimer

Denne driftsmodus fungerer identisk med driftsmodus 1B, men den legger ogsé til tiden for maskinens
bevegelse, og telleren er utenfor den definerte posisjonen for arbeidsstilling. Dermed kan ogsa veere
transporttid eller uproduktiv tid oppdages av maskinen.

Driftsmodus 1D - arbeidstimer uavhengig av bevegelse

Denne modus ligner pa modus 1B, men det spiller ingen rolle om maskinen beveger seg eller vibrerer for &
summere timene. Den totale tiden som telleren er i arbeidsstilling er summert, selv ved absolutt stillstand av
maskinen.

2  Kontrollknapper
Kontrollknappene er tilgjengelige fra innsiden og fra baksiden med monteringsplaten fiernet. -> A

Taster Betydning Funksjoner

M Meny Start-meny, fortsett til neste parameter, avslutningsmeny
- Minus Tilbake til forrige alternativ, senk parameteren med 1

+ Pluss Gé til neste alternativ, gk parameteret med 1

3  Innstilling av driftsmodus
Ved levering er driftsmodus 1A forhandsinnstilt.

For & endre driftsmodus, trykk og hold inne "M"-knappen i 3 sekunder. Nar du har slettet nekkelen viser
displayet kort "MOdE", og deretter vises gjeldende innstilling for driftsmodus.

Bytt til ensket driftsmodus med knappene "+" eller "-".
"M"-tasten (eller etter 10 sekunder) lagrer valget og avslutter menyen.
N&r du endrer driftsmodus, er alle totalsettene satt til O.

© AGRETO electronics GmbH 35



Norsk %R agreto

4  Innstilling av parametrene
Parametere kan settes for & tilpasse enhetens drift individuelt. Innstillinger ber veere hensiktsmessige for de
fleste brukstilfeller, gjer bare endringer nér det er ngdvendig. Ikke alle parametere er tilgjengelige i hver modus.

For & &pne parametermenyen, trykk kort pa "M'-tasten. Den farste parameteret som er relevant for den innstilte
driftsmodusen, vises pé displayet.

Navnet pa parameteret vises i to sekunder, deretter vises innstilt verdi.
Bruk knappene "+" eller "-" for & endre verdien pa parameteret.

Bruk "M"-tasten til & bytte til neste parameter, den innstilte verdien er lagret. Etter det siste parameteret vises
det forste parameteret igjen.

For & ga ut av menyen, hold "M"-knappen inne i tre sekunder, eller vent i 10 sekunder.
Parameter SENS - Fglsomhet (Driftsmodus 1A, 1B, 10)

Dette parameteret avgjer hvilken intensitet som utlgser bevegelsestellingen, dvs. hvor sterk vibrasjonen eller
bevegelsen ma vaere. Jo hayere verdien, jo sterkere bevegelsen mé veere a utlase eller fortsette tellingen.

0 (hayeste falsomhet) til 10 (laveste fglsomhet), standard: 4
Parameter holLd - overgangstid (Driftsmodus 1A, 1B, 1C)

Dette parameteret bestemmer varigheten i sekunder som ma veere tilstede i en bevegelse i begynnelsen av
tellingen, for at summere skal ta til. Under tellingen bestemmer dette parameteret hvor lang tid uten bevegelse
som kan ga for & fortsetter telling av enheten.

1 (kort overgang) til 100 (lang overgang), standardinnstilling: 20
Parameter A1 - Vinkel start Transportposisjon (Modus 1B, 1C, 1D)
Parameter A2 - Vinkel slutt Transportposisjon (Modus 1B, 1C, 1D)

Disse to parametrene bestemmer begynnelsen og slutten av tellerens posisjon, som betyr transportstilling for
maskinen. Vinklene males fra den horisontale linjen fra 0, og méles i grader med klokken, alltid fra forsiden av
tellerenheten.

Hvis posisjonen til telleren ligger innenfor rekkevidden i disse to vinklene, anses den mélte tiden som
transporttid eller uproduktiv tid. Hvis plasseringen av telleren ligger utenfor rekkevidden, betraktes tiden som
arbeidstid eller produktiv tid.

| standardinnstillingen for de to vinklene starter transportposisjonen ved A1 = 45 grader og slutter ved A2 =
315 grader. Arbeidsforholdet starter ved 315 grader og slutter ved 45 grader. Den horisontale posisjonen til
telleren og en sving pé telleren opptil 45 grader i begge retninger er derfor i standardinnstillingen som
arbeidsstilling (= maskinens arbeidsstilling). -> B

Hvis standardinnstillingen ikke passer ditt bruksomrade, kan du enten dreie pa selve maleren eller endre
vinkelinnstillingene i parameterne.

Du kan kontrollere vinkelinnstillingene allerede for installasjonen. Nar apparatet er i arbeidsstilling vises
symbolet p& displayet ==, ellers ikke.

Parameter Unlt — Skjermformat (alle modi)

Dette parameteret bestemmer formatet for timevisningen. -> E00:59 = standardinnstilling, visning i timer og
minutter (hhhh: mm), = standardinnstilling 00,99 = visning i timer med 2 desimaler (hhhh, hh)>

5  Nullstilling av telleren
For & tilbakestille telleren, trykk og hold alle 3 knappene inne samtidig i 3 sekunder. Nar de slippes blir alle
totalsettene satt til 0.

6 MONTERING
Begynn farst med monteringen nar du har avklart om en endring i konfigurasjonen er nadvendig for ditt
bruksomrade. Vennligst les kapitlet "Konfigurasjon" pa forhand.
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Velg den mest beskyttede, men likevel tilgjengelige monteringsplassen pa maskinen.
Installasjonsposisjonen er ikke relevant for drift av telleren i driftsmodus 1A.

For & betjene enheten i driftsmodus 1B, 1C eller 1D, dvs. for & utfere en summering avhengig av malerens
posisjon, mé du installere apparatet slik at den er i en annen posisjon nar maskinen er i arbeidsstilling og nar
maskinen er i transport. -> C

Monter enheten som vist. -> D

7 ARBEID MED ENHETEN
AgriCounter Vibration viser permanent summen av antall timer, den er ikke for & avlese betjening.

Hvis kolon opptrer som skilletegn, er det for & vise timer og minutter. Hvis kommaet opptrer som skilletegn, er
det for & vise desimaltimer med 2 sifre etter komma. -> E

Skjermen blir oppdatert hvert 5. sekund. | driftsmodus 1C endres timevisningen hvert 5. sekund mellom
summen av arbeidstiden og summen av transporttiden.

Under timevisningen er det forskjellige ikoner for & vise tilleggsinformasjon.
¢ Ned-pilen betyr at ndvaerende time er relatert til arbeidstid (enhet ned = arbeidsstilling).

Opp-pilen betyr at den ndvaerende timevisningen refererer til transporttiden (enhet opp =
transportposisjon).

NS Bolgelinjen betyr at telleren for gyeblikket oppdager bevegelse eller vibrasjon og er i tellemodus.

0 Vinkelsymbolet lyser nér apparatet er i arbeidsstilling. | innstillingsmodus lyser den ogsa nér en
4 parameterverdi forventes i vinkelgrader.

8 BATTERIBYTTE

Izr Hvis det kryssede batterisymbolet lyser, mé batteriene byttes ut. For dette ma méleren fjernes, og

om ngdvendig ma en ny forsegling brukes.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KONFIGURACJA, wybor trybu pracy

Urz[]dzenie AgriCounter Vibration posiada 4 tryby, za pomoc[] ktérych rejestrowane s[] w ro[Jny sposéb
godziny. Cz[J[Jciowo decyduij[]ce tu jest miejsce monta[Ju lub poto[Jenie licznika. Poto[Jenie licznika okre[Jla
pozyci[] kJtow[] wy[Jwietlacza, ze wzgl[Jdu na czytelno[]¢, licznik jest zwykle montowany w pozycji poziomej. -
>B,C

Najpierw nale[Jy zdecydowac, ktéry tryb pracy dotyczy danej aplikacji, dokonac¢ niezb[Jdnych ustawie[] i
dopiero wtedy zamontowac licznik na swojej maszynie!

Tryb pracy 1A — Catkowity czas pracy (standard)

W tym trybie pracy AgriCounter reaguje na wszystkie wibracje i ruchy maszyny, niezale[Jnie od jej pozycji i
poto[Jenia oraz licznika AgriCounter. Sumowany jest catkowity czas, w ktérym maszyna si[] porusza,
niezale[Jnie od tego, czy jest ulJywana na polu, dojazdu do pola czy do pracy na stanowisku. Miejsce monta[]u
na maszynie i poto[Jenie licznika nie maj[] znaczenia w tym trybie pracy.

Tryb 1B - tylko godziny robocze

W tym trybie AgriCounter reaguje na wibracje i ruchy maszyny. Czas jednak jest sumowany tylko wtedy, gdy
AgriCounter znajduje si[] w pozycji roboczej. Poto[Jenie robocze licznika to poto[Jenie, w ktérym znajduje sif]
on znajduje, gdy maszyna znajduje si[] w poto[Jeniu roboczym. Poto[Jenie transportowe licznika to poto[Jenie,
w ktorym si[] on znajduje, gdy maszyna nie znajduje si[] w poto[Jeniu roboczym. Zakres tego poto[Jenia
transportowego definiuje si[] za pomoc[] dwdch regulowanych k[Jtéw.

Aby ograniczy¢ rejestracj[] godzin do faktycznego, produktywnego czasu pracy, licznik nale[Jy zamontowac na
maszynie tak, aby jego poto[Jenie w pozycji roboczej maszyny ré[Jnito si[] od jego poto[Jenia w pozycji
transportowej. Mo[Jna go zamontowac, na przyktad, na sktadanej cz[J[]ci bocznej, ktér[] rozktada si[] podczas
transportu lub na wysuwanym w trakcie pracy podwoziu.

Tryb pracy 1C - godziny robocze i czas transportu

Ten tryb pracy dziata identycznie jak tryb pracy 1B, lecz sumuje tak[Je podczas pracy maszyny, a licznik
znajduje si[] poza zdefiniowanym poto[Jeniem dla pozycji roboczej. W ten sposéb mo[Jna tak[Je rejestrowac
czas transportu lub czas postoju maszyny.

Tryb pracy 1D - czas pracy niezale[]ny od ruchu

Ten tryb jest podobny do trybu 1B, przy czym dla zliczania godzin nie ma znaczenia, czy maszyna porusza
sif], czy wibruje. Sumuije si[] catkowity czas, w ktérym licznik znajduje si[] w poto[Jeniu roboczym, nawet przy
bezwzgl[Jdnym postoju maszyny.

2  Przyciski funkcyjne
Przyciski funkcyjne s[] dost[Jpne od wewn[ltrz i od tytu przy zdj[tej ptycie monta[Jowej. -> A

Przycisk | Znaczenie Funkcje

M Menu Menu startowe, przejd[] do nast[Jpnego parametru, wyjd[] z menu
- Minus Przejd[] do poprzedniej opcji, zmniejsz parametr o 1

+ Plus Przejd[] do nast[Jpnej opcji, zwi[Jksz parametr o 1

3  Ustawianie trybu pracy
Przy dostawie ustawiony jest wst[]pnie tryb pracy 1A.

Aby zmieni¢ tryb pracy, naci[nij i przytrzymaj przycisk ,M" przez 3 sekundy. Po zwolnieniu przycisku na
wy[Jwietlaczu pojawia si[] na krotko ,MOdE", a nast[Jpnie wy[lwietla si[] aktualne ustawienie trybu pracy.

Zmie[] na [J0dany tryb pracy za pomoc[] przyciskéw ,+" lub ,-".
Po naci[Jnif]ciu przycisku ,M" (lub po uptywie 10 sekund) nast[Jpuje zapis wyboru i wyj[]cie z menu.
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Podczas zmiany trybu pracy wszystkie sumy s[] ustawione na 0.

4  Ustawianie parametréow

Dziatanie urz[]Jdzenia do wymaganego celu mo[Jna ustawi¢ za pomoc[] parametrow. Ustawienia wst[Jpne
powinny odpowiada¢ wi[Jkszo[]ci przypadkdw zastosowa[], zmiany nale[Jy wprowadzac tylko w razie potrzeby.
Nie wszystkie parametry s[] dost[Jpne w ka[Jdym trybie.

Aby otworzy¢ menu parametrow, naci[nij krétko przycisk ,M". Na wy[Jwietlaczu pojawi si[] pierwszy parametr
zwi[Jzany z ustawionym trybem pracy.

Nazwa parametru wy[Jwietla si[] przez dwie sekundy, po czym pojawia si[] ustawiona warto[]¢.
ULyj przyciskéw ,+"lub ,-", aby zmieni¢ warto[J¢ parametru.

Ulyj przycisku ,M", aby przej[]¢ do nast[Jpnego parametru, ustawiona warto[]¢ zostanie zapisana. Po ostatnim
parametrze ponownie wy[Jwietli si[] pierwszy parametr.

Aby wyj[]¢ z menu, przytrzymaj przycisk ,M" przez trzy sekundy lub poczekaj 10 sekund.
Parametr SENS - Czuto[]¢ (Tryby pracy 1A, 1B, 1C)

Ten parametr okre[Jla, od jakiej intensywno[]ci ruchu rozpoczyna si[] zliczanie, tj. jak silne musz[] by¢ wibracje
lub ruch. Im wy[Jsza warto[]¢, tym silniejszy musi by¢ ruch, aby uruchomi¢ lub kontynuowac zliczanie.

0 (najwy[]sza czuto[]¢) do 10 (najni[Jsza czuto[]¢), domy[Jinie: 4
Parametr hoLd - czas mostkowania (tryby pracy 1A, 1B, 1C)

Ten parametr okre[Jla czas w sekundach, w ktérym musi wyst[Jpi¢ ruch na pocz[Jtku zliczania, aby sumowanie
si[] rozpocz[lto. Podczas zliczania ten parametr okre[]la, jaki czas bezruchu b[]dzie mimo wszystko zliczany
przez urz[]dzenie.

1 (krétkie mostkowanie) do 100 (dtugie mostkowanie), ustawienie domy[Jine: 20
Parametr A1 — Pocz[Jtek k[Jta w poto[Jeniu transportowym (Tryb 1B, 1C, 1D)
Parametr A2 — Koniec k[Jta w poto[Jeniu transportowym (Tryb 1B, 1C, 1D)

Te dwa parametry okre[Jlaj[] pocz[Jtek i koniec poto[Jenia licznika, okre[JlajJcych dla maszyny pozycj[]
transportow[]. K[ty s[] mierzone od poziome; linii zaczynaj[jcej si[] od 0 w kierunku zgodnym z ruchem
wskazoéwek zegara, patrz[]c zawsze od przodu licznika.

Je[Jli poto[Jenie licznika znajduje si[] w zakresie tych obu k[Jtow, zmierzony czas jest uwa[Jany za czas
transportu lub czas przestoju. Je[]li lokalizacja licznika znajduje si[] poza zakresem, czas jest uznawany za
czas pracy lub czas produktywny.

W domy[Jinym ustawieniu obu k[Jtéw pozycja transportowa zaczyna si[] od A1 = 45 stopni i ko[Jczy si[] na A2
= 315 stopni. Poto[Jenie robocze zaczyna si[] zatem od 315 stopni i ko[]Jczy przy 45 stopniach. Poziome
poto[Jenie licznika i obrdt licznika do 45 stopni w obu kierunkach jest wifJc domy[Jinie klasyfikowany jako
pozycja robocza (= pozycja robocza maszyny). -> B

Je[Jli ustawienie domy[Jine nie pasuje do Twojej aplikacji, mo[lesz albo obrdci¢ sam licznik, albo zmienic¢
ustawienia k[Jta w parametrach.

Ustawienia k[Jta mo[Jna sprawdzi¢ ju[] przed monta[Jem na state. Gdy licznik znajdzie si[] w pozycji robocze;j,
na wy[Jwietlaczu pojawi si[] symbol ==, pojawia si[] on tylko i wyi[Jcznie w tym przypadku.

Parametr Unlt — format wy[Jwietlania (wszystkie tryby pracy)

Ten parametr okre[Jla format wy[Jwietlania godziny. -> E00:59 = ustawienie domy[Jine, wy[Jwietlanie w

godzinach i minutach (hhhh:mm), = ustawienie domy[]Jine00,99 = wy[wietlanie w godzinach z 2 miejscami po
przecinku (hhhh,hh)

5  Zerowanie licznika
Aby zresetowac licznik, naci[Jnij i przytrzymaj wszystkie 3 przyciski razem przez 3 sekundy. Po zwolnieniu
wszystkie sumy zostan[] ustawione na 0.
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6 MONTAZ
Zaczynamy od monta[Ju dopiero od ustalenia, czy zmiana konfiguraciji jest niezb[Jdna dla danej aplikacii.
Prosz[] przeczytac rozdziat ,Konfiguracja"' z wyprzedzeniem.

Wybierz najbardziej chronione, a jednak dost[Jpne miejsce monta[Ju na maszynie.
Pozycja instalacji dla dziatania licznika w trybie pracy 1A nie ma znaczenia.

Aby obstugiwac urz[]dzenie w trybach pracy 1B, 1C lub 1D, tj. w celu wykonania sumowania zale[Jnego od
poto[Jenia licznika, nale[ly zainstalowac go tak, aby znajdowat si[] on w innym poto[Jeniu podczas pracy
maszyny oraz podczas transportu. -> C

Zamontuj urz[]dzenie zgodnie z ilustracj[]. -> D

7 PRACA Z URZADZENIEM
AgriCounter Vibration wy[Jwietla na state sum([] zliczonych godzin, operacja nie jest przewidziana do odczytu.

Je[Jli widocznym separatorem jest dwukropek, oznacza to format godzin i minut. Je[Jli widocznym
separatorem jest przecinek, oznacza to format dziesi[Jtny godzinowy z 2 miejscami dziesi[Jtnymi. -> E

Wy[Jwietlacz jest aktualizowany co 5 sekund. W trybie pracy 1C wy[Jwietlanie godzin zmienia si[] co 5 sekund
pomi[Jdzy sum[] czasu pracy a sum[] czasu transportu.

Poni[Jej wy[wietlacza godzin znajduj[] si[] ro[Ine ikony stu[J[Jce do komunikowania dodatkowych informacji.

Strzatka skierowana w dét oznacza, [le aktualna godzina odnosi si[] do czasu pracy (urz[Jdzenie dolne =
pozycja robocza).

Strzatka skierowana w gor[] oznacza, [Je wskazanie bie[J[Jcej godziny odnosi si[] do czasu transportu
(urz[]dzenie gérne = pozycja transportowa).

N\ Falista linia oznacza, [Je licznik wykrywa aktualnie ruch lub wibracie, i jest w trybie zliczania.

0 Symbol k[Jta wy[Qwietla si[], gdy licznik znajduje si[]J w pozycji roboczej. W trybie ustawie[] zapala si[]
4 on réwnie[], gdy oczekiwana jest warto[]J¢ parametru w okre[Jlona w stopniach.

8 WYMIANA BATERII
z Je[li Owieci si[] symbol przekre[Jlonego akumulatora, nale[Jy wymieni¢ baterie. W tym celu nale[Jy
zdj[J¢ licznik i, w razie potrzeby, zato[Jy¢ now[] plomb].
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AgriCounter Vibration AGRETO

1 CONFIGURAGAO, selegao do modo de funcionamento

O AgriCounter Vibration tem 4 modos, nos quais as horas sao registradas de diferentes maneiras. Em alguns
casos, o local de montagem ou a posicao do medidor é determinante. Como posigao, denomina-se o angulo
do visor. Para melhor legibilidade, o contador € normalmente montado na horizontal. -> B, C

Primeiro, decida qual o modo de funcionamento se aplica ao seu caso, defina as configuragdes necessarias,
se for preciso, e monte o contador na maquina!

Modo de funcionamento 1A - total de horas operacionais (padrao)

Neste modo de funcionamento, o AgriCounter reage a todas as vibragdes e movimentos da maquina,
independentemente da posicao e localizacao da maquina e do AgriCounter. O tempo total em que a maquina
esta se movendo é somado, independentemente do uso no campo, percurso até o campo e funcionamento
no suporte. O local de montagem na maquina e a posicao do contador s&o irrelevantes neste modo de
funcionamento.

Modo de funcionamento 1B - somente as horas de trabalho

Neste modo de funcionamento, o AgriCounter reage as vibracdes e movimentos da maquina. No entanto, o
tempo s6 € adicionado quando o AgriCounter esta em posicao de trabalho. A posicéo de trabalho € a
posicao do contador quando a maquina esta na posicao de trabalho. A posigao de transporte é a posicao do
contador quando a maquina nao esta na posicao de trabalho. O intervalo para esta posicao de transporte é
definido com o ajuste de dois angulos.

De modo a limitar o registro das horas ao tempo de trabalho realmente produtivo, o contador deve ser
montado na maquina de modo que a sua localizacdo na posicao de trabalho da maquina seja diferente da
sua localizacao na posicao de transporte da maquina. Esta pode ser, por exemplo, uma parte lateral
articulada, levantada durante o transporte ou no chassi de escavacao.

Modo de funcionamento 1C - horas de trabalho e transporte

Este modo funciona de forma idéntica ao modo 1B, mas também adiciona o tempo quando a maquina esta
em movimento e o contador estéa fora da posicao definida para a posicao de trabalho. Assim também podem
ser detectados o tempo de transporte ou o tempo improdutivo para a maquina.

Modo de funcionamento 1D - horas de trabalho independentes do movimento

Este modo é similar ao modo 1B, mas ¢ irrelevante para a soma das horas se a maquina esta em movimento
ou vibrando. O tempo total em que o contador esta na posicao de trabalho é adicionado, mesmo com a
parada total da maquina.

2  Teclas de controle
As teclas de controle sao acessiveis por dentro e por tras com a placa de montagem removida. -> A

Tecla Significado Funcoes

M Menu Menu Iniciar, continuar para o préximo parametro, sair do menu
- Menos De volta a opgao anterior, diminua o parémetro em 1

+ Mais Va para a proxima opcao, aumente o parametro em 1

3  Configuragcdo do modo de funcionamento
Na entrega, o modo de funcionamento 1A esta pré-ajustado.

Para alterar o modo de funcionamento, pressione e segure a tecla "M" por 3 segundos. Depois de soltar a
tecla, o visor exibe brevemente "MOdE" e a configuracéo atual do modo de funcionamento é exibida.

Mude para o modo de funcionamento desejado com as teclas "+" ou "-".
Atecla "M" (ou apds 10 segundos) salva a selecéao e sai do menu.
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Ao alterar o modo de funcionamento, todos os totais sdo definidos como 0.

4  Configuragdo dos parametros

Para personalizar a operacao do dispositivo para esse proposito, 0s parametros podem ser definidos. As
preferéncias devem ser apropriadas para a maioria dos casos de uso. Altere somente quando necessario.
Nem todos os parametros estao disponiveis em cada modo.

Para abrir o menu de parametros, pressione brevemente a tecla "M". O primeiro parametro relevante para o
modo de funcionamento definido aparece no visor.

O nome do parametro € exibido por dois segundos, apds o qual o valor definido é exibido.
Use as teclas "+" ou "-" para alterar o valor do parametro.

Use atecla "M" para mudar para o préximo parametro. O valor definido sera salvo. Apés o ultimo parémetro, o
primeiro parametro sera exibido novamente.

Para sair do menu, segure o botao "M" por trés segundos ou espere 10 segundos.
Parametro SENS - Sensibilidade (modos de funcionamento 1A, 1B, 10)

Este parametro determina a partir de qual intensidade de um movimento a contagem sera acionada, ou seja,
quao forte a vibragao ou movimento devem ser. Quanto maior o valor, mais forte deve ser o movimento para
acionar ou continuar a contagem.

0 (sensibilidade mais alta) a 10 (sensibilidade mais baixa), configuragcado padrao: 4
Parametro holLd - tempo de transicao (modos de funcionamento 1A, 1B, 1C)

Este parametro determina o tempo em segundos para o qual deve haver um movimento no inicio da
contagem para comecar a somar. Durante a contagem, esse parametro determina qual tempo sem
movimento o dispositivo continuara contando.

1 (transigao curta) a 100 (transi¢ao longa), configuragao padrao: 20
Parametro A1 - Angulo inicial de transporte (modo 1B, 1C, 1D)
Parametro A2 - Angulo final do transporte (modo 1B, 1C, 1D)

Estes dois parametros determinam o inicio e o fim da posicao do contador, 0 que significa a posicao de
transporte da maquina. Os angulos sdo medidos em graus a partir da linha horizontal comegando no 0 no
sentido dos ponteiros do reldgio, sempre a partir da frente do medidor.

Se a posicao do contador estiver na faixa dentro desses dois angulos, o tempo medido é considerado tempo
de transporte ou tempo improdutivo. Se a localizacéo do contador estiver fora da faixa, o tempo sera
considerado como tempo de trabalho ou tempo produtivo.

Na configuragéo padrao dos dois angulos, a posicao de transporte comega em A1 = 45 graus e termina em
A2 = 315 graus. A posicao de trabalho comeca em 315 graus e termina em 45 graus. A posicao horizontal do
contador e um giro do contador até 45 graus em ambas as diregoes €, portanto, na configuracao padréao a
posicao de trabalho (= posicao de trabalho da maquina). -> B

Se a configuracao padrao néo for indicada a sua utilizagéo, vocé pode girar o proprio medidor ou alterar as
configuragdes de angulo nos parametros.

Vocé pode verificar as configuracdes do angulo antes da instalacdo. Quando o medidor esta na posicao de
trabalho, o simbolo === ir4 aparecer no visor; caso contrario, n&o.

Parametro Unlt - formato de exibicao (todos os modos)

Este parametro determina o formato de exibicao da hora. -> E00:59 = configuracao padrao, exibicao em
horas e minutos (hhhh: mm) = configuragao padrao00,99 = exibicao em horas com 2 casas decimais (hhhh,
hh
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5 Redefinicdo do contador (zerar)
Para redefinir o contador, pressione e segure todas as 3 teclas juntas por 3 segundos. Quando liberados,
todos os totais estarao definidos como O.

6  Montagem
Dé inicio a montagem somente depois de ter esclarecido se uma alteracao na configuragao € necessaria para
a sua utilizacao. Leia previamente o capitulo "Configuragao".

Escolha o local de montagem mais protegido e acessivel da maquina.
A posicao de instalagao nao € relevante para o funcionamento do contador no modo de operagao 1A.

Para operar o dispositivo nos modos 1B, 1C ou 1D, ou seja, para somar independentemente da posicao do
contador, é necessario instalar o contador de forma que figue em uma posigao diferente quando a maquina
estiver na posicao de trabalho e quando a maquina estiver em transporte. -> C

Monte o dispositivo como mostrado. -> D

7  Trabalhando com o dispositivo
O AgriCounter Vibration exibe permanentemente o total das horas contadas, ndo sé&o necessarias instrucoes
para leitura.

Se o visor exibir dois pontos, serao horas e minutos. Se o visor exibir uma virgula, seréo horas com duas
casas decimais. -> E

O visor € atualizado a cada 5 segundos. No modo de funcionamento 1C, a exibicdo das horas muda a cada 5
segundos entre o total do tempo de trabalho e o total do tempo de transporte.

Abaixo da exibicao da hora, ha varios icones para exibir informacoes adicionais.

¢ A seta para baixo significa que a hora atual esta relacionada ao tempo de trabalho (dispositivo inoperante
= posigao de trabalho).

A seta para cima significa que a exibicao da hora atual se refere ao tempo de transporte (dispositivo
operante = posicao de transporte).

NI A linha ondulada significa que o contador esta detectando movimento ou vibragao e esta no modo
de contagem.

0} : O simbolo de angulo acende quando o medidor esta na posicao de trabalho. No modo de
configuragéo, também acende o valor de pardmetro em graus.

8 SUBSTITUIQAO DA BATERIA
Izr Se o simbolo de uma bateria riscada estiver aceso, as baterias devem ser substituidas. Para isso, o
contador deve ser removido e, se necessario, usar um novo selo.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 CONFIGURARE, selectarea modului de functionare

AgriCounter Vibration dispune de 4 moduri de func[Jionare in care orele sunt inregistrate in moduri diferite. in
unele cazuri, locallia de montare, respectiv pozi[Jia contorului este decisiv]. Drept pozi[Jie este indicat[]
pozi[Jionarea unghiular] a afi[Jajului, din motive de lizibilitate, contorul este montat in mod normal intr-o
pozi[Jie orizontal[]. -> B, C

Mai intai, decide[]i care mod de funcflionare se potrive[Jte cu aplica[Jia dvs., face[Ji setJrile necesare, in caz
de nevoie [Ji abia apoi monta[]i contorul pe ma[Jina dvs.!

Modul de func[Jionare 1A - Total ore de func[Jionare (standard)

in acest mod de funclionare, AgriCounter reac[Jioneaz[] la toate vibra[Jiile [Ji mi[Jc[Jrile ma[Jinii, indiferent de
poziJia [Ji loca[Jia ma[Jinii [Ji a AgriCounter. Timpul total in care ma[Jina se mi[]c[] este totalizat, indiferent dac[]
este vorba despre utilizare pe teren, drumul pan(] la loca[Jie, func[Jionare la loca[Jie. Locul de montare pe
ma[Jin[] [Ji pozi[Jia contorului sunt irelevante in acest mod de func[Jionare.

Modul de func[jionare 1B - Numai ore de lucru

in acest mod de funcJionare, AgriCounter reac[Jioneaz[] la vibra[Jiile (i mi[jc[rile ma[Jinii. Cu toate acestea,
timpul este totalizat doar cand AgriCounter este in pozi[Jie de lucru. Pozi[Jia de lucru este pozi[Jia contorului in
care acesta se afl[] atunci cand ma[Jjina este in stare de lucru. Pozi[Jia de transport este pozi[Jia contorului in
care acesta se afl[] atunci cand ma[Jjina nu este in stare de lucru. Intervalul pentru aceast[] poziflie de
transport este definit prin dou[] unghiuri reglabile.

Pentru a putea limita inregistrarea orelor la timpul de lucru efectiv [Ji productiv, contorul trebuie montat pe
ma[Jin[] astfel incéat pozi[Jia sa in poziJia de lucru a ma[Jinii s[] fie diferit[] de pozi[Jia sa in pozi[lia de transport
a mal[Jinii. Aceasta poate fi, de exemplu, pe o pies[] lateral[] rabatabil(], care este ridicat[] in timpul
transportului sau pe un [Jasiu care este scos in timpul func[Jion[Jrii.

Modul de func[Jionare 1C - Ore de lucru [Ji de transport

Acest mod de func[Jionare este identic cu modul de func[Jionare 1B, cu toate acestea, este totalizat
suplimentar [Ji orice timp in care ma[Jina se miJc[] [Ji contorul se afl] in afara pozifliei definite pentru pozi[Jia
de lucru. Astfel poate fi inregistrat, de asemenea, un timp de transport sau un timp neproductiv pentru
mal]in[].

Modul de func[Jionare 1D - Ore de lucru, independent de mi[Jcare

Acest mod de func[Jionare este similar cu modul de func[Jionare 1B, cu toate acestea, pentru totalizarea orelor
este irelevant dac[] ma[Jina se mi[Jc[] sau vibreaz[]. Timpul total in care contorul se afl[] in pozi[Jia de lucru
este totalizat, chiar [Ji in starea de oprire absolut[] a ma[Jinii.

2 Taste de actionare
Tastele de ac[Jionare sunt accesibile in interior [Ji din spate, cu placa de montare indep[rtat[]. -> A

Tast[] | Semnifica[]ie Funcl]ii

M Meniu Meniul de intrare, Continuare la parametrul urmJtor, Meniu de ie[Jire
- Minus Inapoi la op[Jiunea anterioar[], mic[Jora[Ji parametrul cu 1

+ Plus Continuare la urm[Jtoarea op[liune, m[JrifJi parametrul cu 1

3 Setarea modului de functionare
In starea de livrare, modul de func[lionare 1A este presetat.

Pentru a schimba modul de func[Jionare, ap[Jsalli (i {ine[Ji ap[sat(] tasta ,M” timp de 3 secunde. Dup[]
eliberarea tastei, pe afi[]aj va ap[Jrea scurt "MOdE" [Ji apoi va ap[Jrea setarea curent[] a modului de
func[Jionare.

Schimba[]i la modul de func[Jionare dorit cu butoanele ,+” sau ,-”".
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Cu tasta ,M” (sau dup[] 10 secunde) selec[Jia este salvat[] [Ji se iese din meniu.
Cand schimba[Ji modul de func[Jionare, toate totalurile sunt setate la 0.

4  Setarea parametrilor

Pentru a ajusta in mod individual func[Jionarea dispozitivului pentru scopul de utilizare, parametrii pot fi seta[Ji.
Set[Jrile implicite ar trebui s[] fie adecvate pentru majoritatea cazurilor de utilizare, face[Ji modific[Jri numai
atunci cand este efectiv necesar. Nu to[Ji parametrii sunt disponibili in fiecare mod de func[Jionare.

Pentru a deschide meniul parametrilor, ap[Jsa[]i scurt tasta ,M”. Primul parametru relevant pentru modul de
func[Jionare setat apare pe afi(Ja;.

Denumirea parametrului este afifJat[] timp de dou[] secunde, dup[] care apare valoarea setat[].
Utiliza[]i tastele ,+" sau ,-" pentru a modifica valoarea parametrului.

Utiliza[]i tasta ,M” pentru a trece la parametrul urm(Jtor, valoarea setat[] este salvat[]. Dup[] ultimul parametru
este afi[Jat din nou primul parametru.

Pentru a ie[Ji din meniu, men[line[Ji ap[sat[] tasta ,M” timp de trei secunde sau a[Jtepta[Ji 10 secunde.
Parametrul SENS - Sensibilitate (Modurile de func[Jionare 1A, 1B, 1C)

Acest parametru determin[] de la ce intensitate a mi[Jc[rii se declan[Jeaz[] contorizarea, adic[] cat de
puternic[] trebuie s[] fie vibra[lia sau mi[Jcarea. Cu céat este mai mare valoarea, cu atat mi[Jcarea trebuie s[] fie
mai puternic[] pentru a declan[Ja sau a continua contorizarea.

0 (cea mai mare sensibilitate) pan[] la 10 (cea mai mic[] sensibilitate), setare implicit[]: 4
Parametru holLd - Timp de conectare (Modurile de func[Jionare 1A, 1B, 10)

Acest parametru determin[] timpul in secunde in care trebuie s[] existe 0 mi[Jcare la inceputul contoriz[Jrii
pentru a incepe totalizarea. In timpul contoriz[Jrii, acest parametru determin[] cat timp f{Jr[] mi[Jcare dispozitivul
va continua totu[Ji s[] contorizeze.

1 (conectare scurt[]) pan[] la 100 (conectare lung[]), setare implicit[]: 20
Parametrul A1 - Unghiul de inceput Pozi[Jie de transport (Mod de func[Jionare 1B, 1C, 1D)
Parametrul A2 - Unghiul de sfar[Jit Pozi[Jie de transport (Mod de func[lionare 1B, 1C, 1D)

Ace[]ti doi parametri determin[] inceputul [Ji sfar[Jitul pozi[Jiei contorului, care inseamn([] pozi[Jia de transport
pentru ma[Jin[]. Unghiurile sunt mJsurate de la linia orizontal[] incepand cu 0, in grade, in sensul acelor de
ceasornic, intotdeauna din partea din fa[][] a contorului.

Dac[] pozi[Jia contorului se afl[] in intervalul din aceste dou[] unghiuri, timpul m[Jsurat este considerat timp de
transport, respectiv timp neproductiv. Dac[] pozi[Jia contorului se afl[] in afara intervalului, timpul este
considerat timp de lucru, respectiv timp productiv.

in setarea implicit[] a celor dou[] unghiuri, pozi[Jia de transport incepe la A1=45 grade [Ji se termin[] la
A2=315 grade. Pozi[Jia de lucru incepe deci la 315 grade [Ji se termin[] la 45 de grade. Pozi[lia orizontal[] a
contorului [Ji o rotire a contorului pan[] la 45 de grade in ambele direc[Jii este a[Jadar considerat[] in setarea
implicit[] poziflie de lucru (=poziflia de lucru a ma[]inii). -> B

Dac[] setarea implicit[] nu se potrive[Jte cu aplica[Jia dvs., pute[]Ji fie s[] roti[]i contorul insu[]i, fie s[J schimba[Ji
set[Jrile unghiului in parametri.

Pute[Ji verifica deja set[Jrile unghiului inainte de montarea fix[]. Atunci cand contorul este in poziflia de lucru,
pe afi[Jaj apare simbolul== in caz contrar nu.

Parametrul Unlit - Format afi[Jare (toate modurile de func[Jionare)

Acest parametru determin[] formatul afi[J{Jrii orelor. -> E00:59 = setare implicit[], afifJarea se face in ore [Ji
minute (hhhh:mm), = setare implicit[J00,99 = afi[Jarea se face in ore cu 2 zecimale (hhhh,hh)
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5 Resetarea contorului A
Pentru a reseta contorul, ap[Jsalli [Ji [Jine[Ji ap[Jsate toate cele 3 taste impreun[] timp de 3 secunde. In
momentul eliber[Jrii tastelor, toate totalurile sunt setate la 0.

§ MONTAJ
Incepe[Ji montarea numai dup[] ce a[Ji clarificat dac[] este necesar[] o modificare a configuralJiei pentru
aplica[Jia dvs. Citi[Ji capitolul ,Configurare” in prealabil.

Alege[]i cea mai protejat[] [Ji totuJi cea mai accesibil[] loca[Jie de montare pe ma[Jin[].
Pozi[Jia de montare nu este relevant[] pentru func[Jionarea contorului in modul de func[Jionare 1A.

Pentru a utiliza dispozitivul in modurile de func[Jionare 1B, 1C sau 1D, adic[] pentru a efectua o totalizare in
func[Jie de pozi[Jia contorului, trebuie s[] monta[Ji contorul astfel incéat acesta s[] se afle intr-o pozifJie diferit[]
atunci cand ma[Jina este in poziJie de lucru [Ji cand ma[Jina este in pozi[lie de transport. -> C

Monta[Ji dispozitivul conform imaginii. -> D
7 UTILIZAREA DISPOZITIVULUI
AgriCounter Vibration afifJeaz[] permanent suma orelor contorizate, nu este prev[Jzut[] o opera[Jie pentru citire.

Dac[] separatorul dou[] puncte este vizibil, atunci este vorba despre ore [Ji minute. Dac[] separatorul virgul]
este vizibil, atunci este vorba despre ore cu 2 zecimale. -> E

AfilJajul este actualizat la fiecare 5 secunde. in modul de funclionare 1C, afilJajul orelor se schimb(] la fiecare
5 secunde intre suma timpului de lucru [Ji suma timpului de transport.

Sub afifJajul orelor exist[] mai multe pictograme pentru afilJarea informa[Jiilor suplimentare.

¢ S[geata in jos inseamn[] c[] afi[Jajul actual al orelor se refer[] la timpul de lucru (dispozitiv dedesubt =
pozi[Jie de lucru).

S[geata in sus inseamn([] c[] afifJajul actual al orelor se refer[] la timpul de transport (dispozitiv deasupra
= pozi[Jia de transport).
NI Linia ondulat[] inseamn(] c[] contorul detecteaz[] in prezent o mi[Jcare, respectiv o vibra[Jie [Ji se afl[]
in modul de contorizare.

0} : Simbolul unghiului se aprinde atunci cand contorul este in pozi[Jia de lucru. in modul de setare,
acesta se aprinde [Ji atunci cand se a[Jteapt[] o valoare a parametrului in grade unghiulare.

8 SCHIMBAREA BATERIILOR
Izr Dac[] simbolul bateriei t[Jiat se aprinde, bateriile trebuie nlocuite. Pentru aceasta, contorul trebuie
scos [Ji, dacf] este necesar, trebuie folosit un nou sigiliu.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KOHPUTYPALMA, BbibOp pexxkuma paboTbl

Mpubop AgriCounter Vibration nmeetr 4 pexkmma paboTbl, B KOTOPbIX Bpemsa npeacTaBaserca no-pasHomy. B
HEeKOTOpPbIX C/Ay4asax pelatollee 3HaYeHMEe MMEIT MEeCTO YCTaHOBKM WMAM MNONOXKEeHue cyeTuuKka. [lonoxkeHnem
CYeTYMKA CYUMTAETCA YIrNOBOE MOJIOXKEHME Auchnes; [AAA  YAYYWEHUA CUYMTbIBAEMOCTM CYETYMK OObIYHO
YCTaHaB/INBAETCA B TOPU30OHTaNIbHOE MON0XKeHue. -> B, C

CHayana pewuTe, KaKoM pexum paboTbl NPUMEHMM K Ballemy CAy4yald MCMONb30BaHMA CUYETYMKA; MNpuU
HeobX0AMMOCTUN YCTaHOBMTE HYXHble NapamMeTpbl, @ 3aTeM YCTaHOBUTE CHETUMK HA CBOKO MaLLUHY.

Pexnm paboTbl 1A - Ob6Lee KONMYECTBO YacoB PaboTbl (CTaHAAPTHbLIN peXxnm)

B aTom perkume paboTbl AgriCounter pearvpyeT Ha BCe BUBPaLMKN M ABUMKEHUA MALLWUHbI, HE3aBUCMMO OT MOJIOXKEHMSA
N MecTa HaxoXKaeHua malmnHbl n AgriCounter. O6LLee Bpemsa, B TeHEHME KOTOPOro MallMHa ABUMKETCA, CYMMUPYETCA,
HEe3aBMCMMO OT TOTO, UCMONbL3YETCA /I OHA B NOJe, ABUMKETCSA B HanpasJAeHUU NoA Uav paboTaeT B HEMOABUKHOM
COCTOAHMU. B 3TOM pexknme paboTbl MECTO YCTAHOBKM Ha MaLLMHE W NOJIOXKEHME CYETYMKA HE MMEIOT 3HaYeHMe.

Pexnm 1B - TonbKo Bpems paboThbl

B atom pexunme AgriCounter pearnpyet Ha BUBpauun 1 ABUKEHWUA MalMHbl. Ho, Bpemsa cyMMUpYeTcs TONbKO Toraa,
Korga AgriCounter HaxoguTcsa B paboyem nonoskeHnn. Pabouee NosoxKeHMe - 3TO NOJIOKEHME CYETUYMKA, B KOTOPOM
OH HaxoAWTCA, KOrga MallMHa HaxoauTcA B pabouem MosioKeHUU. TPaHCNOPTHOE MONOMKEHWE - 3TO MOJIoXKeHue
CYETYMKA, B KOTOPOM OH HaxOAMTCA, KOTAa MALLUMHA He HaxoamTca B pabouem nosioxeHun. O6a1acTb TPAHCNOPTHOTO
NOJIOXKEeHUA onpesenaeTcs ABYMA peryinpyemMbiMm yriamu.

YT106bl OrpaHMYNTL BpeMs U3MepeHus BpemeHu paboTbl GpakTUUECKMM NPOM3BOAMTE/IbHBIM Paboynm BpeMeHeMm,
npubop [O/MKEH YCTaHaBAMBATbCA Ha MalMHe TaK, YTobbl ero noJsioKeHne B paboyem MOIOKEHUUM MaLLMHbI
OTNNYANOCL OT MOJIOKEHUA B TPAHCMOPTHOM MOJIOMKEHUN MaliMHbI. IMIOXKHO CYETYMK YCTaHOBUTb, Hampumep, Ha
OTKUAHYIO 6OKOBan YacTb, KOTOPAA CKAaAbIBAETCA BO BPEMA TPAHCNOPTUPOBKM, MAM Ha XOAO0BYIO YacCTb, KOTOPas BO
BPEMA UCNO/b30BaHMA NOAHMMAETCA.

Pexxum pabotbl 1C - paboyee 1 TpaHCNOPTHOE Bpems

3TOT pexum paboTaeT aHaNorMuHO pexmmy 1B, HO OH TaKKe A06aBNAET BPEMA, B TeYEHME KOTOPOro malliMHa
ABWXKETCA U CYETUYMK HaXOAUTCA BHE MOJIOMKEHMA, 33a4aHHOM0 B KadecTBe pabouyero nonoxkeHua. MNpu 3Tom TakKe
MOXET U3MEePATLCA BPeMA TPAHCMOPTUPOBKM UM HENPOU3BOAUTEIbHOE BPeMA MaLUMHbI.

Pexxum pabotbl 1D - pabouyee Bpemsa HE3aBUCMMO OT ABUNKEHMA

ITOT peXxum aHanornyeH pexkumy 1B, HO 34ecb NPy CYMMMPOBAHMM YacoB HE MMEET 3HaUYeHUA, ABUXKETCA MallMHa
nnu smbpupyet. ObLiee Bpemsa, B Te4eHME KOTOPOro CHETYMK HAaXOAMTCA B paboyem NOMOKEHUMN, CYMMUPYETCA AaxKe
NpPY NONHOW OCTaHOBKE MaLUMHbI.

2 KHonKu ynpasneHums
KHOMKM ynpaBaeHua AOCTYMHbl U3HYTPU U C3a4M NPU CHATOM MOHTAXKHOW NaHenn. -> A

KHonKa | 3HayeHune DyHKUUM

M MeHto Bxoa B MeH!0, mepexog, K cneayolemy napameTpy, BbIXO4 U3 MEHH0

- MuHyc Bo3BparT K Npeaplayliemy BapuaHTy Bblbopa, ymeHbLleHWe napameTpa Ha 1
+ Mntoc Mepexon K cnepytowemMy BapuaHTy Bblbopa, yBennyeHme napameTpa Ha 1

3 Hactpoiika pexkuma paboTbl
Mpu nocTaBKe ycTaHaBAMBaeTCs pabounit pexkmm 1A,
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YT06bl M3MEHUTb PeXXMM pPaboTbl, HAKMUTE U YAEPKMBANTE HAXKATOW KHOMKY «M» B TeyeHue 3 cekyHa. Mocne
OTMNYCKaHWA KNaBULWKM Ha AWCNaee Ha KOPOTKoe BpemMa noasutcsa Hagnucb « MODE», nocne yero noasuTcA TeKyLwas
HaCTpoMKa pexnma paboTbl.

C MCNO/Ib30BaHMEM KHOMOK «+» N «-» NEPEKIIOUNTECh Ha HYXKHbIN peXKum paboTbi.
Mpu HaxkaTMK KHOMKK «M» (Mnm yepes 10 cekyHA) BbIGOP COXPaHAETCA U OCYLL,ECTBAAETCA BbIXOA U3 MEHIO.
Mpu n3meHeHuu pexkuma paboTbl Bce UTOroBblie CyMmMbl YCTaHaBAMBalOTCA Ha 0.

4 Hactpoitka napameTpos

Ons Toro, 4ytobbl HacTpouTb paboTy npubopa Ana onpeaeneHHoOW Uenn, MOMKHO YCTaHOBWUTb MapameTpbl.
I'Ipe,u,BapMTeanble HaCTpOﬁKM AO0/1XKHbl COOTBETCTBOBATb 6OJ'IbLIJVIHCTBy BapnaHTOB MCNONb30BaHUNA, U USMEHEHUA
AO0/1KHbl BHOCUTbCA TOJIbKO NpU HeO6XO,EI,VIMOCTM. He Bce napameTpbl A0CTYNHbI BO BCEX pPeXMMaX pa60TbI.

YT106bl OTKPLITb MEHIO NapaMeTpPoB, KPaTKOBPEMEHHO HaxmuTe Knasuwy «M». Ha aucnnee noasnseTtca nepsblii
napameTp, OTHOCALLMICA K YCTaHOBEHHOMY Pemumy paboTbl.

B TeyeHMe ABYyX CEKYHA, 0To6pa>+<aeTcs1 Ha3BaHWe NapamMeTpa, Nocne Yyero noABAAeTCA 3a4aHHOe 3Ha4YeHue.
C ncnonb3oBaHUEM KHOMOK «+» U «-» MOXHO M3MEHUTb 3HaYeHWe napameTpa.

C Mcnonb3oBaHMEM KHOMKKU «M» nepenanTte K cnegylowemy napamerpy; yCTaHOBAEHHOE 3HaYeHMe COXpaHaeTcA.
Mocne nocnegHero napameTpa CHOBa oTobparkaeTca Nepsblit napameTp.

YT106bl BbINTM U3 MEHIO, YAEPKMBATE KHOMKY «M» B TeUeHMe Tpex CekyHa unam nogoxamte 10 cekyHa,
MapameTp SENS - YyscTBUTENbHOCTL (Pexknmbl paboTsl 1A, 1B, 1C)

JtoT napameTp onpeaendeTt, C KaKOW MHTEHCUBHOCTMU ABUNXKEHNA 3anyCKaeTCA CYeT, T. €. HACKOJZIbKO CUNIbHOM AO/1XKHa
6bITb BVI6paLI,Mﬂ WAN aBUXKeHMe. Yem Bbile 3HAYeHue 3Toro napameTpa, Tem CuabHee A0/1KHO 6bITb ABUXeHue,
yTOObI 3anyCTuUTb U NPOAO/TIKUTb OTCYET.

OT 0 (camas BbICOKasA YyBCTBUTENbHOCTL) A0 10 (caman HM3KasA YyBCTBUTENLHOCTb), MO YMOYaHUIO: 4
MNapameTp hold - Bpems 610KMpoBaHMA (pexumsl pabotbl 1A, 1B, 1C)

otor napameTp onpegender BpemAa B CEKYHOAX, B TEHEHNE KOTOPOro AO0J/IXKHO 6bITb ABUXEHNE B Ha4yasle OTCYETa,
yTobbI HayaTb cymmmnpoBaHue. Bo BpemMmAa noacdeta 3TOT NapamMeTp onpenendaeT, B TeHeHUe Kakoro spemeHun 6es
ABUXKEHUA I'IpM60p ewe 6y,CI,ET npo4ONXKaTb OTCHNTLIBATD.

Ot 1 (KopoTkoe 6nokmnpoBaHue) go 100 (anMHHOEe B1OKMPOBAHUE), HACTPOMKa NO ymondaHuto: 20
MapameTp Al - Yron Hayana TpaHcnopTHoe nonokeHue (Pexkum 1B, 1C, 1D)
MapameTp A2 - Yron KoHua TpaHcnopTHoe nonoxexue (Pexum 1B, 1C, 1D)

O™m pgga napameTpa onpeaenArnT Had4a/lo U KOoHel nojaoXeHUA CYeT4YMKa, KOoTopoe A4 MalluHbl O3HayaeT
TPaHCNOPTHOE NoAoXeHue. Yrabl OTCYUTLIBAKOTCA OT FOpM3OHTaﬂbHOVI JINHUM, Ha4nHaAa ¢ 0 B rpagycax no YyacoBol
CTpenKe, Bcerga npu s3rnaae c nepe,a,Hei/i YacCTU CHETYMKa

Echn nonoxeHue cyeTyMKa HaxoauTCA B nNpefenax 3TUX ABYX Yr10B, U3MeEpPeHHOe BpemMsA CYUTAETCA BpemMeHem
TPAHCANOPTUPOBKN WAN HENpou3BoAUTENbHbIM BpemeHem. Ecnn mecTononoXeHue cyeTYMKa Haxogutca 3a
npeaenamum 3aToro gnanasoHa, Bpema CHUTaeTCA pa6oqu| U1 NponsBoanTe/ZibHbIM BPEMEHEM.

Mpu HacTpolike ABYX YI/0OB MO YMOJMAHMUIO, TPAHCMOPTHOE MOJIOXKeHue HadvmHaetcs ¢ Al = 45 rpagycoB u
3aKaHumMBaeTca Ha A2 = 315 rpagycoB. Pabouyee nosoxeHne HaumHaetca ¢ 315 rpagycoB M 3akaHymMBaeTcs Ha 45
rpagycax. osTomy ropu3OHTasIbHOE MONOXEHWE CYETYMKA W MOBOPOT cyeTyMKa Ha 45 rpagycoB B o0bomx
HanpaB/IeHUAX MO YMOYaHUIO ABAAIOTCA PabounMM NonoXKeHnem (= paboyee NONOKEHME MaLLIMHbI). -> B

Ecau HaCTpOVIKa Nno yMOJIHaHUIKO HE noaxXoauT ANnA Bawero caydyaa MCcnoab30BaHUA rlpm60pa, Bbl MoXeTe nmbo
NOBEPHYTb CaM CHETHUK, NMb0o M3MEHUTD HaCTpOﬁKM yrna B napameTtpax.

Bbl morkeTe NnpPoBEPATL HaCTpOVIKM yrna yxe go OKOHYaTeIbHOM YCTaHOBKMU. Ecan cyeTunmk HaxoamuTca B pa6oqu
o
NoN0XeHNU, Ha gucnaee NoABNAETCA CUMBON - , BMPOTUBHOM CJ/ly4ae 3TOT CUMBOJ1 HE NOABNAETCA.
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MapameTp Unlt - dopmat oTobparkeHus (Bce perknmbl)

3TOT NapameTp onpegenser popmat oTobparkeHusa BpemeHu. -> E

00:59 = HacTpoiMKa No YMO/IYaHMI0, OTOBpParKeHMEe B Yacax M MUHYTaX (4444: MM), = HACTPOMKA MO YMOYAHUIO
00,99 = oTobparkeHne B Yacax C ABYMA AECATUYHbIMM PA3PALAMM NOC/E 3aNATOMN (Yuuy, yy)

5 O6HyNeHne cueTuMKa
YT06bl COPOCUTL CHETUMK, HANKMUTE N YOEPHKMBANTE BCE 3 KHOMKU BMeCTe B TedyeHue 3 cekyHa. MNpu ocBoboKaeHUm
KHOMOK BCE UTOrosble CyMMbl YCTaHAB/IMBAKOTCA Ha 0.

6 MOHTAX
HaunHaliTe MOHTaX TONbKO MOC/e TOro, Kak onpeaennte, HEO6XoAMMO M U3MEHEHME KOHOUIYpaunuu Aaa Ballero
C/ly4as Ucnosib3oBaHMA cueTYmnKa. Moxkanyicra, cHavana npounTtanTe rnasy « KoHourypaums».

BbibepuTe Hanbonee 3aLLMLLEHHOE, HO AOCTYMHOE MECTO YCTaHOBKM Ha MalUUHeE.
Ha paboTy cueTunka B pabouem pexkmme 1A NofoXKeHUe yCTaHOBKM He BAMAET.

Ona paboTbl npnbopa B pexxknumax pabotel 1B, 1C n 1D, T.e. ANA BbINONHEHUS CYMMMUPOBAHMA B 3aBUCMMOCTM OT
MOJIOXKEHUA CYETYMKA, Bbl [OJKHbI YCTAHOBUTb CYETYMK TaK, 4ToDObl KOrga MalMHa Haxoautca B paboyem
NONOXKEHUUN U KOTAa MALLUMHA HAXOAMTCA B TPAHCMOPTHOM NONOXKEHUUN, CHETYMK HAXOAUNCA B PA3HbIX NONOXKEHUAX. -
>C

YcTtaHoBuTe NpMbop, KaK NOKa3aHo Ha PUCYHKe. -> D

7 PaboTbl ¢ npubopom
AgriCounter Vibration noctofaHHO oTOOpaxaeT cymmy OTCYMTAHHbIX 4YacoB, paboTa He npeaHasHadeHa Ans
CYNTbIBAHUA.

Ecnv B KayecTBe pasgenutens otobpakaeTca ABoeTouMe, TOo OTobparkaloTcs Yacbl MU MWUHYTbI. ECan B KadecTse
pasaenutens otobpaykaeTcsa 3ansaTan, To Bpema oTobpaxkaeTca B BMAE AECATUYHOIO YMCNa C ABYMA AECATUYHbLIMM
paspsgamu nocne 3anaTou. -> E

Oucnnein obHoBAseTca Kaxkable 5 cekyHa. B pabouyem pexume 1C oTobparkeHMe BpeMeHW KaxKable 5 CeKyHp,
nepekoYaeTCa Mexay CyMmmon paboyero BpeMeHU U CyMMOM BPpEMEHN TPAHCNOPTUPOBKM.

Mop, OTO6pa)KEHVIEM BpeMEHN MMEKOTCA Pa3/iIndHble 3HaYKM anA 0T06pa)KEHVIFI ,D,OI'IOI'IHVITGJ'IbHOﬁ MHCI)OpMaLI,MM.

i CTpesika BHWM3 O3Ha4aeT, YTo TeKylee oTobparkaemoe Bpems OTHOCUTCA K paboyemy BpemeHu (Mpubop BHU3Y =
pabouee nonoxkeHue).

T CTpenka BBepx O3HA4aeT, YTo TeKyliee oTobpaxkaemoe Bpems OTHOCUTCA K TPaHCMOPTUPOBOYHOMY BPEMEHMU
(npnbop BBEPXY = TPAHCMOPTHOE MONOXKEHUE).

N BOAHMCTaA NMHMA O3HAYaEeT, YTO CYETUYMK B HacToAlee BpemA OGHBDY)KVIBaeT ABUXKEHNE NN BM6paLI,MIO n
HaXo4uTCA B pexXnme nogcyeTa.

(0] : CumBON yrna 3aropaetca, Korga npubop HaxoauTcs B paboyem nosnoxeHuu. Kpome Toro, B pexunme
HaCTPOWMKM OH 3aropaeTcs, Koraa oXunaaeTca 3HadeHne napameTpa B rpagycax.

8 3ameHa 6atapeit nuTaHus
zr Ecanm cumBon B BMAE 3a4epKHyTon OGatapewn ropuT, 6aTapeu A0MKHbI OblTb 3ameHeHbl. [asa 3Toro
HeobXxoAMMO CHATb CYETUYMK, U, PN HEOOBXOANMMOCTH, YCTAaHOBUTL HOBYIO N1IOMBY.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KONFIGURERING, val av driftlage

AgriCounter Vibration har 4 driftlagen, dar timmarna registreras pa olika satt. | vissa fall & monteringsplatsen
eller raknarens lage avgdrande. Positionen ar vinkelpositionen pa displayen, p& grund av lasbarheten sé
monteras vanligtvis réknaren i ett horisontellt lage. -> B, C

Forst bestammer du vilket driftlage som galler for din tillampning, stall in nédvandiga installningar om det
behdvs, och montera sedan réknaren pa din maskin!

Driftlage 1A - Totalt antal arbetstimmar (standard)

| detta driftlage reagerar AgriCounter pé alla vibrationer och rorelser pd maskinen, oberoende av maskinens
och AgriCounters lage och placering . Den totala tiden i vilken maskinen rér sig summeras, oavsett om den
anvands pa faltet, kor till faltet, drivs stillastdende. Monteringsplatsen pa maskinen och raknarens lage ar
irrelevant i detta driftslage.

Driftlhge 1B - Endast arbetstimmar

| detta lage reagerar AgriCounter pa vibrationer och rorelser i maskinen. Emellertid summeras tiden endast nar
AgriCounter ar i arbetsposition. Arbetspositionen ar placeringen av raknaren dar den befinner sig nar maskinen
ar i arbetsposition. Transportpositionen ar placeringen av réknaren dar den befinner sig nar maskinen inte ar i
arbetsposition. Omrédet for denna transportposition definieras med tvéa justerbara vinklar.

For att begransa uppsamlingen av timmar till den faktiska produktiva arbetstiden méaste mataren monteras pé
maskinen s& att dess position i maskinens arbetslage skiljer sig fran sin position i maskinens transportlage.
Detta kan till exempel vara ett sidodel som kan fallas upp eller ner, som félls upp under transport eller pa ett
chassi som lyfts av vid bruk.

Driftlage 1C - Arbets- och transporttimmar

Detta driftslage fungerar identiskt med driftlage 1B, men det lagger ocksé pa den tid d& maskinen ror sig och
raknaren ar utanfor den definierade positionen for arbetslaget. Da kan ocksé en transporttid eller en tid som
inte &r produktiv fér maskinen detekteras.

Driftlage 1D - Arbetstid oberoende av rorelse

Detta lage liknar lage 1B, men det spelar ingen roll om maskinen rér sig eller vibrerar for att summera
timmarna. Den totala tiden da raknaren ar i arbetsposition summeras, aven vid absolut stopp fér maskinen.

2 Mandverknappar
Kontrollknapparna ér tillgangliga frn insidan och bakifrdn med monteringsplattan borttagen. -> EN

Knapp Betydelse Funktioner

M Meny Starta meny, fortsatt till nasta parameter, avsluta menyn
- Minus Tillbaka till foregéende alternativ, sank parametern med 1
+ Plus Gé till nasta alternativ, 6ka parametern med 1

3 Installning av driftslage
Vid leverans ér driftlaget 1A férinstallt.

For att andra driftslaget, hall "M"-knappen intryckt i 3 sekunder. Efter att ha slappt knappen visas kort "MOdE" i
displayen och darefter visas nuvarande instéllning for driftslaget.

Byt till Onskat driftslage med knapparna "+" eller "-".
Med "M"-knappen (eller efter 10 sekunder) sparas valet och menyn avslutas.
Nar du andrar driftslaget stélls alla summor in pa 0.
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4  Stall in parametrarna
For att anpassa enhetens funktion for andamalet kan parametrar stéllas in. Installningar bor vara lampliga for
de flesta anvandningsfall, endast andringar vid behov. Alla parametrar ar inte tillgangliga i varje lage.

For att 6ppna parametermenyn, tryck kort pa "M" -knappen. Den forsta parametern som ér relevant for det
installda driftslaget visas i displayen.

Parameterns namn visas i tv& sekunder, varefter installt varde visas.
Anvand knapparna "+" eller "-" for att andra parametervardet.

Anvand "M"-knappen for att vaxla till nasta parameter, det installda vardet sparas. Efter den sista parametern
visas den forsta parametern igen.

For att Iamna menyn, hall knappen "M" intryckt i tre sekunder eller vanta 10 sekunder.
Parameter SENS - Kénslighet (Driftslagen 1A, 1B, 10)

Denna parameter bestammer frén vilken intensitet av en rorelse som utldéser rakningen, dvs hur stark vibration
eller rorelse méste vara. Ju hogre varde desto starkare rorelsen maste forekomma for att utldsa eller fortsatta
rakningen.

0 (hogsta kanslighet) till 10 (lagsta kanslighet), standard: 4
Parameter hoLd - Overgangstid (Driftslagen 1A, 1B, 1C)

Denna parameter bestammer tiden i sekunder for vilken det maste finnas en rorelse i borjan av rakningen for
att bérja summeringen. Under rékningen bestdmmer denna parameter vilken tid som enheten fortsatter rakna
utan rorelse.

1 (kort dvergang) till 100 (I&ng dverstyrning), standardinstallning: 20
Parameter A1 - Vinkelstart transportposition (Driftagen 1B, 1C, 1D)
Parameter A2 - Vinkelslut transportposition (Driftlagen 1B, 1C, 1D)

Dessa tva parametrar bestammer borjan och slutet av réknarens position, vilket innebar transportpositionen for
maskinen. Vinklarna méats fran den horisontella linjen fran 0 i graderna medurs, alltid fran matarens framsida.

Om réknarens position ligger inom intervallet i dessa tva vinklar, anses den uppmétta tiden for transporttid eller
ej produktiv tid. Om réknarens placering ligger utanfor intervallet, betraktas tiden som arbetstid eller produktiv
tid.

| standardinstallningen for de tva vinklarna borjar transportlaget vid A1 = 45 grader och slutar vid A2 = 315
grader. Arbetslaget borjar vid 315 grader och slutar vid 45 grader. Raknarens horisontella position och en
vridning av réknaren upp till 45 grader i bada riktningarna ar darfor i standardinstallningen som arbetslage (=
maskinens arbetslage). -> B

Om standardinstaliningen inte passar din tillampning kan du antingen rotera mataren sjalv eller andra
vinkelinstallningarna i parametrarna.

Du kan redan kontrollera vinkelinstaliningarna fére den fasta installationen. Nar méataren &r i arbetslage visas
symbolen pé displayen ==, annars inte.

Parameter Unlt - Displayformat (alla driftlagen)

Denna parameter bestdmmer timvisningens format. -> E00:59 = Standardinstallning, visning i timmar och
minuter (hhhh:mm), = Standardinstalining00,99 = Visning i timmar med 2 decimaler (hhhh,hh)

5 Raknarens nollstallning
For att terstalla raknaren, tryck och héll alla 3 knappar tillsammans i 3 sekunder. Nar de slapps satts alla
summor till 0.

6 MONTERING
Bérja férst med monteringen nar du har fértydligat om en andring i konfigurationen ar nédvandig for din
ansdkan. Vanligen las kapitlet "Konfiguration" i forvag.
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Vélj den mest skyddade, men anda tillgangliga monteringsplatsen p& maskinen.
Installationspositionen ar inte relevant for drift av réknaren i driftlage 1A.

For att kunna anvanda enheten i driftlagen 1B, 1C eller 1D, dvs for att utféra en summering beroende péa
matarens lage, maste du installera méataren sa att den befinner sig i en annan position nar maskinen &r i
arbetslage och nar maskinen ar i transport. -> C

Montera enheten enligt bilden. -> D
7 ARBETA MED ENHETEN

AgriCounter Vibration visar permanent summan av de rédknade timmarna, en drift ar inte tillganglig fér lasning.

Om ett kolon ar synligt som en avgransare ar det timmar och minuter. Om ett komma ar synligt som en
avgransare, ar det decimaltimmar med 2 decimaler. -> E

Displayen uppdateras var 5:e sekund. | driftlage 1C andras timvisningen var 5:e sekund mellan summan av
arbetstiden och summan av transporttiden.

Nedanfor timvisningen finns det olika ikoner fOr att visa ytterligare information.

¢ Pil nedéat betyder att den aktuella timvisningen ér relaterad till arbetstiden (enhet nere = arbetsposition).

T Pil uppat betyder att den aktuella timvisningen avser transporttiden (enhet uppe = transportposition).

NS Den vagiga linjen innebar att raknaren for narvarande upptacker rorelse eller vibration och &r i
= rakningslage.
o : Vinkelsymbolen lyser nar réknaren ér i arbetslage. | installningslaget lyser det ocksa nar ett
parametervarde i grader forvantas.

8 BATTERIBYTE
z Om symbolen for dverstruken batterilampa lyser, maste batterierna bytas ut. For detta maste
raknaren avlagsnas och en ny tatning anvandas vid behov.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KONFIGURACIA, vyber rezimu prevadzky

AgriCounter Vibration ma 4 prevadzkové rezimy, v ktorych si hodiny zaznamenavané roznymi spésobmi. V
niektorych pripadoch je rozhodujlce miesto montaze alebo poloha pocitadla. Ako poloha sa nazyva uhlove
nastavenie displeja, kvoli Citate[Jnosti sa pocitadlo bezne montuje vo vodorovnej polohe. -> B, C

Najskor sa rozhodnite, ktory rezim prevadzky sa vz[Jahuje pre vas pripad pouzitia, v pripade potreby vykonajte
potrebné nastavenia a potom namontujte pocitadlo na vas stroj!

Prevadzkovy rezim 1A — Celkové prevadzkové hodiny (Standardny rezim)

V tomto prevadzkovom rezime AgriCounter reaguje na vSetky vibracie a pohyby stroja, bez oh[Jadu na to, v
akej polohe a na akej pozicii sa stroj a AgriCounter nachadza. Celkovy ¢as, pocas ktorého sa stroj pohybuije,
sa pocita, bez oh[Jadu na to, ¢i sa pouziva na poli, jazde na pole, prevadzke na mieste. Montazne miesto na
stroji a poloha pocitadla nie su v tomto rezime prevadzky podstatné.

Prevadzkovy rezim 1B - Len pracovné hodiny

V tomto prevadzkovom rezime AgriCounter reaguje na vibracie a pohyby stroja. AvSak ¢as sa pocita iba vtedy,
ke[] je AgriCounter v pracovnej pozicii. Pracovna pozicia je taka poloha poditadla, v ktorej sa nachadza, ke[] je
stroj v pracovnej polohe. Prepravna poloha je taka poloha pocitadla, v ktorej sa nachadza, ke[] stroj nie je v
pracovnej polohe. Rozsah tejto prepravnej polohy sa definuje pomocou dvoch nastavite[Jnych uhlov.

Aby bolo mozné obmedzi[] zber hodin na skuto¢ny, produktivny pracovny ¢as, musi by[] pocitadlo na stroji
namontované tak, aby sa jeho poloha v pracovnej pozicii stroja odliSovala od polohy v prepravnej pozicii
stroja. M&ze to by[] napriklad na sklopnej bocnej Casti, ktora sa pri preprave vyklapa nahor alebo na
podvozku, ktory sa pri prevadzke zdviha.

Prevadzkovy rezim 1C - pracovné a prepravné hodiny

Tento prevadzkovy rezim funguje identicky s prevadzkovym rezimom 1B, ale zapocitava navyse aj ten ¢as,
kedy sa stroj pohybuje a pocitadlo sa hachadza mimo definovanej polohy pre pracovnu poziciu. Takze mbze
by[] zapocitany aj ¢as prepravy alebo ¢as neproduktivny pre stroj.

Prevadzkovy rezim 1D - pracovna hodiny nezavislé od pohybu

Tento rezim je podobny rezimu 1B, ale pre pocitanie hodin je nepodstatné, &i sa stroj pohybuje alebo vibruje.
Spocitava sa celkovy Cas, v ktorom sa pocitadlo nachadza v pracovnej polohe, dokonca aj pri Uplnom
odstaveni stroja.

2  Ovladacie tlacidla
Ovladacie tlacidla su pristupné z vnutornej a zo zadnej strany pri odstranenej montaznej doske. -> A

Tlacidlo Vyznam Funkcie

M Menu Vstup do menu, pokrac¢oval] na [Jalsi parameter, vystup z menu
- Minus Spa[] na predchadzajucu moznos[], znizenie parametra o 1

+ Plus Prejs[] na [JalSiu moznos[], zvySenie parametra o 1

3  Nastavenie rezimu prevadzky
Pri dodani je nastaveny prevadzkovy rezim 1A.

Ak chcete zmeni[] prevadzkovy rezim, stlacte a podrzte tlacidlo ,M" na 3 sekundy. Po uvo[Jneni tlaCidla sa na
displeji kratko zobrazi ,MOdE" a potom sa zobrazi aktualne nastavenie prevadzkového rezimu.

Zme[Jte prevadzkovy rezim na pozadovany pomocou tlacidla ,+" alebo ,-".
S tlaCidlom ,M* (alebo po 10 sekundach) sa vyber ulozi a ukonci ponuka.

Pri zmene prevadzkového rezimu sa vSetky sucty nastavia na hodnotu 0.
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4 Nastavenie parametrov

Aby sa spdsob prace pristroja prispdsobil individualnemu Ucelu jeho pouzitia, je mozné nastavi[] parametre.
Predvolené nastavenia by mali by[] vhodné pre vacsinu pripadov pouzitia, zmeny vykonavajte naozaj iba v
pripade potreby. VSetky parametre nie su k dispozicii v kazdom rezime.

Ak chcete otvori[] ponuku parametrov, kratko stlacte tlacidlo ,M“. Na displeji sa zobrazi prvy parameter, ktory
je relevantny pre nastaveny rezim prevadzky.

Oznacenie parametra sa zobrazi na dve sekundy, potom sa zobrazi nastavena hodnota.
Pomocou tlacidiel ,+* alebo ,-“ mdzete hodnotu parametra zmeni[].

Pomocou tlacidla ,M" prepnete na [Jal$i parameter, nastavena hodnota sa ulozi. Po poslednom parametri sa
znova zobrazi prvy parameter.

Ak chcete menu opusti[], podrzte tladidlo ,M* na tri sekundy alebo pockajte 10 sekund.
Parameter SENS - Citlivos[] (Prevadzkové rezimy 1A, 1B, 1C)

Tento parameter uruje, pri akej intenzite pohybu sa spus[Ja pocitanie, to znamena, aka silna musi by[]
vibracia alebo pohyb. Cim je hodnota vy$Sia, tym silnejsi musi by[] pohyb, aby sa spustilo pocitanie alebo
pokracovalo.

0 (najvyssia citlivos[]) az 10 (najnizsia citlivos[]), predvolené nastavenie: 4
Parameter hoLd - Cas premostenia (Prevadzkové rezimy 1A, 1B, 1C)

Tento parameter ur€uje dobu v sekundach, pocas ktorej musi na zacCiatku pocitania pris[] k pohybu, aby sa
zacalo sCitavanie. PoCas pocitania tento parameter uruje, pocas akej doby bez pohybu bude pristroj napriek
tomu pokracova[] v spocitavani.

1 (kratke premostenie) az 100 (dIhé premostenie), predvolené nastavenie: 20
Parameter A1 - Uhol zaciatku prepravnej polohy (Prevadzkové rezimy 1B, 1C, 1D)
Parameter A2 - Uhol konca prepravnej polohy (Prevadzkové rezimy 1B, 1C, 1D)

Tieto dva parametre urCuju zaciatok a koniec polohy pocitadla, ktora pre stroj znamena prepravnu polohu.
Uhly sa meraju v stup[Joch od vodorovnej Ciary zacCinajucej od 0 v smere hodinovych ruciciek, vzdy od prednej
Gasti pocitadla.

Ak je poloha pocitadla v intervale medzi tymito dvoma uhlami, merany ¢as sa povazuje za cas prepravy alebo
neproduktivny ¢as. Ak je umiestnenie pocitadla mimo intervalu, ¢as sa povazuje za pracovny alebo
produktivny.

V predvolenom nastaveni oboch uhlov zacina prepravna poloha pri A1 = 45 stup[Joch a kondi pri A2 = 315
stup[Joch. Pracovna poloha pod[la toho zacina pri 315 stup[Joch a konéi pri 45 stup[Joch. Vodorovna poloha
pocitadla a otaCanie pocitadla az do 45 stup[Jov v oboch smeroch je preto v predvolenom nastaveni
vyhodnotena ako pracovna poloha (= pracovna poloha stroja). -> B

Ak predvolené nastavenie nevyhovuje vasmu pouzivaniu, mézete bu[] otoci[] samotné pocitadlo alebo zmeni[]
nastavenie uhla v parametroch.

Nastavenie uhla mdzete skontrolova[] uz pred fixnou montazou. Ke[] sa pocitadlo nachadza v pracovne;
polohe, na displeji sa zobrazi symbol == inak nie.

Parameter Unlt - Zobrazenie formatu (VSetky prevadzkové rezimy)

Tento parameter urCuje format zobrazenia hodin. -> E00:59 = predvolené nastavenie, zobrazenie ¢asu v
hodinach a mindtach (hhhh:mm), = predvolené nastavenie 00,99 = zobrazenie ¢asu v hodinach s dvomi
desatinnymi miestami (hhhh,hh)

5  Vynulovanie pocitadla
Ak chcete vynulova[] pocitadlo, stlacte a podrzte vSetky 3 tlacidla naraz na 3 sekundy. Po uvo[Jneni su vSetky
sucty nastavené na hodnotu 0.
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6 MONTAZ
Zacnite s montazou az potom, ke[] budete ma[] vyjasnené, ¢i pre vase pouzitie nie je potrebna zmena
konfiguracie. Precitajte si najskoér kapitolu ,Konfiguracia®“.

Vlyberte najviac chranené a pritom pristupné miesto montaze na stroji.
Pre prevadzku pocitadla v prevadzkovom rezime 1A nie je montazna poloha podstatna.

Aby bolo mozné prevadzkova[] pristroj v prevadzkovych rezimoch 1B, 1C alebo 1D, teda vykonava[] pocitanie
Gasu v zavislosti od polohy meradla, musite pocitadlo namontova[] tak, aby sa pri pracovnej polohe stroja a pri
prepravnej polohe stroja nachadzalo v réznych poziciach. -> C

Namontujte pristroj pod[Ja obrazka. -> D

7  PRACA S PRISTROJOM
AgriCounter Vibration trvale zobrazuje sucet napocitanych hodin, pre odcitanie hodnoty nie je nutna ziadna
manipulacia.

Ak je ako odde[Jovaci znak vidite[Jna dvojbodka, ide o hodiny a minuty. Ak je ako odde[Jovaci znak vidite[Jna
Ciarka, ide o celé hodiny s 2 desatinnymi miestami. -> E

Displej sa aktualizuje kazdych 5 sekund. V prevadzkovom rezime 1C sa zobrazenie hodin meni kazdych 5
sekund a prepina medzi suétom pracovného ¢asu a stuctom prepravného casu.

Pod zobrazenim hodin sa zobrazuju r6zne ikony na zobrazenie [JalSich informacii.

Sipka nadol znamen4, Ze aktudlne zobrazené hodiny sa vz[Jahujd na pracovny éas (pristroj dole =
pracovna poloha).

Sipka nahor znamena, Ze aktualne zobrazené hodiny sa vz[Jahuju na prepravny ¢as (pristroj hore =
prepravna poloha).

NS Vinita ¢iara znamena, ze pocitadlo momentalne deteguje pohyb alebo vibracie a je v rezime
pocitania.

0} : Symbol uhla sa rozsvieti, ke[] sa pocitadlo nachadza v pracovnej polohe. Okrem toho sa rozsvieti aj
v rezime nastavenia, ke[] sa o¢akava hodnota parametra v stup[Joch.

8  VYMENA BATERIi
Ak svieti symbol preskrtnutej batérie, batérie je potrebné vymeni[]. Z tohto dévodu sa musi pocitadlo
da[] dole a v pripade potreby pouzi[] nova plomba.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KONFIGURACIJA, izbira nacina delovanja

AgriCounter Vibration ima 4 nacine delovanja, v katerih se ure belezijo na razli¢ne nacine. Delno je pri tem
odlocilno mesto montaze ali polozaj Stevca. Kot polozaj je oznacen kotni polozaj zaslona, zaradi berljivosti pa
je Stevec obi¢ajno namescen v vodoravnem polozaju. -> B, C

Najprej se odlocite, kateri nacin delovanja se nanasa na vas primer uporabe, po potrebi nastavite potrebne
nastavitve in Sele nato namestite Stevec na vas stroj!

Nacin delovanja 1A - skupne delovne ure (standardno)

V tem nacinu delovanja se AgriCounter odzove na vse vibracije in premike stroja neodvisno od polozaja in
lokacije stroja in AgriCounterja. Skupni ¢as, v katerem se stroj premika, se sesteje, ne glede na to, ali se
uporablja na polju, med voznjo na polje, pri delovanju na mestu. Mesto montaze na stroju in polozaj Stevca v
tem nacinu delovanja nista pomembna.

Nacin delovanja 1B — samo delovne ure

V tem nacinu delovanja se AgriCounter odziva na vibracije in premike stroja. Vendar pa se sesteva Cas, ko je
AgriCounter v delovnem polozaju. Delovni polozaj je polozaj Stevca, v katerem se nahaja, ko je stroj v
delovnem polozaju. Transportni polozaj je polozaj Stevca, v katerem se nahaja, ko stroj ni v delovnem

polozaju. Obmocie za ta transportni polozaj je dolo¢en z dvema nastavljivima kotoma.

Da je mogoce belezenje ur omejiti na dejanski in produktivni delovni ¢as, mora biti Stevec na stroju montiran
tako, da se njegov polozaj v delovnem polozaju stroja razlikuje od polozaja v transportnem polozaju stroja. To
je lahko na primer na zlozljivem stranskem delu, ki je med transportom dvignjen, ali na podvozju, ki se med
uporabo izvlece.

Nacin delovanja 1C - delovne in transportne ure

Ta nacin delovanja deluje enako kot pri nacinu delovanja 1B, hkrati pa se priSteva ¢as, ko se stroj premika in je
Stevec zunaj opredeljenega polozaja za delovni polozaj. To je mogoce beleziti transportni ¢as ali ¢as, ko stroj
ni produktiven.

Nacin delovanja 1D - delovne ure, neodvisne od premikanja

Ta nacin je podoben nacinu delovanja 1B, vendar za seStevanje ur ni pomembno, ali se stroj premika ali
vibrira. Skupni ¢as, v katerem je Stevec v delovnem polozaju, se sesteje, tudi pri absolutnem mirovanju stroja.

2  Upravljalne tipke
Upravljalne tipke so dostopne od znotraj in od zadaj, ko je montazna plos¢a odstranjena. -> A

Tipka Pomen Funkcije

M Meni Meni za vstop, naprej do naslednjega parametra, meni za izstop
- Minus Nazaj na prejSnjo moznost izbire, zmanjSajte parameter za 1

+ Plus Naprej na naslednjo moznost izbire, povecajte parameter za 1

3  Nastavitev nacina delovanja
Ob dostavi je nacin delovanja 1A prednastavljen.

Ce Zelite spremeniti nacin delovanja, pritisnite in 3 sekunde drzite gumb »M«, Po spustitvi tipke se na
prikazovalniku na kratko prikaze »MOdE« in prikaze se trenutna nastavitev nacina delovanja.

S tipkama »+« ali » preklopite na zeleni nacin delovanja.
S tipko »M« (ali po 10 sekundah) shranite izbor in meni se zapre.

Pri spreminjanju nacina delovanja so vse vsote nastavljene na 0.
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4  Nastavitev parametrov

Za prilagojeno prilagoditev nacina delovanja naprave namenu uporabe lahko nastavite parametre.
Prednastavitve bi morale biti primerne za vecino primerov uporabe, spremembe izvajajte samo pri dejanski
potrebi. V vsakem nacinu delovanja niso na voljo vsi parametri.

Ce Zelite odpreti meni za parametre, na kratko pritisnite tipko »M«. Na zaslonu se prikaze prvi parameter, ki
ustreza nastavljenemu nacinu delovanja.

Opis parametra se prikaze za dve sekundi, nato se prikaze nastavljena vrednost.
S tipkama »+« ali »— spremenite vrednost parametra.

S tipko »M« preklopite na naslednji parameter, nastavljena vrednost se shrani. Po zadnjem parametru se znova
prikaze prvi parameter.

Za izhod iz menija pridrzite tipko »M« tri sekunde ali poCakajte 10 sekund.
Parameter SENS - obcutljivost (nacini delovanja 1A, 1B, 1C)

Ta parameter doloca, od katere intenzivnosti premika se sprozi Stetje, torej, kako mo¢ne morajo biti vibracije
ali premik. Visja kot je vrednost, moc¢nejsi mora biti premik, da sprozi ali nadaljuje Stetje.

0 (najviSja obcutljivost) na 10 (najnizja obcutljivost), prednastavitev: 4
Parameter hoLd — premostitveni ¢as (Nacini delovanja 1A, 1B, 10)

Ta parameter doloca Cas v sekundah, za katerega mora na zaCetku Stetja obstajati premik, da se zacne
sestevanije. Med Stetjem ta parameter doloca, kateri Cas brez premika naprava kljub temu Steje napre;j.

1 (kratka premostitev) do 100 (dolga premostitev), prednastavitev: 20
Parameter A1 - kot zacetka transportnega polozaja(Nacin delovanja 1B, 1C, 1D)
Parameter A2 - kot konca transportnega polozaja (Nacin delovanja 1B, 1C, 1D)

Ta dva parametra dolocata zacetek in konec polozaja Stevca, kar za stroj pomeni transportni polozaj. Koti se
merijo od vodoravne Crte, ki se zaCne od 0 v smeri urnega kazalca, vedno gledano s sprednjega dela Stevca.

Ce je polozaj Stevca v obmocju med tema dvema kotoma, se izmerjeni ¢as Steje za transportni ¢as ali
neproduktiven Cas. Ce je polozaj Stevca zunaj obmocdja, se Cas Steje za delovni ¢as ali produktivni ¢as.

Pri prednastavitvi obeh kotov se transportni polozaj zacne pri A1 = 45 stopinjah in kon¢a pri A2 = 315
stopinjah. Delovni polozaj se tako zacne pri 315 stopinjah in konca pri 45 stopinjah. Vodoravni polozaj Stevca
in obracanje Stevca do 45 stopinj v obe smeri je zato v prednastavitvi ocenjen kot delovni polozaj (= delovni
polozaj stroja). -> B

Ce prednastavitev ne ustreza vaSemu primeru uporabe, lahko merilnik Stevec zavrtite sami ali v parametrih
spremenite nastavitve kota.

Nastavitve kota lahko preverite Ze pred konéno montazo. Ko je Stevec v delovnem polozaju, se na zaslonu
prikaZze simbol == drugade ne.

Parameter Unlt — oblika prikaza (vsi nacini delovanja)

Ta parameter doloca obliko prikaza ur. -> Eprednastavitev, prikaz v urah in minutah (hhhh: mm), =
prednastavitev 00,99 = prikaz v urah z dvema decimalnima mestoma (hhhh, hh)

5  Nastavitev Stevca na ni¢
Za nastavitev Stevca na nic pritisnite in drzite vse tri tipke skupaj 3 sekunde. Ko jih spustite, se vsote nastavijo
na 0.

6  MONTAZA
Zacnite z montazo Sele, ko ste pojasnili, ali je sprememba konfiguracije potrebna za vas$ primer uporabe. Pred
tem preberite poglavje »Konfiguracija«.

Izberite najbolj zasciteno in kljub temu dostopno mesto montaze na stroju.
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Polozaj vgradnje ni pomemben za delovanije stevca v nacinu delovanja 1A.

Za delovanje naprave v nacinih delovanja 1B, 1C ali 1D, torej za izvedbo Stetja v odvisnosti od polozaja Stevca,
morate Stevec namestiti tako, da je v drugem polozaju, ko je stroj v delovnem in transportnem polozaju. -> C

Montirajte napravo skladno s sliko. -> D

7 DELA Z NAPRAO
AgriCounter Vibration trajno prikaze vsoto prestetih ur, upravljanje za odcitavanje ni predvideno.

Ce je kot locilo vidno dvopicje, gre za ure in minute. Ce je locilo vidno kot vejica, gre za decimalko z dvema
decimalnima mestoma. -> E

Zaslon se posodablja vsakih 5 sekund. V nacinu delovanja 1C se prikaz ur spremeni vsakih 5 sekund med
vsoto delovnega Casa in vsoto transportnega casa.

Pod prikazom ur so na voljo razli¢ni simboli za prikaz dodatnih informacij.

Puscica navzdol pomeni, da se trenutni prikaz ur nanasa na delovni ¢as (naprava navzdol = delovni
polozaj).

Puscica navzgor pomeni, da se trenutni prikaz ur nanasa na transportni ¢as (naprava navzgor =
transportni polozaj).

N Valovita ¢rta pomeni, da Stevec trenutno zaznava premik ali vibracije in je v nacinu Stetja.

0 Simbol kota sveti, ko je Stevec v delovnem polozaju. V nacinu nastavitve se prizge tudi, ko se
pricakuje vrednost parametra v kotnih stopinjah.

8 ZAM!ENJAVA BATERIJE
Ce sveti simbol precrtane baterije, morate zamenjati baterije. V ta namen je treba odstraniti Stevec in
PO potrebi uporabiti nov pecat.
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AGRETO AgriCounter Vibrace
1 KONFIGURACE, vybér provozniho rezimu

Vibrace AgriCounter ma 4 rezimy, ve kterych jsou hodiny zaznamenavany rlznymi zpUsoby. V nékterych pfipadech je
rozhodujici umisténi montaze nebo poloha méfice. ProtoZe je poloha uhlové polohy ukazana na displeji, z divodu
Citelnosti je pocitadlo béZné namontovdno ve vodorovné poloze. -> B, C

Nejprve se rozhodnéte, ktery provozni rezim plati pro vasi aplikaci, v pfipadé potfeby nastavte potfebna nastaveni a
potom pripojte pocitadlo k vasemu stroji!

Provozni rezim 1A — Celkova provozni doba (standardni)

V tomto provoznim rezimu AgriCounter reaguje na vSechny vibrace a pohyby stroje, bez ohledu na polohu a umisténi

stroje a AgriCounter. Celkovy Cas, ve kterém se stroj pohybuje, se shrnuje, bez ohledu na to, zda je pouZivan na poli,
zda jede na pole, zda stoji. Misto montaze na stroji a poloha Citace jsou v tomto provoznim rezimu irelevantni.

RezZim 1B — Pouze hodiny

V tomto reZimu AgriCounter reaguje na vibrace a pohyby stroje. Cas je viak pouze secteny, kdy? je AgriCounter v
pracovni pozici. Pracovni poloha je poloha Citace, v niZ je umisténa, kdyz je stroj v pracovni poloze. Pfepravni poloha
je poloha citace, ve které se nachazi, kdyz stroj neni v pracovni poloze. Rozsah pro tuto prepravni polohu je
definovan dvéma nastavitelnymi uhly.

Aby bylo mozné omezit rozlisit hodin na skute¢ny a produktivni pracovni ¢as, musi byt pfistroj namontovan na stroji
tak, aby se jeho poloha v pracovni poloze stroje lisila od polohy v dopravni poloze stroje. M(iZe to byt napftiklad
sklopna bocni ¢ast, ktera je prelozena béhem prepravy nebo na podvozku, ktery je vykopan.

Provozni rezim 1C — pracovni a dopravni doba

Tento provozni rezim pracuje shodné s provoznim rezimem 1B, ale také pfidava Cas, kdy se stroj pohybuje a
pocitadlo je mimo definovanou polohu pracovni pozice. MiZe to byt také ¢as prepravy nebo ¢as neproduktivni pro
stroj.

Provozni rezim 1D — pracovni doba nezdvisla na pohybu

Tento rezim je podobny reZimu 1B, ale nezaleZi na tom, zda se stroj pohybuje nebo vibruje, aby se shrnuly hodiny.
Celkova doba, po kterou je pocitadlo v pracovni poloze, je shrnuto dokonce i pfi absolutnim zastaveni stroje.

2  Ovladaci tlagitka
Ovladaci tlacitka jsou pfistupna zevnitf a zezadu s odstranénou montazni deskou. -> A

Tlacitko Vyznam Funkce

M Nabidka Zvolte nabidku, pokracujte dalSim parametrem, ukoncete nabidku
- Minus Zpét na predchozi moZnost, snizte parametro 1

+ Plus Prejdéte na dalsi moZnost, zvySte parametr o 1

3  Nastaveni provozniho rezimu
PFi dodani je provozni rezim 1A prednastaveny.

Chcete-li zménit provozni rezim, stisknéte a podrzte tlacitko "M" po dobu 3 sekund. Po uvolnéni tlacitka se na displeji
kratce zobrazi "MOdE" a zobrazi se aktudlni nastaveni provozniho rezimu.

Pomoci tlacitek "+" nebo "-" pfepnéte na pozadovany provozni rezim.

Tlacitko "M" (nebo po 10 sekundach) ulozi vybér a ukonci nabidku.

PFi zméné provozniho rezimu jsou vSechny soucty nastaveny na hodnotu 0.
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4  Nastaveni parametra

Aby bylo mozZné prizpUsobit provoz zafizeni pro tento Ucel, je mozné nastavit parametry. Pfedvolby by mély byt
vhodné pro vétsinu pfipadl pouZiti a provadét zmény pouze v pfipadé potreby. V kazdém rezimu nejsou k dispozici
vSechny parametry.

Pro otevieni nabidky parametr( kratce stisknéte tlacitko "M". Prvni parametr relevantni pro nastaveny provozni
rezim se zobrazi na displeji.
Nazev parametru se zobrazi po dobu dvou sekund, po které se zobrazi nastavend hodnota.

nmn

Pomoci tlacitek "+" nebo "-" zménte hodnotu parametru.

Tlacitkem "M" se zméni na dalSi parametr, nastavena hodnota se uloZi. Po poslednim parametru se opét zobrazi
prvni parametr.

Chcete-li nabidku opustit, podrzte tlacitko "M" po dobu 3 sekund nebo pockejte 10 sekund.
Parametr SENS - Citlivost (provozni rezimy 1A, 1B, 1C)

Tento parametr uréuje, od jaké intenzity pohybu se sledovani spousti, tj. Jak silnd musi byt vibrace nebo pohyb. Cim
vyssi je hodnota, tim silnéjsi musi byt pohyb pro spusténi nebo pokracovani pocitani.

0 (nejvyssi citlivost) na 10 (nejnizsi citlivost), vychozi: 4
Parametr holLd — doba blokovani (rezim 1A, 1B, 1C)

Tento parametr urcuje ¢as v sekundach, pro ktery musi byt zacatek sumy na pocatku pocitadla. BEhem pocitani tento
parametr urcuje, ktery ¢as bez pohybu bude i nadale pocitat zatizeni.

1 (kratké prepsani) na 100 (dlouhé prepsani), vychozi nastaveni: 20
Parametr Al — Uhel zah&jeni prepravni polohy (reZim 1B, 1C, 1D)
Parametr A2 — Uvozova koncova dopravni poloha (rezim 1B, 1C, 1D)

Tyto dva parametry urcuji zacatek a konec polohy ¢&itace, coz znamena prepravni polohu stroje. Uhly se méti od
vodorovné ¢ary pocinaje od 0 ve sméru hodinovych rucicek vidy od predni ¢asti méridla.

Pokud je poloha Citace v rozsahu uvnitf téchto dvou uhll, namérena doba se povaZuje za dobu pfepravy nebo za
neproduktivni ¢as. Je-li umisténi ¢itace mimo rozsah, je ¢as povazovdan za pracovni dobu nebo produktivni ¢as.

Ve vychozim nastaveni obou Ghll se dopravni poloha zac¢ind na Al = 45 stupnd a konci na A2 = 315 stupiili. Pracovni
situace zacina na 315 stupnich a konci 45 stupnd. Horizontalni poloha ¢itace a otaceni Citace aZ do 45 stupnd v obou
smérech je proto v pracovni poloze (= pracovni poloha stroje) nastavena jako vychozi. -> B

v veyv

Pokud vychozi nastaveni nevyhovuje vasi aplikaci, mUZete bud' otocit méric samotny, nebo zménit nastaveni Uhlu v
parametrech.

Jiz pfed pevnou instalaci mlzZete zkontrolovat nastaveni thlu. Pokud je pocitadlo v pracovni poloze, na displeji se
2= z0brazi symbol, jinak ne.

Parametr Unlt — Format zobrazeni (vSechny rezimy)

Tento parametr urcuje formdt zobrazeni hodin. -> E00:59 = vychozi nastaveni, zobrazeni v hodinach a minutach
(hhhh:mm), = vychozi nastaveni 00,99 = zobrazeni v hodinach s 2 desetinnymi misty (hhhh,hh)

5  Vynulovani pocitadla
Chcete-li vynulovat pocitadlo, stisknéte a ptidrzte vSechna 3 tlacitka po dobu 3 sekund. Po uvolnéni jsou vSechny
soucty nastaveny na hodnotu 0.

6 MONTAZ

Zacnéte s montazi pouze poté, co jste objasnili, zda je pro vasi aplikaci nezbytna zména konfigurace. Prectéte si
prosim predem kapitolu "Konfigurace".

Vyberte nejzachovalejsi a presto pfistupné misto pro montaz na stroji.
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MontdazZni poloha neni v provoznim rezimu 1A relevantni pro provoz Citace.

Aby bylo moZné provozovat zatizeni v provoznich rezimech 1B, 1C nebo 1D, tj. Provést soucet v zavislosti na poloze
mérice, musite méridlo namontovat tak, aby byl stroj v pracovni poloze a v dobé prepravy v jiné poloze. -> C

Namontujte zafizeni podle obrazku. -> D

7  PRACE SE ZARIZENIM

Vibrace AgriCounter trvale zobrazuje soucet pocitanych hodin, operace neni k dispozici pro cteni.

Pokud je dvojtecka viditelna jako oddélovac, predstavuje hodiny a minuty. Pokud je ¢arka viditelnd jako oddélovac, je
desetinnd s dvéma desetinnymi misty. -> E

Displej se aktualizuje kazdych 5 sekund. V provoznim reZzimu 1C se zobrazeni hodin zméni kazdych 5 sekund mezi
souctem pracovni doby a souc¢tem doby pfepravy.

Pod displejem hodin se zobrazuji rizné ikony pro zobrazeni dalsich informaci.

¢ Sipka doli znamena, Ze aktualni hodina se vztahuje k pracovni dobé (zatizeni dolil = pracovni poloha).

T Sipka nahoru znamena, Ze zobrazeni aktualni hodiny se tyka doby ptepravy (zafizeni nahoru = dopravni poloha).

NI Vinova tara znamena3, Ze Citac aktualné detekuje pohyb nebo vibrace a je v rezimu pocitani.
0 : Symbol Uhlu se rozsviti, kdyz je ptistroj v pracovni poloze. V reZimu nastaveni se také rozsviti, kdyz se

ocekava hodnota parametru ve stupnich.

8  Vyména baterie
zr Pokud je rozsviceny symbol zkracené baterie, musi byt baterie vyménény. K tomu je tfeba odebrat méfic a
v pfipadé potfeby pouZit nové tésnéni.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 YAPILANDIRMA, caligma modu seg¢imi

AgriCounter Vibration, saatlerin farkli sekillerde tespit edildigi 4 moda sahiptir. Bu sirada kismen montaj yeri
veya sayag konumu belirleyicidir. Konum olarak ekranin agisal konumu ifade edilir, okunabilirlik igin sayac
normal olarak yatay bir konumda monte edilir. -> B. C

ilk 6nce uygulamaniz igin hangi calisma modunun uygulanacagina karar verin, gerekirse gerekli ayarlar yapin
ve ardindan sayaci makinenize monte edin!

Calisma modu 1A - Toplam calisma saatleri (standart)

Bu galisma modunda, AgriCounter, makinenin ve AgriCounter'in yerinden ve konumundan bagimsiz olarak,
makinenin tum titresimlerine ve hareketlerine tepki verir. Makinenin hareket ettigi toplam sure, sahada kullanilip
kullaniimadigina, tarlada surtlup surdlmedigine ve dururken calisip calismadigina bakilmaksizin toplanir.
Makine Uzerindeki montaj yeri ve sayacin konumu bu c¢alisma modunda énemli degildir.

Calisma modu 1B - Yalnizca ¢calisma saatleri

Bu ¢alisma modunda AgriCounter, makinenin titresimlerine ve hareketlerine tepki verir. Ancak, zaman yalnizca
AgriCounter ¢alisma konumundayken toplanir. Calisma konumu sayacin, makine galisma pozisyonundayken
bulundugu konumdur. Tasima konumu sayacin, makine galisma pozisyonunda degilken bulundugu konumdur.
Bu tasima konumu araligi, ayarlanabilir iki aci ile tanimlanir.

Saatlerin toplanmasini fiili, Uretim yapilan calisma suresi ile sinirlandirmak icin, sayag makineye, makinenin
calisma pozisyonundaki konumu, tasima pozisyonundaki konumundan farkli olacak sekilde monte edilmelidir.
Bu, 6rnegin tasima sirasinda yukariya katlanan bir yan parca veya kullanim sirasinda kaldirlacak bir alt dizen
Uzerinde olabilir.

Calisma modu 1C - Calisma ve tagima saatleri

Bu ¢alisma modu, 1B calisma modu ile ayni sekilde ¢alisir, ancak makinenin hareket ettigi ve sayacin calisma
konumu igin tanimlanan konumun disinda oldugu zamanlari da toplar. Béylece, bir tagima zamani veya
makinenin Uretim yapmadigi bir zaman da tespit edilebilir.

Calisma modu 1D - Hareketten bagimsiz caligma saatleri

Bu ¢alisma modu, Mod 1B'ye benzer, ancak makinenin saatleri toplamasi i¢in, hareket etmesinin veya
titresmesinin Gnemi yoktur. Sayacin ¢alisma konumunda oldugu toplam sure, makine kesinlikle galismiyorken
bile toplanr.

2  Kontrol digmeleri
Kontrol dugmelerine igeriden ve arkadan montaj plakasi ¢ikarilmis halde erigilebilir. -> A

Tus Anlami Fonksiyonlar
M MenU Baslat menuasu, bir sonraki parametreye devam et, mendden ¢ik
- Eksi Onceki secenede geri donin, parametreyi 1 azaltin.
+ Arti Bir sonraki secene@e gidin, parametreyi 1 artirin

3  Galisma modunu ayarlama
Teslimatta, ¢alisma modu 1A dnceden ayarlanmistir.

Calisma modunu degistirmek igin "M" tusuna 3 saniye basili tutun. Anahtari biraktiktan sonra, ekranda kisaca
"MOdE" mesaji goralur ve ardindan ¢alisma modunun guncel ayari belirir.

Istenen calisma moduna "+" veya "-" tuslaryla gegebilirsiniz.
"M" tusuyla (veya 10 saniye sonra) secim kaydedilir ve menU sona erer.
Caligma modunu degigtirirken, tim toplamlar 0 olarak ayarlanir.
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4 Parametrelerin ayarlanmasi

Cihazin ¢alismasini amag dogrultusunda 6zellestirmek igin parametreler ayarlanabilir. Tercihler cogu kullanim
durumuna uygun olmali ve yalnizca gerektiginde degisiklik yapmalidir. Her modda tim parametreler mevcut
degildir.

Parametre menusunu agmak icin kisaca "M" tusuna basin. Ayarlanan igletim modu ile ilgili ilk parametre
ekranda belirir.

Parametrenin adi iki saniye boyunca gosterilir, ardindan ayar degeri belirir.

Parametrenin degerini degistirmek igin "+" veya "-" tuslarini kullanabilirsiniz.

Bir sonraki parametreye gecmek icin "M" tusunu kullanin, ayarlanan deger kaydedilir. Son parametreden sonra,
ilk parametre tekrar goruntulenir.

Menuden ¢ikmak icin "M" tusuna Ug¢ saniye basili tutun veya 10 saniye bekleyin.
Parametre SENS - Hassasiyet (1A, 1B, 1C galisma modlari)

Bu parametre, sayimin hangi hareket yogunlugundan itibaren tetiklendigini, yani titresim veya hareketin ne
kadar guglu olmasi gerektigini belirler. Deger ne kadar yuksek olursa, hareket sayimi tetiklemek veya devam
ettirmek icin o kadar guclt olmalidir.

0 (en yuksek hassasiyet) ila 10 (en dusuk hassasiyet). Varsayilan: 4
Parametre holLd - képrileme zamani (1A, 1B, 1C galisma modlari)

Bu parametre, toplamanin baslamasi icin sayimin baslangicinda hareket olmasi gereken sureyi saniye
cinsinden belirler. Sayim sirasinda bu parametre hangi hareketi yapmadan, cihazin saymaya devam edecegini
belirler.

1 (kisa képraleme) ila 100 (uzun kdpruleme). Varsayilan: 20
Parametre A1 - Aci baslangi¢ tagima konumu (1B, 1C, 1D tasima modlari)
Parametre A2 - Acl son tagima konumu (1B, 1C, 1D tasima modlar)

Bu iki parametre, makine icin tasima konumu anlamina gelen, saya¢ konumunun baslangicini ve sonunu
belirler. Acilar yatay ¢izgiden itibaren 0 ile baslayarak saat ydontunde 6lculir ve daima sayacin énunden gorulur.

Sayacin konumu bu iki agi araligindaysa, 6lgulen sure tasima suresi veya galisiimayan sure olarak kabul edilir.
Sayacin konumu araligin disindaysa sure, calisma suresi veya calisilan sure olarak kabul edilir.

Iki acinin varsayilan ayarinda, tagsima konumu A1 = 45 derece ile baglar ve A2 = 315 derece ile sona erer.
Buna gore galisma konumu 315 dereceden baslar ve 45 derecede sona erer. Sayacin yatay pozisyonu ve
sayacin her iki yonde de 45 dereceye kadar dénmesi bu nedenle varsayilan ayarda galisma pozisyonu (=
makinenin ¢alisma pozisyonu) olarak degerlendirilir. -> B

Varsayilan ayar uygulamaniza uymuyorsa, ya sayacinizi kendiniz déndurebilir veya parametrelerdeki agl
ayarlarini degistirebilirsiniz.

Sabit kurulumdan 6nce agl ayarlarini kontrol edebilirsiniz. Sayag galisma konumundayken,

ekranda== sembolii belirir, bu konumda degilken belirmez.

Parametre Unlt - gésterim formati (tUm calisma modlari)

Bu parametre saat gdsteriminin formatini belirler. -> E00:59 = varsayilan ayar, saat ve dakika cinsinden
gosterim (hhhh: mm), = varsayilan ayar 00,99 = 2 ondalik basamakli saat cinsinden gésterim (hhhh, hh)

5 Sayaci sifirlama
Sayacli sifirlamak igin, 3 digmeyi de 3 saniye boyunca basili tutun. Serbest birakildiginda, ttm toplamlar O
olarak ayarlanir.

6 MONTAJ
Montaja yalnizca uygulamaniz icin yapilandirmada bir degisiklik gerekip gerekmedigini agikliga kavusturduktan
sonra baglayin. Lutfen énce "Yapilandirma" bélimunt okuyun.
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Makinede mumkun oldugu kadar korunakli, ancak erisilebilir bir montaj yeri secin.
Sayacin kullanimi igin montaj konumu, 1A ¢alisma modunda énemli degildir.

Cihazi 1B, 1C veya 1D calisma modlarinda ¢alistirmak icin, yani élgim aletinin konumuna bagli bir toplama
yapmak icin, élgum aletini, sayacl, makinenin ¢alisma ve tasima konumlarinda sayag farkl konumlarda olacak
sekilde monte etmelisiniz. -> C

Cihazi gosterildigi gibi monte edin. -> D

7  CIHAZLA CALISMA
AgriCounter Vibration, sayilan saatlerin toplamini strekli gosterir, okuma igin bir islem éngortlmemigtir.

Ayirici olarak iki nokta Ust Uste gorullyorsa, saat ve dakika sz konusudur. Ayirici olarak virgul gérultyorsa, 2
ondalik basamakli ondalik saatler s6z konusudur. -> E

Ekran her 5 saniyede bir guncellenir. 1C calisma modunda, calisma saati ve tasima suresinin toplamlari
arasinda saat gosterimi 5 saniyede bir degisir.

Saat gosteriminin altinda ek bilgileri gorunttlemek igin cesitli simgeler bulunur.

¢ Asagi ok, gecerli saatin calisma suresiyle iligkili oldugu anlamina gelir (cihaz asagi = galisma konumu).
T Yukari ok, gecerli saatin tasima suresiyle iliskili oldugu anlamina gelir (cihaz yukari = tasima konumu).

] Dalgali cizgi, sayacin o anda hareket veya titresimi tespit ettigi ve sayma modunda oldugu anlamina
nJy gelir.

o : Sayag calisma konumundayken agl sembolU yanar. Ayar modunda, agisal derece olarak bir
parametre degeri beklendiginde de yanar.

8  PIL DEGiSiMi
Uzerinde carpi isareti bulunan pil sembolU yaniyorsa, pillerin degistiriimesi gerekir. Bunun igin sayag
clkariimali ve gerekirse yeni bir conta kullanilimalidir.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KOH®ITYPALIA, Bubip pexxumy pobotu

AgriCounter Vibration mae 4 peXXnmmu, B SKMX Yac 3aNMUCYETbCA Pi3HMMK cnocobamu. Y Aeaknx BUNaaKax BaXxKJANBUM €
po3TalyBaHHS abo NONOXKEHHA NiYNNbHUKA. Kon aucnnein BUKIMKAETbCS B KYTOBOMY MOIOXKEHHI, NiUNABHUK
3a3BMYai BCTAHOB/IIOETbCA rOPU30HTa/IbHO 3apaau Nerworo 34nTyBaHHA. -> B, C

Hainepule, BU3HauTe, AKMIA pPeMM POBOTU CTOCYETLCA BALLIOi NPOrpamm, BCTAHOBITb HEODXiAHI HaNaLWTyBaHHS, AKLLO
HeobxiaHO, a NOTiM BCTAHOBITb NYMAbHMK HA MaLLMHY!

Pexxnm poboTn 1A - 3aranbHuii Yac poboTu (cTaHAAPTHUI)

Y ubomy pexkumi pobotun AgriCounter pearye Ha Bci Bibpauii Ta nepemilweHHA MalnHW, He3aNeXHO Bif, MON0XKEHHA
Ta po3TallyBaHHA MalwmnHM Ta AgriCounter. 3aranbHWi1 Yac, NPOTATOM AKOTO MALUMHA PYXAETbCA, NiACYMOBYETHCA
He3aneXHo Bif, TOro, YN BUKOPUCTOBYETLCA BOHA Ha MO, NPAMYE Ha MOJIE UM NPALLOE Ha cTeHAi. Micue MOHTaXy Ha
MaLLMHi Ta NONIOXKEHHA NiYNABbHUKA B LibOMY PEXUMI pOBOTU HE MatOTb 3HAYEHHS.

Pexxnm 1B - TinbKn poboui roanumn

Y ybomy pexxkumi AgriCounter pearye Ha KOAIMBaHHA Ta NepemileHHA MmawnHK, MNpoTe Yyac NiAcyMOBYETLCA AnLe
ToAi, konn AgriCounter nepebyBae y poboyomy NonoKeHHi. Poboye NofoKeHHs - e NOI0KEHHA NiUYnNIbHUKA, B
AKOMY BiH PO3TaLLOBAHWMM, KONW MALLMHA 3HAXOAUTbCA B pOOOYOMY NOMOMNKEHHI. TPAHCMOPTHE MNONOXKEHHA - Lie
NOIOXKEHHA NYMNABbHUKA, B AKOMY BiH pO3TaLLOBAHMIA, KON MALLMHA HE 3HAaX0AUTbCA B POHOYOMY NOIOMKEHHI.
[iana3oH 41 uboro TPAHCMOPTHOIO NOJIOXKEHHA BU3HAYAETLCA ABOMA PErybOBaHUMMU KYTaMU.

o6 obmeKnTU 36MpaHHA rogMH GaKTUYHMM, MTPOAYKTUBHUM POBOUYMM YAcoM, NiUMNIBHUK NOBUHEH BYTU
BCTAHOBNEHMI Ha MaLUWHI TaK, W06 MOro NoioKeHHs B po6oYOMY NOOXKEHHI MalIMHW Bigpi3HANOCA Big 1ioro
NOJIOXKEHHS B TPAHCMOPTHOMY NOJIOXKEHHI MawmnHK. Lle moske 6yTW, HanpuKnag, wapHipHa 6iuHa YacTuHa, AKa
3ropTaETbCA Mig Yac TpaHCNOPTYBaHHA abo LWaCi, WO BUKONYETLCA MPU BUKOPUCTAHHI.

Pexxum poboTtun 1C - poboui Ta TpaHCNOPTHI rognHM

Lleit pexxunm poboTu NpaLtoe 0AHAKOBO ANA pexumy poboTi 1B, ane Takox 36inblUye Yac, KOM MallMHA PYXAETbCA, a
NiYNNBHUK 3HAX0ANUTLCA He Y BU3HaYeHOMY po60oYoMy NOMOMKEHHI. Lle TakoXK MoxKe ByTn Yac TpaHCNopTyBaHHA abo
yac, WO He € NPOAYKTMBHUM ANA MaLUHM.

Pexxum poboTtun 1D - poboumnin Yac, HesaneKHUM Big, pyxy

Liei perkmm cxoxKuit Ha pexkum 1B, ane ana nigcymyBaHHA roAMH HE MA€E 3HAYEHHSA, YM MALLMHA PYXAETHCA UM BiOpYE.
3arasibHUI Yac NPOTArOM AKOr0 NiYMAbHUK 3HAX0AMUTbCA B POOOYOMY MOMOMKEHHI, NiACYMOBYETLCA HABITb NPU
abCoNIOTHINM 3yNUHLiI MaLlLUHK.

2 KHONKW KepyBaHHA
KHOMKKW KepyBaHHA AOCTYNHi 3cepeayHu Ta 33a4y, NpU LbOMY 3HIMAETbCA MOHTAXHa NiacTUHa. -> A

KHonka 3HayeHHsA PyHKLT

M MeHtio MeHto «llyck», nepexig, 40 HacTynHOro napametpa, MeHto Buxoay
- Minyc MNosepHyTUCA A0 NonepeaHbOoI ONLii, SMEHLWMTN NapameTp Ha 1

+ Mntoc Mepexig Ao HacTynHoro napameTpa, 36inbweHHA NnapameTpa Ha 1

3 HanawTtyBaHHA pexumy pobotu
Mpu aoctaBui nonepeaHbO HaaAWTOBAHO Pobounii pexkmm 1A.

LLLo6 3MiHMTK pexnum poboTH, HATUCHITb | yTpumyiTe KHonKy "M" npoTtsarom 3 cekyHa, lNicna BianycKaHHA Knagilwi Ha
aucnnei KopoTKo BigobparxkaeTbea "MOdE", nicna yoro 3'ABAAETbCA NOTOYHUIN PEXUM POBOTH.

Mepeiaitb 4O NOTPiIOHOro pexkmMmy poboTn 3a AONOMOroto KHonok "+" abo
AiTb A !

HaTucKkaHHs Ka knasiwy "M" (abo yepes 10 cekyHa) 36epirae BUbip i BUXOAUTb 3 MEHHO.
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Mpu 3miHi pexxnmy po60oTu BCi cymun BCTaHOBAIOIOTbCA Ha 0.

4 HanawTtyBaHHA napameTpis

[na HanawTyBaHHA PO6OTM NPUCTPOLO 3 LLIEKD METOK MOXKHA 3a4aTK NapameTpu. HanawTyBaHHA NOBUHHI ByTu
npuaaTHUMM ana 6inbloCTi BUNaAKiB BUKOPUCTAHHS, BHECEHHS 3MiH A0MNYCKAETbCA Ti/IbKK Y pasi noTpebu. He Bci
napameTpu AOCTYMHI B KOXKHOMY PEXMUMI.

LLlo6 BigKpUTM MeHI0 MapameTpiB, KOPOTKO HATUCHITb Knasiwy "M". Ha gucnnei 3'aBnsieTbcsa nepLumii napameTp, AKUi
BiZANOBiAa€ BCTAHOBNEHOMY PEXUMY PO6OTH.

HasBa napameTpa Bi,ﬂ,06pa)+(a€TbCﬂ NPOTArom ABOX CEKYHA, nicnsa Yyoro 3'ABAAETLCA 3a4aHe 3Ha4YEeHHA.

BuKopucTosyiTe Knaeiwi "+" abo "-", W06 3MIHUTM 3HAYEHHS NapameTpa.

3a gonomoroto Knasiwi "M" nepenaite 40 HACTYNHOro NapameTpa, BCTaHOBNAEHe 3HayYeHHA byae 36epexeHo. Nicnn
OCTaHHbOTO NapamMeTpa 3HOBY Bif06PaAXKAETLCA NEPLUNI NapameTp.

LLLo6 BMIATM 3 MeHI0, TpMMalTe KHonKy "M" npoTarom Tpbox cekyHA abo 3ayekaiTe 10 cekyHa,.
MapameTp SENS - uytamsictb (Pexkumm poboTn 1A, 1B, 1C)

Llei napameTp BM3HaAYaE, 3a K0T iHTEHCUBHOCTI PyXy CMPALLbOBYE NiYNIbHUK, TOBTO HACKINbKM CUbHA MAE ByTH
BibpaLia abo pyx. Yum BULLE 3HAYEHHA, TUM CU/IbHIWMM Mae ByTn pyx, Wo6 3anycTnTn abo NpoaoBKUTU NigpPaxyHOK.

0 (HaMBuMLwa YyTamMBicTb) A0 10 (HaMMeHLWa YyTAUBICTb), CTaHAAPTHE 3HaYeHHs: 4
MapameTp hold - yac po6oTtu (Pexkumun pobotu 1A, 1B, 1C)

Lleit napameTp BU3HaYa€ Yac y CeEKyHAaX, AR AKOrO NOBUHHEH ByTM pyx Ha NOYaTKy MNigpaxyHKy, Wob noyanocs
niacymosyBaHHsA. Mig Yac nigpaxyHKy Lel napameTp BM3HAYaE, AKUI Yac 6e3 pyxy byae NnpoaoBKyBatH
niapaxoByBaTV NPUCTPIN.

1 (KopoTke nepeBu3sHayeHHs) Ao 100 (aoBre nepeBU3HAYEHHS), CTaHAAPTHE 3HaYeHHs: 20
MapameTp Al - KyToBe nonoxeHHs 3anyckae TpaHcnopyBaHHA (Pexkum 1B, 1C, 1D)
MapameTp A2 - KyToBe NoN0XKEHHS 3aKiHYye TpaHcnopTyBaHHA (Pexxum 1B, 1C, 1D)

Li nBa mapameTpy BU3HAYatOTb MOYATOK i KiHeLb NONOXEHHA NiYNIbHMKA, LLO BU3HAYAETHCA TPAHCMOPTHUM
NOJIOXEHHAM MaWWHKU. KyTn BUMIPIOIOTLCA Bif, rOPM30OHTANbLHOI NiHil, noYmMHatoum Big O B rpagycax 3a roguHHMKOBOO
CTPINKOLO, 3aBX AN Big nepeaHbol YaCTUHW NiYnAbHUKA.

AKLLO NONOXKEHHA NIYNABHUKA 3HAXOAUTLCA B AiaNa30Hi B MeXax Lux ABOX KYTiB, TO BMMipﬂHMVI 4acC BBaAXKaAETbCA
YaCOM TPAHCMOPTYBAHHA abo HENPOAYKTUBHUM HYAaCOM. AKWwo PO3TallyBaHHA NiYMNBbHUKA 3HAXOANTLCA NO3a
Aiana3oHOM, Yac BBAXAETbCA p060‘~IMM yacom abo NPOAYKTUBHUM HaCOM.

TrNoBMM HaNalWTyBaHHAM 418 ABOX KYTiB € TPAQHCMOPTHE NOMOXKEHHS, WO NOYMHAETLCA Npn Al = 45 rpaaycis i
3aKiHuyeTbea npun A2 = 315 rpaagycis. Poboye NonoxKeHHA NoYnHaeTbcA Ha 315 rpaaycax i 3aKkiHUyeTbcA Ha 45
rpasycax. Fopn3oHTaNbHE NOMOKEHHA NYMNbHMUKA | NTOBOPOT Ni4MAbHMKA 40 45 rpagycis B 060x HanpAMKax, Takum
YMHOM, BCTAHOB/IIOIOTLCA IK CTaHAAPTHE poboye NoNoKeHHsA (= poboye NoNOKEHHA MaWKHK). -> B

AKWO cTaHAapTHE HaNaWTyBaHHA He BiANOBIAAE BALWOMY NiUYMAbHUKY, BU MOXKeTe abo NoBEepHYTU Cam NiUUNbHUK,
ab0 3MiHUTM HanawWTyBaHHA KyTa B NapameTpax.

HanawTtyBaHHA KyTa MOXKHa nepesipntn nepeq, GiKCOBaHO YCTaHOBKOM. KoM NiUMAbHUK 3HAX0ANTbCA B pobovomy
. . o .

MOJIOMKEHHI, Ha AMcniei 3'ABAAETbCA CUMBO =—— iHaKLe He 3'ABAAETbCA.

MapameTp Unlt - dopmart BigobparkeHHs (yci pexxmmm)

Lleit napameTp BM3Ha4yae popmar BigobparkeHHsA rogmH. -> E00:59 = cTaHgapTHE HanalwTyBaHHA, BigobparkeHHA y
rogmHax i xsuamHax (hhhh: mm), = cranaapTHe 3HayeHHs 00,99 = Binob6paXKeHHs y roamMHax 3 2 AeCATKOBMMMU
3Hakamu (hhhh, hh)
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5 O6HyNeHHA niYnNbHUKA
LLlo6 06HYNUTU NUYNABHUK, HATUCHITb | TPUMalTe BCi 3 KHOMKKW NpoTArom 3 cekyHa,. Micns o6bHyneHHs BCi cymun
AopisHIoOTL 0.

6 MOHTAX
MoymMHaTN MOHTaXK MOKHa JinLLE MiCAA TOro, AK 3'ACYETbCA, UM NOTPIOHA 3MiHa KOHIrypaLii Ana Bawwoi nporpamu.
Byab nlacka, 3a3ganeriab npoymntaiite posgin "KoHdirypauis.

BnbepiTb Hal3axumLeHilwe, afe OCTYNHEe MiCLLe MOHTA)Ky Ha MaLUUHI.
MonoKeHHs yCTaHOBKWN He CyTTEBE A5 POBOTU NiunIbHUKA B pobouomy perkumi 1A.

[ns poboTn npucTpoto B perkmumax pobotu 1B, 1C abo 1D, To6TO Ana nigcymoBYBaHHS B 3a/1€KHOCTI Bij, NO/IOXKEHHA
NiYMNbHUKA, HEObXiAHO BCTAHOBUTU NIUNABHUK TAKUM YUHOM, 06 BiH 3HAXOAMBCA B PiISHUX NOMOMKEHHAX, KON
MalLMHA 3HAX0AMTLCA B POBOYOMY NOMOKEHHI | KOM MalLMHA TPAHCNOPTYETbCA. -> C

3MOHTYITE NPUCTPIN, AK NOKA3aHO HA MatOHKY. -> D

7 POBOTA 3 NPUCTPOEM
AgriCounter Vibration nocrifiHo Bigobparkae cymy niapaxoBaHUX roaunH, onepauia He nepegbavyeHa ANA YNTAHHS.

AKLLO ABOKpanKa BigobparKaeTbca AK PO3AiNbHUK, TO Lie roANHU Ta XBUAUHU. AKLL0 KOMa Bigo6parkaeTbea AK
PO3AiNbHUK, TO Lie AEeCATKOBE YMC/IO0 3 ABOMa AEeCATKOBMMM 3HaKamu, -> E

Auncnneit OHOBMIOETLCA KOXKHI 5 ceKyHA. Y pexumi poboTtn 1C BigobparkeHHs Yacy 3MiHIOETbCA KOXKHI 5 cekyHA, mix
Cymoto pob0o4voro Yacy Ta Cymoto Yacy TPaHCMOPTYBaHHA.

MNig Bigo6paXKeHHAM Yacy 3HaXoA4ATbCA Pi3Hi NiKTOrpamu ana BinobparkeHHA AoAaTKoBOI iHGopMalLlii.

i CTpinKa BHM3 03Ha4ag, WO NOTOYHA roAMHa 03Havyae poboumnii Hac (MPUCTPIA BHU3 = poboye NONOXKEHHS).

CTpinka Bropy 03Hayvae, L0 NOTOYHA roAMHa 03HAYaE Yac TPaHCNOPTYBaHHA (NPUCTPI Bropy = TpaHCNopTHe
MONIOXKEHHS).

NS XBUANACTA NiHiA 03HAYaE, WO NiYNNbHUK B aHWUI Yac BUABAAE pyx abo BibpaLito i nepebyBae B perKumi
nigpaxyHKy.
(0] : CMMBOJ KyTa CBITUTbCA, KON NIYMNbHUK 3HAXOANTLCA B POHOYOMY MOSIOMNKEHHI. Y peXXnmi HafalTyBaHHS

BiH TAKOX 3aropa€eTbCAa, KOn OLIiKyETbCFI 3Ha4YE€HHA NapaMeTpa B rpagycax.

8 3AMIHA BATAPEI
zr AKLLLO CBITUTbCA CMMBOJ 3aPALAKEHOr0 akyMynaTopa, 6aTapei NoTpibHO 3amiHUTK. AnA Luboro HeobxiaHo
BMAANTU NIYUNBHUK i, AKWO HEOOXiAHO, BUKOPUCTATU HOBE YLLiIbHEHHS.
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AGRETO AgriCounter Vibration

1 KONFIGURALAS, az lizemmdd kivalasztasa

Az AgriCounter Vibration szamlalén 4 Gzemmaod all rendelkezésre, amelyekben az id[] rogzitése kilonboz[]
modokon térténik. Bizonyos esetekben a szerelési hely és a szamlald pozicidja alapvet[] fontossagu. A
poziciéhoz a kijelz[] szdgét kell alapul venni, és az olvashatésag érdekében a mér[Jm[Jszert altalaban
vizszintes helyzetben kell felszerelni. -> B, C

ElfJszor hatérozza meg az On alkalmazasanak megfelel[] Gizemmaodot, sziikség esetén végezze el a
szUkséges beallitasokat, majd szerelje fel a szamlalot a géepére!

1A izemmad - teljes Gzemid[] (standard)

Ebben az Gzemmddban az AgriCounter a gép minden rezgésére és mozgasara reagal, fuggetlentl attél, hogy
a gép és az AgriCounter milyen poziciéban és helyen talalhaté. llyenkor a szamlalé azt a teljes id[Jt szamolja,
ameddig a gép mozgasban van, fliggetlenul attél, hogy szantoféldén hasznaljak, haladnak vele vagy allé
pozicioban mJkodtetik. Ebben az tzemmaodban a szerelési hely és a szamlald pozicidja lényegtelenek.

1B Uzemméd - csak munkavégzési id[]

Ebben az Gzemmddban az AgriCounter a gép rezgéseire €s mozgasaira reagal. Az id[] szamlalasara azonban
csak olyankor kerul sor, amikor az AgriCounter munkavégzési pozicidban talalhatd. A munkavégzési pozicio
annak a helyzetnek felel meg, amelyben a szamlalo talalhatd, amikor a gép munkavegzesi helyzetben van. A
szallitasi pozicid annak a helyzetnek felel meg, amelyben a szamlél¢ talalhatod, amikor a gép nincs
munkavégzesi helyzetben van. Ennek a szallitasi pozicidnak a tartomanyat két allithatd szégérték hatarozza
meg.

Annak érdekében, hogy az id[] szamlalasa a ténylegesen munkaval toltétt id[Jre korlatozddjon, a szamlalot Ugy
kell felszerelni, hogy a gép munkavégzési helyzetében és szallitasi helyzetében eltér[] pozicidkban legyen. Ez
lehet példaul egy csuklés oldalrész, amely szallitas kozben felhajtott allapotban van, vagy egy vaz, amely
hasznalat kbzben leereszkedik.

1C Uzemmod — munkavégzeési és szallitasi id[]

Ez az Uzemmdd az 1B Gzemmaodddal azonos médon m[Jkédik, azonban akkor is szamolja az id[Jt, qmikor a
gép halad, és a szamlaldé a munkavégzési helyzethez meghatarozottdl eltér[] poziciéban talalhaté. Igy a
szallitasi id[], illetve az az id[] is rogzitésre kerdl, amikor a gép nem végez munkat.

1D Uizemmodd — munkavégzési id[] mozgastol fuggetlentl

Ez az Gzemmod hasonlé az 1B Gzemmaodhoz, azonban a szamlalas szempontjabdl lényegtelen, hogy a gép
mozog vagy rezeg. A szamlalé folyamatosan szamlalja az id[Jt, amig munkavégzési pozicidban talalhatd, meg
akkor is, ha a gép allé helyzetben van.

2  Vezérlsgombok
A vezérl[Jgombok belUlrJl és hatulrél érhet[Jk el, amikor a szerel[Jlap el van tavolitva. -> A

Gomb Jelentés Funkciok

M Menu Belépés a menlbe, tovabb a kdvetkez[] paraméterre, kilépés a menub[]!
- Minusz Vissza az el[]z[] opciora, paraméter értekének csokkentése 1-gyel

+ Plusz Tovéabb a kdvetkez[] paraméterre, paraméter értékének novelése 1-gyel

3 Az uluzemmdd bedllitasa
A gyari alapértelmezett Gzemmaod az 1A.

Az lzemmdd modositasahoz tartsa nyomva 3 masodpercig az ,M” gombot. A gomb elengedését kdvet[Jen a
kijelz[] rovid ideig a ,MOdE" szbveget jelzi ki, majd megjeleniti az Uzemmod aktualis beallitasat.

Valassza ki a kivant tzemmadot a ,+” vagy ,-” gomb segitségével.
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Az ,M” gomb megnyomasaval (vagy 10 masodperc elteltével) a készulék elmenti a beallitast és kilép a
menub[]l.

Az l1zemmod médositasakor valamennyi 6sszeg 0 értékre all.

4 A paraméterek bedllitasa

A szamlalé mJkodésének egyéni igényekhez igazitasa érdekében lehet[Jség van a paraméterek beallitasara. A
gyari bedllitasok a legtdbb alkalmazashoz megfelelek, ezért csak szikség esetén végezzen modositasokat.
Nem minden paraméter érhet[] el minden Gzemmaodban.

A paraméter menu megnyitasahoz nyomja meg réviden az ,M” gombot. A kijelz[Jn megjelenik a bedllitott
Uzemmod szempontjabdl lényeges els[] paraméter.

Két masodpercig a paraméter neve lathato, ezt kdvet[Jen a bedllitott érték jelenik meg.
A paraméter értéke a ,+" és ,-” gombokkal modosithato.

Az ,M” gomb megnyomasaval a készUlék a kdvetkez[] paraméterre Iép és elmenti a beallitott ertéket. Az utolso
paraméter utan ismét az els[] paraméter jelenik meg.

A menub[]l valo kilépéshez nyomja meg az ,M” gombot, vagy varjon 10 masodpercet.
SENS paraméter — érzékenység (1A, 1B és 1C lzemmad)

Ez a paraméter hatarozza meg, hogy a szamlalas milyen intenzitdsi mozgastol veszi kezdetét, azaz milyen
er[Jsnek kell lennie a rezgésnek vagy a mozgasnak. Minél nagyobb az érték, annal er[Jteljesebbnek kell lennie
a mozgasnak ahhoz, hogy a szamlalas kezdetét vegye vagy folytatdédjon.

A paraméter 0 (legmagasabb érzékenyséq) és 10 (legalacsonyabb érzékenység) kozotti értéket vehet
fel, az alapértelmezett bedllitas 4.

holLd paraméter — varakozasi id[] (1A, 1B és 1C Gzemmadd)

Ez a paraméter hatarozza meg, hogy a mozgas megkezdését kévet[Jen hany masodpercnek kell eltelnie
ahhoz, hogy a szamlalas kezdetét vegye. Szamlalas kdzben ez a paraméter hatarozza meg, hogy a mozgas
abbamaradasat kovet[Jen a készulék még mennyi ideig szamlal.

A paraméter 1 (rovid varakozasi id[]) és 100 (hosszU varakozasi id[]) koézotti értéket vehet fel, az
alapértelmezett bedllitas 20.

A1 paraméter - szallitasi pozicié kezdeti szoge (1B, 1C és 1D Uzemmaod)
A2 paraméter — szallitasi pozicié végs[] szoge (1B, 1C és 1D Uzemmaod)

eyl

szallitasi helyzetben taldlhato. A szogek mérése a vizszintes sikon torténik a 0 foktdl kezdve, az Gramutato
jarasaval megegyez[] iranyba haladva, minden esetben a szamlalé eltls[] részét[]l nézve.

Ha a szamlal6 a két szog kdzotti pozicidban talalhato, akkor az id[] szamlalasa szallitasi id[Jként vagy
munkavégzésen kivili id[Jként torténik. Ha a szamlald ezen a tartomanyon kivili poziciéban talalhaté, akkor a
készulek az id[Jt munkavegzesi vagy termelési id[Jnek tekinti.

A két szOg alapértelmezett bedllitasa szerint a szallitasi pozicié A1=45 foknal kezd[Jdik és A2=315 foknal ér
véget. A munkavegzesi pozicid 315 foknal veszi kezdetét és 45 foknal végz[ldik. Ezért az alapértelmezett
bedllitasok esetében a szamlalé vizszintes helyzete és a szamlalé barmilyen iranyban toértén[] 45 fokos
elforgatasa munkavégzési pozicionak (=a gép munkavégzesi helyzete) felel meg. -> B

Ha az alapértelmezett bedllitas nem megfelel[] az On alkalmazasahoz, akkor vagy forgassa el a szamlalét,
vagy a paraméterek kdzott modositsa a szogek értékét.

A szdgbedllitdsokat mar a rogzités el[Jtt ellenJrizheti. Ha a szamlalé munkavégzési pozicidban talalhato, akkor
a kijelz[Jn a == szimbdlum jelenik meg. Ellenkez[] esetben ez a szimbdlum nem lathato.

Unlt paraméter - kijelzési formatum (valamennyi lzemmaod)
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Ez a paraméter hatarozza meg az id[] kijelzésének formatumat. -> E00:59 = gyari beallitas, az 6rak és percek
kijelzése (66060:pp), = alapértelmezett beallitds00,99 = érakban valoé kijelzés, 2 tizedesjegy pontossaggal

111111

5  Aszamlalé nullazasa
A szamlalé nullazasahoz tartsa lenyomva egyszerre mindharom gombot 3 masodpercig. A gombok
elengedésekor valamennyi 6sszeg 0 értékre all vissza.

6  FELSZERELES )
A felszereléshez csak annak ellen[Jrzését kdvet[Jen kezdjen hozza, hogy az On alkalmazasahoz szikség van-e
a beallitasok modositasara. A m[Jvelet megkezdése el[Jtt olvassa el a ,Konfiguralas” fejezetet.

A gépen valasszon olyan szerelési helyet, amely a lehet[] legnagyobb mértékben védve van, azonban ol
hozzaférhet(].

Az 1A lzemmdd esetében a szerelési hely Iényegtelen.

A készulék 1B, 1C vagy 1D Uzemmodban vald hasznalatahoz, azaz olyan esetekben, amikor szamlalasra csak
a szamlalé bizonyos helyzeteiben kivan sort keriteni, oly médon kell felszerelnie a készUléket, hogy eltér[]
poziciokban legyen, amikor a gép munkavégzési és szallitasi helyzetben van. -> C

A készUléket a bemutatott médon szerelje fel. -> D

7 AKESZULEK HASZNALATA
Az AgriCounter Vibration folyamatosan kijelzi az adott id[Jpontig mért id[] 6sszegét, az érték leolvasasahoz
semmilyen m[Jveletet nem kell végezni.

Ha az elvalaszt6 egy kett[Jspont, akkor a kijelzés draban és percben térténik. Ha az elvalasztd egy vessz[],
akkor a kijelzés oraban torténik, két tizedesjegy pontossaggal. -> E

A Kijelz[] 5 masodpercenkeént frissul. 1C Uzemmaodban az id[] kijelzése 5 masodpercenként valt a
munkavégzesi id[] és a szallitasi id[] kozott.
Az id[] alatt kulénbdz[] szimbolumok jelennek meg, amelyek tovabbi informacidkkal szolgalnak.
A lefelé mutatd nyil azt jelenti, hogy az éppen kijelzett id[] a munkavégzési id[Jnek felel meg (lefelé néz[]
készulék = munkavégzeési helyzet).
A felfelé mutaté nyil azt jelenti, hogy az éppen kijelzett id[] a szallitasi id[Jnek felel meg (felfelé néz[]
készulek = szallitasi helyzet).
N A hullamos vonal azt jelzi, hogy a szamlalé mozgast vagy rezgést érzékel, és szamlalas
Uzemmadban talalhato.

(0] : A sz6g szimbolum akkor vilagit, amikor a szamlalé munkavégzési pozicidban talalhatd. Bedllitasi
maodban olyankor vilagit, amikor szdgben kell megadni egy paraméter értékét.

8 ELEMCSERE
Izr A vilagité athdzott elem szimbdlum azt jelenti, hogy elemcsere szlikséges. llyenkor szerelje le a
szamlalot, és szikség esetén hasznaljon Uj plombat.
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