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1 Einleitung

Vielen Dank dass Sie sich fiir eine AGRETO Uberfahrwaage entschieden haben. Sie haben damit eine robuste Waage fir
den alltaglichen Praxiseinsatz erworben.

Bitte lesen Sie das vorliegende Handbuch sorgféltig durch, bevor Sie die Waage in Betrieb nehmen.
In diesem Handbuch wird wie im allgemeinen Sprachgebrauch Ublich fur die Masse der Begriff ,Gewicht* verwendet.

2 Lieferumfang

Bitte prufen Sie bei der Lieferung die Vollstandigkeit und Unversehrtheit aller Teile. Eventuelle Transportschaden reklamieren
Sie bitte sofort beim Spediteur.

1 Datentrager mit der Software AGRETO-Uberfahrwaage, Version Standard
1 USB-Box

1 Netzteil

1 USB-Kabel

1 Bedienungsanleitung

3 BestimmungsgemaBe Verwendung

Die AGRETO Uberfahrwaage dient zur Verwiegung von Fahrzeugen bzw. Gespannen aller Art im gewerblichen und
landwirtschaftlichen Bereich. Sie ermittelt Achsgewichte und Gesamtgewichte von Fahrzeugen unabhangig von Achsanzahl,
ReifengroBen und Achsabstanden und kann dadurch auch fUr landwirtschaftliche Fahrzeuge mit groBvolumigen Reifen und
Tandem- bzw. Tridemaggregaten verwendet werden.

Der Wiegevorgang erfolgt im Normalfall dynamisch, das heift wahrend der Uberfahrt in Schrittgeschwindigkeit. Die
Steuerung der Waage erkennt und wiegt automatisch die einzelnen Achsen. Am Ende der Uberfahrt wird das
Gesamtgewicht ermittelt.

Bei der Verwiegung von Fahrzeugen mit nur teilweise gefuliten Flussigkeitsbehaltern oder Tanks empfehlen wir, statische
Wiegungen durchzufihren. Dabei wird jede Achse im Stillstand auf der Plattform gewogen.

Achslastwaagen sind zur Ermittlung von Fahrzeuggewichten nicht eichfahig und kénnen daher nicht als Handelswaagen
oder als Ersatz fUr eine geeichte Brickenwaage verwendet werden.

Die AGRETO Uberfahrwaage ist ideal fir Kontrollwiegungen und zur automatischen innerbetrieblichen Dokumentation von
Transportmengen geeignet.

Hinweis!
Beachten Sie unbedingt die in der Bauanleitung ausfuhrlich beschriebenen Einsatzvoraussetzungen!

4 Sicherheit

4.1 Sicherheitshinweise fir den Kaufer

WICHTIG !

Sorgen Sie daflr, dass jede Person, die zum ersten Mal mit der AGRETO Uberfahrwaage arbeitet, diese
Bedienungsanleitung gelesen und verstanden hat.

4.2 Sicherheitshinweise fur das Bedien- und Montagepersonal

Far den Transport mit Lastaufnahmemittel sind zwei Transportésen am Produkt vorhanden. Beim Transport
mit Palettengabeln ist die Plattform mittig anzuheben und die Breite zu beachten. Beim Transport mit
Lastaufnahmemitteln sind geeignete Mittel zu verwenden.

Far Personen, die mit der Plattform hantieren, ist das Tragen von Sicherheitsschuhen vorgeschrieben.

Fuar Personen, die mit der Plattform hantieren, ist das Tragen von Schutzhandschuhen vorgeschrieben.

=1r]
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Beim Transport kann die gesamte Palette am Fahrzeug verrutschen. Transport-und Ladepersonal mussen
instruiert werden, auf Ladegutsicherung zu achten.

Achten Sie bei der Montage auf die Quetschgefahr zwischen Plattform und Fundament.

Die Waage darf nicht in explosionsgefahrdeter Umgebung gelagert und verwendet werden.

Achten Sie auf die Stolpergefahr im Bereich der Plattform.

Achten Sie auf die Stolpergefahr im Bereich von mdglicherweise herumliegenden Teilen/Werkzeugen und

auf die Sturzgefahr im Bereich des Fundaments.

Achten Sie auf die Rutschgefahr im Bereich der Plattform.

Halten Sie sich bei Gewittern von der Uberfahrwaage fern.

Beachten Sie die Sturzgefahr im Bereich des Fundaments.
Sichern Sie den Gefahrenbereich durch geeignete Mittel ab.

Inbetriebnahme der Waage

Es wird vorausgesetzt, dass die Waage It. den Angaben in der Bauanleitung eingebaut und bereits verkabelt ist. Um die

Waage in Betrieb zu nehmen gehen Sie folgendermal3en vor.

5.1

Ubersicht Verkabelung

Innenbereich

230V
Steckdose

Netzteil

USB-Bo; I

AuBenbereich

| Wiegeplattform

-| Wiegeelekironikbox

7-poliges Kabel (bis 100m méglich)

(.

Rohrdurchmesser mind. 50mm

Netzkabel 15m
GroBanzeige 230
g Steckdose|

Netzkabel 1,5m
Funkempfanger 2%0¥
plang Steckdose|

230V

| Analog-Kamera H Netzeil

Steckdose|

o0V

— T | 3-poliges Kabel (bis lFJUm moglich)
|: Adapter [\ T Rohrdurchmesser mind. 40 mm
Y-Kabel fiir 2. GroBanzeige
USB/Ser 3-poliges Kabel (bis 100m moglich)
IE Adapter Rohrdurchmesser mind. 40 mm
I USBNVideo Koaxialkabel (bis 100m maglich) |
| IE Adapter Rohrdurchmesser mind. 25 mm
1 bis zu 2 Analog-Kameras maglich
- m ===
Vorhandene | | Netzwerkkabel (bis 100m moglich]
Netzwerk ik T
Router / Switch Rohrdurchmesser mind. 25 mm
|
bis zu 4 IP-Kameras moglich
e U

23
Steckdose|

I IPKamera H Netztel
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5.2

5.4

Systemvoraussetzungen des PCs

Empfohlenes Betriebssystem: Microsoft Windows 10 oder 11, 64 bit
Mindestens 10 GB freier Festplattenspeicher flr den reibungslosen Betrieb
Einen USB-Anschluss (ab USB 2.0) zum Anschluss der Waage

Je eine serielle Schnittstelle mit 9-poligem D-Sub Stecker bei Verwendung einer GroBanzeige oder
Funkfernsteuerung. Alternativ kdnnen die mitgelieferten USB-Adapter verwendet werden. Fur die USB-Adapter muss
ein Treiber installiert werden.

Einen USB Anschluss (ab USB 2.0) bei Verwendung einer analogen Kamera. Fur den USB-Videokonverter ist
ebenfalls eine Treiberinstallation notwendig.

Ein Netzwerkanschluss an der Netzwerkinfrastruktur (Router, Switch) bei Verwendung einer IP-Kamera.

Installation der Software Agreto Uberfahrwaage

Starten Sie die Installation der Software am mitgelieferten Datentrager indem Sie die Anwendung setup.exe oder die
autorun.inf ausfuhren.

Bei allen Eingabemoglichkeiten der Installationsroutine wird empfohlen, die Standardschaltflache zu betatigen.
Andern Sie die vorgeschlagenen Parameter bitte nur in begrindeten Ausnahmefallen.

Falls Sie bereits eine altere Version der Software installiert haben kdnnen Sie jederzeit eine neuere Version
nachinstallieren. Alle bestehenden Daten und Einstellungen bleiben erhalten.

Treiberinstallation fir die USB-Box der Waage

Der Treiber fur die USB-Box kann bereits mit der Installation der Wiegesoftware erfolgen. Fur eine nachtragliche Installation
gehen Sie folgendermalen vor:

5.7

Wahlen Sie aus dem Startment den Eintrag Agreto — Treiber USB-Box
Klicken Sie im Installationsfenster auf die Schaltflache <Install Drivers>
Stimmen Sie eventuellen Sicherheitsabfrage zu

Sobald im Textfeld des Installationsfensters ,Complete” erscheint ist die Installation abgeschlossen und Sie kdnnen
das Installationsfenster schlieen

AnschlieBen der USB-Box

SchlieBen Sie das Wiegesignalkabel mit dem Schraubstecker an die USB-Box an
Stecken Sie den Stecker des Netzteiles an eine Steckdose
SchlieBen Sie mit dem USB-Kabel die USB-Box an den PC an

Programmstart

Wahlen Sie aus dem Startmeni den Eintrag Agreto - Uberfahrwaage oder verwenden Sie die erstellte Verknipfung
am Desktop.

Beim Starten der Software wird automatisch der COM-Port gesucht, der vom Treiber der USB-Box bereitgestellt wird
und eine Verbindung zur Waage aufgebaut.

Sollten beim Start der Software Fehlermeldungen auftauchen, dann lesen Sie bitte im Kapitel ,,Problembehandlung”
nach.

Aktivierung der Software

Innerhalb der ersten 10 Tage muss die Software mit einer Lizenznummer aktiviert werden. Verwenden Sie dazu am besten
die Online-Aktivierung. Falls Inr Waage-PC kein Internet hat kann die Lizenznummer auch telefonisch angefordert werden.

5.8

Startparameter

Folgende Startparameter kdnnen Ubergeben werden:

/d Software schaltet in den Modus ,dynamisch wiegen®

/s Software schaltet in den Modus ,statisch wiegen*

/n Software schaltet in den Modus ,manuell wiegen*

/t Nullstellung wird ausgefuhrt

/m Das Hauptfenster der Software wird minimiert ausgefthrt

/o Die Software baut keine Verbindung zur Waage und den verwendeten Zubehdrbauteilen auf (zur Verwendung der
Software ohne angeschlossene Bauteile)

Um die Software beim Start des Computers automatisch zu starten setzen Sie eine VerknUpfung in das MenU Autostart.

© AGRETO electronics GmbH Seite: 5
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5.9 Nullstellen der Waage

Klicken Sie in der Software auf die Schaltflache <+/- 0>. Falls am Bildschirm im Feld der Gewichtsanzeige nicht schon
vorher eine 0 stand sollte dies auf jeden Fall jetzt so sein.

5.10 Kontrolle der Waage

Stellen Sie sich (oder einen Gegenstand mit mind. 50kg) in jede Ecke einige Sekunden auf die Wiegeplattform. Am
Bildschirm sollte fUr jede Ecke das gleiche Gewicht aufscheinen. Falls Sie von der Waage aus nicht zum Bildschirm sehen
kénnen bendtigen Sie eine zweite Person.

Falls Sie in einer Ecke der Waage eine Abweichung von 20 kg oder mehr haben, dann lesen Sie bitte im Kapitel
»Problembehandlung® nach.

6 Die Inbetriebnahme des Zubehors

Es wird vorausgesetzt, dass die Bauteile It. den Angaben in der Bauanleitung eingebaut und bereits verkabelt sind.

Das verwendete Zubehdr muss in der Wiegesoftware ausgewahlt werden, teilweise sind zusatzliche Einstellungen
notwendig. Klicken Sie in der Wiegesoftware auf das Zahnradsymbol und wahlen Sie im Register Allgemein jene Bauteile
aus, die Sie verwenden und angeschlossen haben. Es wird empfohlen, Schritt fir Schritt vorzugehen, die Teile nacheinander
in Betrieb zu nehmen und jeweils sofort zu testen.

Eine Beschreibung der weiteren Einstellungen finden Sie im Kapitel ,,Bedienung der Software*.

Einstellungen

Allgemein | “Waage | Zusatzanzeige Famera | Ausdiucke | OQualtat | Diagnose Zuzatzinformationen

Wenwendete Bauteile

WWaage: AGRETO I'_lI:uerfa}'url.-'-.laauEe ab BJ 2015 K.amera: |IP-Kamera ﬂ
Lichtzchranken: | | |Kamema 2 ||F'-Kamera ﬂ
Zusatzanzeige: |AI3HETIII Grofanzeige mit Ampel j K.amera 3: | ﬂ
Ampel | j K.amera 4: | ﬂ
Funkfermbedieung | o j Standarddrucker: | o ﬂ

| -l

Protokolldrcker:

6.1 Inbetriebnahme der Zusatzanzeige (wenn vorhanden)
Um die Zusatzanzeige in Betrieb zu nehmen gehen Sie folgendermalen vor:
B Stellen Sie sicher, dass die Zusatzanzeige mit Strom versorgt ist.
B Stecken Sie den seriellen Stecker des Datenkabels der Zusatzanzeige an eine serielle Schnittstelle des PCs.

B Wenn Sie keine serielle Schnittstelle haben, verwenden Sie den mitgelieferten MOXA USB-Adapter. Der Treiber dafur
wird entweder sofort bei der Installation der Wiegesoftware oder spater nachinstalliert. Wahlen Sie dazu aus dem
Startmen den Eintrag Agreto — Treiber MOXA und fuhren Sie die Treiberinstallation durch.

m  Stellen Sie in der Wiegesoftware bei den Einstellungen im Register Allgemein bei den verwendeten Bauteilen die von
lhnen verwendete Zusatzanzeige folgendermalen ein:

Verwendete GroBanzeige Einstellung in der Software
AGRETO Zusatzanzeige, schwarzes Gehause AGRETO Zusatzanzeige
VTEC Fernanzeige ohne Ampel VTEC Fernanzeige
VTEC Fernanzeige mit Ampel VTEC Fernanzeige mit Ampel
LEDIiT/Rinstrum Fernanzeige mit Ampel LEDIT Fernanzeige mit Ampel
AGRETO GroBanzeige mit Ampel, Aluminium/Edelstahlgehause AGRETO GroBanzeige mit Ampel

®  Wenn Sie die ,AGRETO GroBanzeige mit Ampel* verwenden, wird beim Programmstart automatisch der COM-Port
gesucht und eine Verbindung zur GroBanzeige aufgebaut.

B Fur alle anderen GroBanzeigen stellen Sie in der Wiegesoftware bei den Einstellungen im Register ,Zusatzanzeige®
den flr die Zusatzanzeige bereitgestellten COM-Port ein. Mit der Schaltflache <Ok> wird die Einstellung
gespeichert. Die COM-Ports sind im Geratemanager bei den Anschlissen ersichtlich.

Nach einem Neustart der Software ist die Zusatzanzeige betriebsbereit.

Schalten Sie in der Software in den Modus ,dynamisch wiegen®. Auf der GroBanzeige muss nun eine ,0°
aufscheinen. Das ist der Hinweis flr den Fahrer, dass die Waage jetzt fur eine Wiegung bereit ist. Sollte dies nicht so
der Fall sein, dann lesen Sie bitte im Kapitel ,Problembehandlung” nach.

© AGRETO electronics GmbH Seite: 6
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6.2 Inbetriebnahme der Funkfernbedienung (wenn vorhanden)
Um die Funkfernbedienung in Betrieb zu nehmen gehen Sie folgendermaBen vor:
®m  Stellen Sie sicher, dass die Box mit dem Funkempfanger mit Strom versorgt ist.

B Stecken Sie den seriellen Stecker des Datenkabels des Funkempfangers an eine serielle Schnittstelle des PCs oder
Uber den mitgelieferten MOXA USB-Konverter am PC an. Wenn der MOXA Treiber noch nicht installiert ist wahlen Sie
aus dem StartmenU den Eintrag Agreto — Treiber MOXA und fUhren Sie die Treiberinstallation durch.

B Stellen Sie in der Wiegesoftware bei den Einstellungen im Register Allgemein bei den verwendeten Bauteilen bei der
Funkfernbedienung den Eintrag ,AGRETO Funkfernbedienung" ein.

m  Stellen Sie in der Wiegesoftware bei den Einstellungen im Register Funk den fur den Funkempfanger bereitgestellten
COM-Port ein. Mit der Schaltflache <Ok> wird die Einstellung gespeichert. Die COM-Ports sind im Geratemanager
bei den AnschlUssen ersichtlich.

Nach einem Neustart der Software ist die Funkfernbedienung betriebsbereit.

Sobald Sie eine Taste eines Funkhandsender drlcken, erscheint im Statusfeld oberhalb der Gewichtsanzeige die
Nummer des Senders und die Nummer der gedrlckten Taste, auch wenn Sie noch keine Zuordnungen in den
Stammdaten vorgenommen haben. Sollte dies nicht so der Fall sein, dann lesen Sie im Kapitel
,Problembehandlung® nach.

6.3 Inbetriebnahme der Kameras (wenn vorhanden)

Die Livebilder der Kameras werden erst nach einem Neustart der Software bereitgestellt. Sollte dies nicht so der Fall sein,
dann lesen Sie bitte im Kapitel ,Problembehandlung” nach.

Fur eine verlassliche Aufzeichnung der Bilder deaktivieren Sie den Energiesparmodus der Grafikkarte und den
Bildschirmschoner.

Um eine oder zwei analoge Kameras in Betrieb zu nehmen gehen Sie folgendermaBen vor:
B Stellen Sie sicher, dass die Kameras mit Strom versorgt sind.

B Stecken Sie die Koaxialkabel der Kameras jeweils an den gelben Videoeingang der mitgelieferten USB-
Videokonverter.

B |nstallieren Sie den Treiber fur den USB-Videokonverter. Die Treiber finden Sie im Ordner Treiber auf der CD oder
zum Download auf der Internetseite www.agris.at im MenUpunkt Service - Downloads. Der Treiber stellt im System
eine Videoquelle bereit. Im Windows-Geratemanager kénnen Sie bei den ,Audio, Video und Gamecontrollern“ den
Eintrag fur den Konverter sehen.

®m  Stellen Sie in der Wiegesoftware bei den Einstellungen im Register Allgemein bei den verwendeten Bauteilen bei der
entsprechenden Kamera den Eintrag ,AGRETO USB-Kamera (WDM)* ein.

B \Wahlen Sie im Register Kamera fUr jede verwendete Kamera die Bildquelle aus.
Um eine oder mehrere IP-Kameras in Betrieb zu nehmen gehen Sie folgendermafen vor:
Stellen Sie sicher, dass die Kameras mit Strom versorgt sind.

Verbinden Sie die Kameras Uber ein Netzwerkkabel mit lhrem Router oder Switch.
Ermitteln Sie die IP-Adresse der Kamera It. Anleitung der Kamera.

Stellen Sie in der Wiegesoftware bei den Einstellungen im Register Allgemein bei den verwendeten Bauteilen bei der
entsprechenden Kamera den Eintrag ,|IP-Kamera®“ ein.

B Tragen Sie im Register Kamera fUr jede verwendete Kamera die Netzwerkadresse fur den Stream mit der IP-Adresse
lhrer Kamera It. Beschreibung der Kamera ein, zum Beispiel: ,rtsp://admin:admin@192.168.1.175:554/11".

6.4 Standarddrucker / Protokolldrucker

Wenn mehrere Drucker im System installiert sind empfiehlt es sich, jenen Drucker hier als Standarddrucker auszuwahlen,
der normalerweise fur den Ausdruck von Wiegescheinen und Listen verwendet wird.

Falls Sie nach jeder Wiegung automatisch einen Wiegeprotokollausdruck erstellen wollen, dann stellen Sie bei den
Einstellungen den Namen des Druckers ein, auf dem Sie das Protokoll drucken wollen. Detaileinstellungen zum
Protokolldruck finden Sie im Kapitel ,Einstellungen® beschrieben.
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7 Die erste Wiegung
7.1 Statische Wiegung

Unter statischer Wiegung versteht man das Wiegen der einzelnen Fahrzeugachsen im Stillstand. Wechseln Sie in der
Wiegesoftware in den Modus ,statisch wiegen®, auf der GroBanzeige steht nun die 0.

Wenn Sie Fahrzeuge mit nur teilweise gefilliten Tanks oder Behaltern wiegen (zum Beispiel einen Traktor mit einem halb
vollen Gullefass) dann missen Sie die statische Wiegung verwenden, und mit jeder Achse auch lange genug auf der
Plattform stehen bleiben.

Fahren Sie mit der ersten Achse lhres Fahrzeuges im rechten Winkel mittig auf die Wiegeplattform. Achten Sie darauf, dass
das ganze Rad moglichst in der Mitte der Wiegeplattform steht. Lassen Sie das Fahrzeug womaoglich ohne zu bremsen
ausrollen oder I6sen Sie zumindest im Stillstand die Bremse, um Verspannungen im Gespann zu vermeiden.

Die Zusatzanzeige zeigt die Position der Achse auf der Plattform mit einer 8 an. Wenn Sie die Plattform befahren, sehen Sie
zuerst auf der Zusatzanzeige die 8 an der ersten Stelle “8----, und dann an der zweiten ,-8---,. Sobald Sie ungefahr mittig
auf der Plattform stehen wird das Gewicht der Achse angezeigt und die Wiegung der Achse beginnt automatisch. Falls Sie
zu weit gefahren sind, und die 8 an der vierten Stelle,---8-, oder funften Stelle ,----8“steht, setzten Sie etwas zurlck.

Falls die Visualisierung der Position nicht mit Ihrer Fahrtrichtung Gbereinstimmt kénnen Sie bei den Einstellungen zur
Zusatzanzeige die Richtung vertauschen.

Warten Sie nun bis die Anzeige zurlick auf 0 springt. Die 0 ist das Zeichen fur die Weiterfahrt. Wenn Sie keine Zusatzanzeige
verwenden, muss eine zweite Person am Bildschirm sein, die das Zeichen fur die Weiterfahrt gibt.

Falls ein Achsgewicht dauerhaft so stark schwankt, dass die Abweichung wahrend der Wiegung Uber dem eingestellten
Prozentwert liegt, kann die Achse nicht verwogen werden und auf der GroBanzeige erscheint die Meldung ,Err3“. Lesen Sie
in diesem Fall das Kapitel ,Problembehandlung®.

Fahren Sie mit der nachsten Achse auf die Wiegeplattform und wiederholen Sie den Vorgang mit jeder Achse des
Fahrzeuges. Nach der Verwiegung der letzten Achse wird nach den eingestellten Sekunden die Wiegung abgeschlossen,
das Fahrzeuggesamtgewicht errechnet und auf der GroBanzeige angezeigt. In der Software wird die Wiegung gespeichert
und in der Tabelle der Wiegungen angezeigt.

Im Register Messwerte kdnnen Sie die Gewichte der einzelnen Achsen sehen.

Wiederholen Sie diese Wiegung einige Male in beiden Fahrtrichtungen. Prifen Sie, ob es zu Abweichungen bei
unterschiedlicher Fahrtrichtung kommt. Treten trotz sorgfaltiger Durchfihrung der Wiegungen Unterschiede auf, haben Sie
wahrscheinlich ein Problem mit der Fahrbahn (siehe Problembehandlung).

7.2 Dynamische Wiegung

Unter einer dynamischen Wiegung versteht man das Wiegen wahrend der Uberfahrt. Diese Form der Wiegung ist die in der
Praxis am haufigsten verwendete, das gesamte System der AGRETO Uberfahrwaage ist fur den dynamischen
Wiegevorgang optimiert.

Wechseln Sie in der Wiegesoftware in den Modus ,dynamisch wiegen®. Uberfahren Sie mittig im rechten Winkel mit ca. 2-4
km/h die Wiegeplattform. Beginnen Sie mit der Fahrt in der empfohlenen Geschwindigkeit bereits ca. 10 m vor der Waage
und fahren Sie mdglichst gleichmaBig, bis auch die letzte Achse Uber die Plattform gerollt ist.

Das Fahrzeug darf wahrend der Verwiegung nicht schwingen, schaukeln, wippen oder &hnliches. Alle Lastwechsel wahrend
der Uberfahrt sind zu vermeiden. Versuchen Sie, eine Kombination aus Gang und Gasstellung zu finden, in der Ihr Fahrzeug
in der empfohlenen Geschwindigkeit moglichst ruckfrei fahrt. Bei vorderachsgefederten Traktoren empfehlen wir, falls
maglich, die Vorderachsfederung auszuschalten. Bei allradgetriebenen Fahrzeugen empfehlen wir, den Allradantrieb
auszuschalten.

Nach jeder Achse wartet die Waage die eingestellte Sekundenanzahl auf eine weitere Achse. Verstreicht diese Zeit ohne
neuerliche Belastung der Plattform wird die Wiegung abgeschlossen und das Gesamtgewicht angezeigt. In der Software
wird die Wiegung gespeichert und in der Tabelle der Wiegungen angezeigt.

Wiederholen Sie diese Wiegung einige Male in beiden Fahrtrichtungen. Prifen Sie, ob es zu Abweichungen bei
unterschiedlicher Fahrtrichtung oder unterschiedlichem Wiegemodus kommt. Treten trotz sorgfaltiger DurchfUhrung der
Wiegungen Unterschiede auf, haben Sie wahrscheinlich ein Problem mit der Fahrbahn (siehe Problembehandlung).

7.3 Manuelle Wiegung

Unter einer manuellen Wiegung versteht man das Wiegen durch manuelles Ausldsen des Wiegevorganges mit einem
Mausklick. Wechseln Sie in den Modus ,manuell wiegen“ und klicken Sie auf eine der Schaltflachen <Ausgangswiegung
speichern> oder <Eingangswiegung speichern>. Dieser Modus wird nur fur die Wiegung von Gegenstanden verwendet,
die auf die Plattform gestellt werden oder bei Verwendung der Wiegesoftware flr eine andere Waage als die AGRETO
Uberfahrwaage. Eine manuelle Wiegung besteht nur aus einem Gewicht, es kénnen keine Achsen aufsummiert werden.

© AGRETO electronics GmbH Seite: 8



R :
AGRETO Uberfahrwaage mit PC-Software (858 ag reto

7.4 Informationen auf der Zusatzanzeige

Die Zusatzanzeige dient vorwiegend dazu, dem Fahrer nach erfolgter Wiegung das Gesamtgewicht des Gespannes
anzuzeigen. Die Dauer dieser Gewichtsanzeige in Sekunden kann in den Einstellungen im Register Waage eingestellt
werden. Zusatzlich kann eingestellt werden, ob nach der Anzeige des Gewichtes auch die Nummer der Wiegung auf der
Zusatzanzeige angezeigt werden soll. Damit kann der Fahrer die Wiegung in seinen Aufzeichnungen zuordnen.

Weiters kdnnen je nach Modus folgende Informationen auf der Zusatzanzeige erscheinen:

Bearbeiten: ~ ------ Waage nicht fur eine Wiegung bereit
Statisch Wiegen: 0 Waage ist bereit fur die Wiegung oder Weiterfahrt

-8---- Position der Achse auf der Plattform

888388 Wiegung lauft, warte auf weitere Achse

Err3 Fur diese Achse konnte kein stabiles Gewicht ermittelt werden
Dynamisch Wiegen: 0 Waage ist bereit

888388 Wiegung lauft, warte auf weitere Achse

Err3 Bei einer Achse wurde ein Qualitatskriterium Uberschritten

Bei der Anmeldung eines Funksenders an der Waage werden auf der Zusatzanzeige je nach Einstellung entweder die
Sendernummer oder die eingetippte Nummer angezeigt.

8 Bedienung der Software

8.1 Das Hauptfenster des Programmes

Das Hauptfenster der Software AGRETO-Uberfahrwaage ist gleichzeitig das wichtigste Arbeitsfenster. Alle
Standardfunktionen sind im Hauptfenster untergebracht. Das Fenster besteht aus 2 Symbolleisten und 3 Arbeitsbereichen,
die flexibel eingestellt werden kénnen.

8.1.1 Symbolleisten

Am oberen Rand befindet sich die Symbolleiste 1 fir den Wiegemodus und die Symbolleiste 2 fUr alle anderen
Programmfunktionen, die Bezeichnung wird in Tooltips angezeigt.
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8.1.2 Arbeitsbereiche

Im Bereich B werden die vorhandenen Wiegungen angezeigt. Dieser Bereich ist immer eingeblendet und erstreckt sich Uber
jene Breite, die abzlglich der Bereiche A und C Ubrigbleibt.

Im Bereich A sind alle Informationen fur die Erfassung von neuen Wiegungen zusammengefasst. Dieser Bereich kann mit
dem im Screenshot rot eingekreisten Pfeil nach links an den linken Rand minimiert werden, zum Beispiel wenn gerade keine
neuen Wiegungen durchgefuhrt werden. Bei Bedarf wird der Bereich mit dem Pfeil nach rechts wieder aktiviert. Die
Symbolleiste 1 richtet sich nach dem Bereich A.

Durch Verschieben des Trennelementes kann der Bereich A in der Breite variiert werden. Die Blocke innerhalb der
betroffenen Bereich passen sich in der Breite an.
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Im Bereich C werden die Details zu jener Wiegung angezeigt, die im Bereich B gerade markiert ist. Dieser Bereich kann mit
dem im Screenshot rot eingekreisten Pfeil nach rechts an den rechten Rand minimiert werden, wenn zum Beispiel gerade
keine Eingaben zu den Wiegungen durchgefihrt werden. Bei Bedarf wird der Bereich mit dem Pfeil nach links wieder
aktiviert.

Durch Verschieben des Trennelementes kann der Bereich C in der Breite variiert werden. Die Bldcke innerhalb des
Bereiches passen sich in der Breite an. Ist die Breite gro3 genug, werden die Blocke im Bereich C zweispaltig angezeigt.
8.1.3 Blocke

In den 3 Arbeitsbereichen sind die Elemente jeweils in Blécke mit einer Bezeichnung als Uberschrift zusammengefasst.
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Bei der Darstellung der Blécke handelt es sich um eine Standardanordnung mit gangiges Einstellungen.
Die Blocke kénnen innerhalb ihres Bereiches (A, B, C) nach oben und unten verschoben werden, um die Anordnung
individuell anzupassen.

Im Bereich C kénnen die Blocke durch horizontales Verschieben in einem der 5 Register (Wiegung, Messwerte, Zusatz1, 2,
3) plaziert werden. Die Blocke 12 fur die Zusatzinformationen werden nur angezeigt, wenn in den Einstellungen
Zusatzinformationen definiert sind.
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8.1.4 Wiegemodus

In der Symbolleiste 1 befinden sich die Schaltflachen flr den Wiegemodus. Je nach gedrlckter Schaltflache erwartet die
Software eine Wiegung in der entsprechenden Art.

B st keine Schaltflache gedruckt wird zwar am Bildschirm die Belastung der Waage angezeigt, es werden allerdings
keine Wiegungen gespeichert. Die Zusatzanzeige zeigt ,- - - - - - , Falls Sie eine Ampel verwenden, dann steht diese
auf Rot.

B  |m Modus ,dynamisch wiegen“ wartet das Programm auf einen dynamischen Wiegevorgang, auf der Zusatzanzeige

steht eine 0. Die Wiegung wird automatisch aufgezeichnet. Falls Sie eine Ampel verwenden, dann steht diese auf
Grun.

®  Im Modus ,statisch wiegen* wartet das Programm auf einen statischen Wiegevorgang, auf der Zusatzanzeige steht
eine 0. Die Wiegung wird automatisch aufgezeichnet. Falls Sie eine Ampel verwenden, dann steht diese auf Grin.

B |m Modus ,manuell wiegen® wartet das Programm auf das Auslésen eines Wiegevorganges durch den Klick auf eine
der beiden Schaltflachen <Ausgangswiegung speichern> oder <Eingangswiegung speichern>. Falls Sie eine
Funkfernsteuerung verwenden kann die manuelle Wiegung auch per Funkhandsender ausgelost werden.

8.1.5 Gewichts- und Statusanzeige

Im Block 1 wird laufend das aktuelle Gewicht angezeigt, mit dem die Waage belastet ist. Im Wiegemodus ist dieser Wert
auch auf der Zusatzanzeige ersichtlich. Im Wiegemodus kénnen auch zusatzliche Informationen in diesem Feld, und damit

auch auf der Zusatzanzeige ausgegeben werden, um dem Fahrer Anweisungen zu geben. Siehe ,Informationen auf der
Zusatzanzeige".

Falls die Gewichtsanzeige mit rotem Hintergrund dargestellt wird, ist die Kommunikation mit der Waage unterbrochen, und
es werden keine Gewichte empfangen.

Oberhalb der Gewichtsanzeige wird der aktuelle Status der Waage angezeigt. Wahrend eine Wiegung lauft kdnnen Sie hier
den momentan laufenden Vorgang ablesen. Im Status ,Warten auf nachste Achse* kdnnen Sie mit der kleinen Schaltflache
<Stop> das Fahrzeugende manuell ausldsen, um die eingestellte Wartezeit fir das Fahrzeugende abzuktrzen.

Bei Anmeldung eines Funkhandsenders wird die Nummer und die Taste des Funkhandsenders als Status angezeigt.
Mit der Schaltflache <+/- 0> kann die Waage tariert werden.
Wenn Sie die Ampel verwenden, dann sehen Sie in diesem Bereich auch den aktuellen Status der Ampel (grin/rot).

8.1.6 Livebilder der Kameras

Wenn Sie eine oder mehrere Kameras verwenden, wird pro Kamera ein Block 2 mit dem jeweiligen Livebild der Kamera
angezeigt.

8.1.7 Voreinstellungen

Im Block 3 werden die aktuellen Voreinstellungen angezeigt. Mit der Schaltflache <Andern> kénnen Sie das Fenster fir die

Voreinstellung von Zuordnungen 6ffnen und festlegen, welche Daten fur neue Wiegungen automatisch vergeben werden
sollen.

Voreinstellungen Wenn zum Beispiel mehreﬂre Wiegungen mit d?m gleighen Proglukt vom
ST - - = selben Lieferant durchgefihrt werden, dann kénnen Sie die beiden
KunderLisferant.__ | 2 Wil Dietmar < | Zuordnungen Ware/Artikel und Kunde/Lieferant bereits voreinstellen.

Scag [ Oricht zugeardhet ~| | Wenn vordefiniert werden soll, dass die Leergewichte der Fahrzeuge als
ST || Oricht zugeorchet =l | Tara verwendet werden sollen, dann kénnen Sie auch dies voreinstellen.
Fahrzeug 1: 0 nicht zugeardnet = Mit der Schaltflache <Ok> werden die Voreinstellungen gespeichert.

Fak 2z 0 nicht dniet A . . .. . ..

e Lol = | Die Voreinstellungen kénnen laufend je nach Bedarf geandert werden und
ahrzeug 3 0 nicht zugeardnet jhd

AT S—— gelten nur fur zukUnftige Wiegungen. Daten von bereits bestehenden

Wiegungen werden nicht verandert. Mit der Schaltflache <Ldschen>
Ok Abbrechen . . . .
werden die Voreinstellungen wieder geldscht.

8.1.8 Anzeige der vorhandenen Wiegungen

Im Block 5 werden die vorhandenen Wiegungen in Tabellenform dargestellt. Die Tabelle ist horizontal geteilt, die Grunddaten
der Wiegung stehen im linken Teil, die zusétzlichen Informationen im rechten Teil der Tabelle, der mit einer Laufleiste
verschoben werden kann.

Die Breite der einzelnen Spalten sowie die Anordnung kann individuell angepasst werden. Diese Anordnung wird
gespeichert und ist beim nachsten Programmstart wieder vorhanden.

Die angezeigten Wiegungen konnen mit einem Mausklick auf eine Spaltentiberschrift nach jeder Spalte aufsteigend oder
absteigend sortiert werden. Die Sortierung wird mit einem , <" oder ,>" Zeichen neben der Uberschrift angezeigt.

In den 2 FuBzeilen der Tabelle werden Summen und Durchschnittswerte dargestellt.

Im Block 4 kdnnen die angezeigten Wiegungen nach den Kriterien Datum von/bis, Fahrtrichtung, Ware/Artikel,
Kunde/Lieferant, Schlag, Zuordnung, Fahrzeug1 und Fahrzeug?2 gefiltert werden. Es werden jeweils nur die Wiegungen
angezeigt, die allen eingetragenen Filtern entsprechen. Wenn Sie zum Beispiel alle Wiegungen sehen mochten, die fir einen
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bestimmten Lieferant an einem bestimmten Tag erstellt wurden, dann tragen Sie den Datumsbereich (von/bis) und den
Lieferant ein.

8.1.9 Daten der aktuellen Wiegung

In den Blécken 6 bis 12 werden Detailinformationen zu jener Wiegung angezeigt, die in der Tabelle der Wiegungen markiert
ist. Die Grunddaten der Wiegung in Block 6 werden bei einer neuen Wiegung festgelegt, nur die Fahrtrichtung ist
nachtraglich anderbar.

Im Block 7 kénnen Artikel/Ware, Kunde/Lieferant, Schlag und eine sonstige Zuordnung eingetragen werden. Diese Eingaben
muUssen vorher in den Stammdaten angelegt werden und aktiv sein. Im Feld TM kann der Prozentsatz fir die Trockenmasse
fur die Berechnung der Nettotrockenmasse eingetragen werden.

Im unteren Bereich kdnnen bis zu 3 Fahrzeuge zugeordnet werden.

Wenn Sie die Leergewichte der Fahrzeuge als Taragewicht verwenden mochten, dann markieren Sie das entsprechende
Kontrollfeld. Dies ist nur bei einer Vollverwiegung sinnvoll, zu der es keine Leerverwiegung gibt. Die Gewichte werden zum
Zeitpunkt der Zuordnung aus den Stammdaten Ubernommen. Spétere Anderungen in den Stammdaten wirken sich nicht auf
bestehende Wiegungen aus.

Im Block 8 wird das erste Kamerabild der ersten Achse der Wiegung dargestellt. Weitere Bilder der aktuellen Wiegung
kédnnen mit der horizontalen Laufleiste angesehen werden.

Im Block 9 kann im Feld Anmerkung eine beliebige Information zu dieser Wiegung eingetragen werden.

8.1.10 Achsgewichte

Die AGRETO-Uberfahrwaage speichert nicht nur die Achslasten und Achslastsummen sondern jeden einzelnen Messwert,
den die Wiegeelektronik liefert. Das ermdglicht Ihnen nachtraglich die Qualitat und Zuverlassigkeit lhrer Wiegung zu
beurteilen und gegebenenfalls zu optimieren.

Im Block 10 werden in tabellarischer Form neben der Nummer und dem Achsgewicht die wichtigsten Parameter jeder
einzelnen Achse der Wiegung dargestellt:

Standardabweichung:

In der Spalte Sta Abw% wird die Standardabweichung der zur Berechnung ausgewahlten Messpunkte ausgegeben. Die
Standardabweichung gibt an, wie weit die einzelnen, zur Berechnung des Achsgewichtes herangezogenen Messpunkte
vom Durchschnitt dieser abweichen. Je niedriger dieser Wert ist, desto ruhiger ist das Fahrzeug Uber die Wiegeplattform
gerollt und desto zuverlassiger ist das ermittelte Achsgewicht. Liegt der Wert Uber dem eingestellten Maximalwert, so wird
die Achse mit einem roten X gekennzeichnet. Das heiBt noch nicht, dass das ermittelte Gewicht falsch ist, sondern dass es
wahrend der Uberfahrt eben starker geschwankt hat.

Regressionsgerade:

Diese Funktion ermittelt den Trend in einer Messwertreihe und wird in der Spalte St.Reg.Ger ausgegeben. Die
Regressionsgerade der ausgewahlten Messpunkte wird als blaue Linie in der Messwertgrafik dargestellt. Diese Linie sollte
idealerweise waagerecht sein, es sollte weder ein Aufwartstrend noch ein Abwartstrend erkennbar sein. Wenn die Gerade
starker steigt oder fallt, als in den Qualitatseinstellungen vorgegeben, wird die Achse mit einem roten X gekennzeichnet.
Wenn die Gerade ansteigt, dann hat sich bei dieser Achse wahrend der Uberfahrt das Gewicht erhéht. Wenn die Gerade
abfallt, dann hat sich bei dieser Achse wahrend der Uberfahrt das Gewicht verringert. Hohe Werte bei der Steigung der
Regressionsgerade entstehen hauptsachlich aus einer ungleichmaBigen Fahrweise mit Beschleunigungs- oder
Verzégerungsphasen bzw. aus Unebenheiten/Stufen in der Anfahrt oder Abfahrt.

Geschwindigkeit:
Aus dem Kurvenverlauf berechnet die Software UberschlagsméBig die gefahrene Geschwindigkeit.

Liegt die Geschwindigkeit bei einer Achse Uber dem maximal erlaubten Wert, wird die Achse mit einem roten X
gekennzeichnet. Bei der ersten Achse kann es vorkommen, dass die Messwerte am PC nicht in Echtzeit verarbeitet werden.
Daher wird die Geschwindigkeit bei der ersten Achse nicht kontrolliert.

Anzahl der Messpunkte:

Liegt die Anzahl der zur Berechnung des Achsgewichtes herangezogenen (in der Kurve grin dargestellten) Messpunkte
unter der Mindestanzahl It. Qualitatseinstellungen, ist die Zuverlassigkeit des Gewichtes nicht mehr gegeben und die Achse
wird ebenfalls mit einem roten X gekennzeichnet. Dieses Phanomen tritt bei sehr groBen Hinterreifen auf, die gerade noch
auf die Plattform passen.

Ok:

Achswiegungen, bei denen alle Qualitatskriterien eingehalten wurden erhalten hier einen griinen Haken, andere ein rotes X.
Messverfahren:

In dieser Spalte wird das angewendete Messverfahren fur die Achse dargestellt. Siehe ,Nachbearbeiten einer Wiegung*

8.1.11 Messwerte

Die AGRETO-Uberfahrwaage speichert nicht nur die Achslasten und Achslastsummen sondern jeden einzelnen Messwert,
den die Wiegeelektronik liefert. Das ermdglicht Ihnen nachtraglich die Qualitat und Zuverlassigkeit Ihrer Wiegung zu
beurteilen und gegebenenfalls zu optimieren.
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In der im Block 11 dargesteliten Wiegekurve sehen Sie fiir jede Achse den Verlauf der Wiegung wahrend der Uberfahrt.
Jeder Messpunkt wird als roter oder griner Punkt an der blauen Kurve dargestellt. Normalerweise steigt die Wiegekurve von
links unten an (bei kleinen Randern steil, bei gréBeren Radern flacher), bildet in der Mitte ein Plateau und fallt dann auf der
rechten Seite der Grafik wieder ab. Je kleiner die Rader, umso langer ist die Plateauphase. Die griinen Punkte werden Uber
das eingestellte Messverfahren der Achse bestimmt und werden zur Gewichtsberechnung herangezogen. Der Durchschnitt
der grinen Messpunkte ergibt das Achsgewicht. Zusatzlich kénnen fur eine eventuelle fehlerdiagnose die Werte der
einzelnen Ecken und die Seitensummen angezeigt werden.

8.2 Aufzeichnung der Wiegungen

Um eine Wiegung automatisch aufzuzeichnen muss der dynamische oder statische Wiegemodus aktiv sein. Die Erfassung
der Wiegungen lauft vollautomatisch, ein Eingriff durch den Benutzer ist nicht notwendig. Die Wiegung wird jeweils gestartet,
sobald das Schwellgewicht auf der Plattform Gberschritten wird. Nach jeder Achse wartet die Software die angegebene
Zeitspanne auf eine weitere Achse. Ist die Zeitspanne abgelaufen, wird die Wiegung abgeschlossen und gespeichert.

Bei einer manuellen Wiegung muss der Wiegevorgang manuell ausgeldst werden.

Jede neue Wiegung wird mit Datum, Uhrzeit, Fahrtrichtung, Fahrzeuggewicht und allen messtechnischen Details in der
Datenbank abgelegt. Bestehende Voreinstellungen bei den Zuordnungen werden bei den neuen Wiegungen eingetragen.
Samtliche Eingaben kénnen zu einem spéteren Zeitpunkt erganzt werden.

Wahrend der Aufzeichnung von Wiegungen kann im Programm ganz normal weitergearbeitet werden.

8.3 Nachtragliche Eintragungen bei bestehenden Wiegungen

Fur jene Wiegung, die in der Tabelle markiert ist, werden im rechten Bereich die Details angezeigt. Um Daten zu &ndern
klicken Sie einfach in das entsprechende Eingabefeld und tragen den Wert ein bzw. wahlen Sie aus der Liste den bendtigten
Eintrag aus. In den Auswahlfeldern kénnen nur Datenséatze ausgewahlt werden, die in den Stammdaten vorhanden und aktiv
sind.

Zum Speichern der Daten klicken Sie einfach auf eine andere Wiegung in der Tabelle. Sie sehen sofort, dass die Werte auch
in die Tabelle Gbernommen werden.
8.3.1 Mehrfacheintragungen

Um bei der Nachbearbeitung von Wiegungen Zeit zu sparen ist es moglich, die Eingaben gleichzeitig fur mehrere
Wiegungen zu speichern. Gehen Sie dazu folgendermaBen vor:

®  Markieren Sie in der Tabelle durch normales anklicken die erste Wiegung, die von der Anderung betroffen sein soll.

B Um einzelne Wiegungen zusatzlich zu markieren halten Sie die Strg-Taste gedrtckt und klicken Sie mit der Maus in
der Zeile der weiteren Wiegung auf den kleinen Block ganz links in der Zeile. Wiederholen Sie den Vorgang fur alle
Wiegungen, die von Ihrer Anderung betroffen sein sollen. Alle angeklickten Wiegungen werden markiert.

®  Um einen ganzen zusammenhangenden Block an Wiegungen zu markieren halten Sie die Shift-Taste gedrickt und
klicken mit der Maus den Block in der Zeile der letzten Wiegung, die von der Anderung betroffen sein soll an. Der
ganze Block der Wiegungen wird markiert.

B Setzen Sie nun im rechten Bereich die gewtnschte Einstellung in einem der Eingabefelder. Klicken Sie dann mit der
rechten Maustaste auf dieses Eingabefeld und beantworten Sie die folgende Frage mit Ja.

®  Wenn Sie in mehreren Feldern Anderungen vomehmen wollen kénnen Sie mit der gleichen Markierung nacheinander
mehrere Informationen eintragen. Klicken Sie aber in jedem Feld einmal mit der rechten Maustaste.

B Sie kdnnen die Tabelle der Wiegungen auch vorher filtern, um die Mehrfachmarkierungen rationeller durchfihren zu
kénnen.

8.4 LdAschen von Wiegungen

Mit der Schaltflache <Wiegung I6schen> werden eine oder mehrere markierte Wiegungen samt eventuell vorhandenen
Bildern geloscht.

Um mehrere Wiegungen in einem Arbeitsgang zu l6schen gehen Sie folgendermalen vor:
B Markieren Sie in der Tabelle durch normales anklicken die erste Wiegung, die geldscht werden soll.

B Um einzelne Wiegungen zuséatzlich zu markieren halten Sie die Strg-Taste gedrtckt und klicken Sie mit der Maus in
der Zeile der weiteren Wiegung auf den kleinen Block ganz links in der Zeile. Wiederholen Sie den Vorgang fur alle
Wiegungen, die geldscht werden sollen.

B Um einen ganzen zusammenhangenden Block an Wiegungen zu markieren halten Sie die Shift-Taste gedrickt und
klicken mit der Maus den Block in der Zeile der letzten Wiegung, die geldscht werden soll an. Der ganze Block der
Wiegungen wird markiert.

m  Klicken Sie auf die Schaltflache <Wiegung l6schen> und beantworten Sie die Sicherheitsabfrage mit Ja.

Wenn Sie beim Léschen die erste Sicherheitsabfrage mit Nein beantworten, dann haben Sie die Mdglichkeit, nur die
Messwertdetails einer Wiegung zu |6schen.

ACHTUNG: Eine geldschte Wiegung kann nicht wiederhergestellt werden.
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8.5 Nachbearbeiten einer Wiegung

Dieser Programmiteil ermoglicht Ihnen direkt in die Berechnung der Achslasten einzugreifen. Diese Funktionen sollten mit
Sorgfalt verwendet werden, da hier bereits ermittelte Gewichte verandert werden kénnen. So besteht aber auch die
Moglichkeit, aus einer Wiegung mit schlechter Qualitat ein ordnungsgemaéBes Gewicht zu erhalten.

Grundsatzlich muss die Waage ordnungsgemaB eingebaut sein und die Wiegung sorgféltig durchgefihrt werden. Die
Funktionen in der Software kénnen keinesfalls bestehenden Einbauméangel ausgleichen.

Es geht hier vielmehr darum, bei einzelnen AusreiBern oder Sonderfallen so einzugreifen, dass ein realistisches Gewicht
zustande kommt, oder eine verloren geglaubte Wiegung gerettet werden kann.

Wenn Sie 6fters Wiegungen mit einem roten X bekommen, und durch Referenzverwiegungen aber feststellen, dass die
Gewichte im akzeptablen Bereich liegen, dann stellen Sie das flr das rote X verantwortliche Qualitatskriterium entsprechend
héher, um nicht unndtigen Arbeitsaufwand zu erzeugen.

Bei jenen Wiegungen, die dann noch immer ein Qualitatskriterium Uberschreiten gehen Sie folgendermafen vor:

B Markieren Sie in der Liste der Wiegungen die entsprechende Wiegung mit dem roten X.

B Markieren Sie in der Tabelle der Achsgewichte die entsprechende Zeile mit der Achse, die mit einem roten X
versehen ist.

m  Klicken Sie in die rechte Spalte ,Messverfahren® und klicken Sie in dieser Spalte auf den kleinen Knopf fir das
Aufklappen der Auswahlliste. Wahlen Sie aus der Auswabhlliste das Messverfahren ,Manuell*.

Beantworten Sie die Sicherheitsabfrage, ob Sie die Berechnung verandern wollen mit <Ja>.

Sie kédnnen nun mit der Maus in der Messwertgrafik den Bereich im Plateau der Messkurve auswahlen, der lhnen am
regelmaBigsten erscheint (meist der Bereich in der Mitte der Messwertkurve). Klicken Sie dazu in der Grafik den
Beginn dieses Bereiches mit der linken Maustaste an, halten Sie die Maustaste gedruckt, ziehen Sie den Mauscursor
bis zum rechten Ende des Bereiches und lassen Sie die linke Maustaste wieder los.

B Sie kdnnen diesen Markierungsvorgang beliebig oft wiederholen. Beobachten Sie dabei, wie sich die
Qualitatskriterien verandern. Versuchen Sie in der Mitte der Messkurve einen Bereich von Punkten zu finden, bei
denen die Regressionsgerade so waagerecht wie moglich liegt, und die Standardabweichung maglichst gering ist.
Verwenden Sie aber dazu nicht den aufsteigenden und abfallenden Teil der Kurve am Beginn und am Ende der
Wiegung.

B Um detailliert einzelne Messpunkte an- bzw. abzuwahlen kénnen Sie auch in der kleinen Tabelle mit den
Messpunkten in der entsprechenden Zeile einen Haken setzen oder entfernen, dies sollte aber nur in
Ausnahmefallen erforderlich sein.

B Wenn durch Ihre Markierung ein Bereich von Messpunkten fur die Gewichtsberechnungen entstanden ist, der alle
Qualitatskriterien erfullt, wird die Achse mit einem griinen Haken gekennzeichnet. Sollten Sie es nicht schaffen, alle
Quialitatskriterien zu erflllen bleiben Sie einfach bei der Variante, die die besten Qualitatskriterien liefert und Ihnen
optisch am besten gefallt.

Wiederholen Sie den Vorgang mit allen Achsen dieser Wiegung, die mit einem roten X gekennzeichnet sind
Setzen Sie unten den Haken ,Wiegung OK®. Das ist das Zeichen daflr, dass Sie die Wiegung nachbearbeitet haben,
sie wird dadurch in der linken Tabelle der Wiegungen mit einem griinen Haken versehen.

Mehrfachmarkierung:

Wiequng | Messwerte Wenn Sie bei der Nachbearbeitung einer Wiegung feststellen, dass in
achsgeich einer Wiegekurve 2 Achsen dargestellt werden, dann kénnen Sie eine
i 3 P doppelte Bereichsmarkierung vornehmen.
2 348 0.9 1.0] 1.7 o | Etkennung mit Lichtschianken
1 - T Dies ist der Fall, wenn Sie Tandemachsen wiegen, oder einen so kleinen
— Achsabstand haben, dass beide Achsen zur Ganze auf die Plattform
SR R— | passen (z.B. PKW-Anhanger, siehe Bild).
B [ In diesem Beispiel kdnnte zwar auch der Bereich in der Mitte als
£ | = Gesamtgewicht der Tandemachse verwendet werden, meist ist dieser
jé Ez Bereich jedoch nicht so eindeutig vorhanden.
o | e Markieren Sie den Bereich der ersten Achse genau so wie oben
ggé beschrieben.
- ZZZ FUr die zusatzliche Markierung des zweiten Bereiches halten Sie die
o = [Strg]-Taste gedrickt. Somit kdnnen aus einer einzelnen Messkurve auch
. wzl| ! mehrere Achsen herausgearbeitet werden. Diese werden allerdings in
% u —— — einer Zeile aufsummiert, die Standardabweichung und die Steigung der
iegung _—

Regressionsgerade sind dadurch nicht mehr aussagekraftig.
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8.6 Auswertungen

8.6.1 Wiegeschein

Mit der Schaltflache <Wiegeschein erstellen> kénnen Sie einen Wiegeschein am Bildschirm anzeigen oder ausdrucken.
Dabei gibt es 3 Varianten:

B Ein Wiegeschein aus einer Wiegung mit gespeicherten Leergewichten der Fahrzeuge. In diesem Fall brauchen Sie
nur die Zeile der Wiegung zu markieren. Das Nettogewicht ergibt sich aus der Wiegung abzuglich der gespeicherten
Leergewichte der eingetragenen Fahrzeuge.

B Ein Wiegeschein aus einer Vollverwiegung und einer Leerverwiegung. In diesem Fall mussen Sie beide Wiegungen in
der Liste markieren. Die zweite Wiegung markieren Sie, indem Sie bei gedrickter [Strg] bzw. [Ctrl]- Taste den
Datensatzzeiger der Wiegung anklicken. Das Programm verwendet unabhéngig von der Fahrrichtung automatisch
jene Wiegung mit dem groéBeren Gewicht als Vollverwiegung und jene mit dem kleineren Gewicht als
Leerverwiegung.

B Ein Wiegeschein aus zwei Vollverwiegungen und zwei Leerverwiegungen. Die Wiegungen in jener Fahrtrichtung mit
der groBeren Gewichtssumme werden als Vollverwiegungen verwendet.

Die bei der Vollverwiegung eingestellten Zusatzinformationen werden auf den Wiegeschein gedruckt.
Um einen Wiegeschein zu drucken verwenden Sie das Druckersymbol in der Bildschirmvorschau.

8.6.2 Liste

Mit der Schaltflache <Wiegeliste erstellen> kénnen Sie eine Standardliste aus allen angezeigten Wiegungen erstellen. Wenn
Sie vorher die Wiegungen mit den Filterfunktionen eingrenzen oder eine Sortierung vornehmen werden die Wiegungen
dementsprechend in der Liste dargestellt.

In der Summenzeile der Liste wird die Summe der Wiegungen pro Fahrtrichtung und die Differenz davon angezeigt.
Um eine Liste zu drucken verwenden Sie das Druckersymbol in der Bildschirmvorschau.
Wenn Sie das Symbol mit der rechten Maustaste anklicken, wird die Liste als Excel-Tabelle ausgegeben.

8.6.3 Individuelle Listen mit Listendesigner

Mit der Schaltflache <Wiegungen auswerten> wird ein eigenes Fenster fUr individuelle Auswertungen geoffnet. In diesem
Fenster geht es im oberen Bereich um die Eingrenzung der Wiegungen nach Datumsbereich, Artikel, Kunden, Schlagen,
Trockenmassebereich, Fahrtrichtung Leergewicht, Zuordnungen und Fahrzeugen. In den Listenfeldern kénnen mit den
Tasten [Strg] oder [Shift] auch Mehrfachmarkierungen vorgenommen werden.

Unterhalb wird ausgewahlt, mit welchem Formularlayout die Wiegungen dargestellt werden sollen. Mit der Schaltflache
<Vorschau> wird eine Bildschirmansicht der Liste erstellt.

Auswertung Wiegungen Die Schaltflache <Vorschau> hat
. eine Mehrfachfunktion. Sie kdnnen
damit die Liste in eine Excel-Tabelle
Daum: [20.08.2006 — +|| bis [21.05.2008 =] Hewte | Ma | 2008 | ae | exportieren oder auch den
Artikel Trockenmasse Listendesigner mit dem eingestellten
DC BorStart 61016 wan [ 000 Formular starten. Es handelt sich um
b5 0.00 eine komplette Version des
Richtung Listendesigners List&Label, der mit
I REin der Software mitgeliefert wird.
v Aus

rmm—— Sie kédnnen damit mitgelieferte Listen

% Vorhanden verandern oder komplett eigene
Alle Alle Alle ¥ Nicht Vorhanden Listen nach lhrem Bedarf und
Geschmack erstellen. Der
Listendesigner selbst wird hier nicht
beschrieben, allerdings werden die
Hilfefunktionen des Designers
mitgeliefert.

Fahrzeug 2 Fahrzeug 3

Alle | Alle Ale Alle |

Farmular: Pafiegungen_Liste

Yorschau hd SchlieBen
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8.7 Stammdaten

Mit der Schaltflache <Stammdaten bearbeiten> wird das Fenster zum Anlegen und Warten der Stammdaten ge6ffnet. In
diesem Fenster werden Fahrzeuge, Artikel, Adressen, Schlage und Sonstige Zuordnungen angelegt, um die Informationen
bei den einzelnen Wiegungen zuordnen zu kénnen.

AuBerdem werden die verwendeten Funkhandsender mit den Vorbelegungen hier eingestellt.

Im oberen Bereich des

Fensters wahlen Sie zuerst
e Fereci e ine Daten | Anmerkung den gewlnschten Register,
i ikt sugsordnat 4 Nummer | 2 W ekl um zum jeweiligen

il ERrce: 19550 Bezmihnung:  [Fendt + Joskin Stammdatenbereich zu

3 John Deste + Kipper 10170 Eigengewicht | 19470 gelangen.

| 4[John Deere + Emtewagen | 14.560

| .0 Dests + Eipn ' ZiEe In der Tabelle links werden
die vorhandenen Datensatze

angezeigt, in diesem Beispiel

die Fahrzeuge.

Unterhalb der Tabelle kann

jeweils ein Filter eingestellt

werden. Hier kdnnen

entweder nur die aktiven, nur

die inaktiven oder alle

(W[ ]p [Wi][Fter ok Ftrzmge il Datensatze dargestellt

Heu | Kopieren | Léschen | ‘ SchlieBen | werden.

Fahrzeuge Artikel Adressen Schlage Sonstige Zuordnungen Funksender

»

Im rechten Bereich sehen Sie die Detailinformationen zu dem links markierten Datensatz. Ob ein Datensatz aktiv ist oder
nicht bestimmt der Haken im Feld Aktiv. Nur aktive Datenséatze kénnen bei einer Wiegung zugeordnet werden.

Um einen neuen Datensatz zu erstellen, verwenden Sie die Schaltflachen <Neu> oder <Kopieren>, flllen die
Eingabefelder aus und speichern den Datensatz mit <Ok>.

Anderungen an bereits bestehenden Datensatzen kénnen einfach in den rechten Eingabefeldern durchgeflhrt werden.
Sobald Sie einen anderen Datensatz anklicken oder das Fenster schlieBen werden die Anderungen gespeichert.

8.8 Bedienung der Waage uber Funkhandsender

8.8.1 Erfassung der Funkhandsender

Durch die Verwendung von Funkhandsendern, mit denen sich die Fahrzeuge bzw. Fahrer anmelden kann der
Arbeitsaufwand der Nachbearbeitung der Wiegungen deutlich reduziert werden. Vorwiegend geht es darum, die Fahrzeuge
und damit das Leergewicht der Fahrzeuge zu identifizieren. Dies ist auch der Hauptanwendungsfall des
Fernbedienungssystems.

Daruber hinaus kénnen mit der Verwendung von Funkhandsendern weitere Zuordnungen bei den Wiegungen automatisch
hinterlegt werden. Je nach Anwendungsfall kénnen dies Kunden, Lieferanten, Artikel, Schldge oder sonstige Zuordnungen
sein.

Informationen, die fur alle Fahrzeuge gelten mussen bzw. sollten nicht beim Funksender angelegt werden, da diese bei den
allgemeinen Voreinstellungen allgemeingultig hinterlegt werden kénnen.

Bei Funksendern mit 2 Tasten kann entweder global fir den Sender oder fUr jede Taste eine Kombination aus Informationen
hinterlegt werden.

Die Funkhandsender mussen in den Stammdaten im Register Funksender angelegt werden.

I diesem Beispiel sehen Sie die

Fatangs Arkel Atiem Sctiags S Gmsngn || (U Daten des Senders mit der Nummer
[Hime] T B | A 1, fur die Taste 1. Als Seriennummer
| w‘gmm Tose? ! [~ 7 irundieetten 3 ieler) W Ak werden die rechten 3 Stellen der am
IHZ%E;E;_ Bezsichnung [Sendsr 1 Taste 1 Funkhandsender ersichtlichen
— S Nummer eingetragen. Damit wird
Ve der Sender identifiziert. Sollte Ihre
s [ Seriennummer grofer als 255 sein,
dann subtrahieren Sie von der

aufgeklebten Nummer 256 und
tragen Sie diese Zahl ein. Sie

R [T kdnnen bei eingerichtetem Funk

¥ Leeigewichte der Fahizeuge als Taragewicht verwenden aUCh einfaCh eine Taste am Sender
BB T i L dricken und oben im Hauptfenster
M[ATp [bl] Fiter [aktive Sender = — i — bei der Statusanzeige die
o || G || G | | Tsamse || @ngezeigte Sendernummer ablesen
und diese eintragen.

Schlag [ Drichk zugeordnet

Lelle] Lell]

Sonstige Zuardnung: | 1 Hacksler 1

Fahrzeug 1 2 Fendt + Joskin

Fahrzeug 2 0 richt zugeordnet

Lell«]le

Als Bezeichnung kann ein beliebiger Text eingetragen werden.
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Wenn unterschiedliche Zuordnungen fur die Tasten des Senders erfolgen sollen (wie in diesem Beispiel) dann muss auch
die Nummer der Taste eingetragen werden, fUr die diese Zuordnung gilt.

In den blau hinterlegten Feldern werden die Voreinstellungen gesetzt, die eine Wiegung bekommen soll wenn sich dieser
Funksender mit dieser Taste anmeldet.

Als wichtigste Voreinstellung ist hier das Fahrzeug ausgewéhlt und der Haken fur das Leergewicht. Wird dieser Haken
gesetzt, dann geht das Programm davon aus dass nur Vollverwiegungen durchgefuihrt werden und das Leergewicht aus
den Stammdaten verwendet wird.

Zusatzlich wird als Sonstige Zuordnung die Information ,Hacksler 1* Gbertragen. Fur die Taste 2 kann hier auch eine andere
Information hinterlegt sein.

Die Fahrtrichtung wird nur dann verwendet, wenn gerade eine manuelle Wiegung durchgefihrt wird. In diesem Fall wird der
Wiegevorgang erst mit dem Tastendruck am Funkhandsender ausgel®st. Da es sich um keine Wiegung mit Uberfahrt
handelt kann die Waage bei einer manuellen Wiegung die Fahrtrichtung nicht selbst ermitteln. Mit unterschiedlicher
Belegung von 2 Tasten am Funkhandsender kann die Fahrtrichtung Gber den Tastendruck am Funkhandsender Ubermittelt
werden.

Bei Funkhandsender mit 12 Tasten kann fur ein Kriterium eine Mehrfacheingabe durch Eintippen der Nummer des jeweiligen
Kriteriums erfolgen. Dadurch kann aus bis zu 999 Datensatzen ausgewahlt werden.

In diesem Beispiel ist die
—— Artkel o — Schiage T e p— ol Nummerneingabe bei den Schlagen
— fezechnurg E Bt | Aty aktiv. Der Fahrer kann also der
T Ty e — P Waage gleich mitteilen, welchen
e e — Schlag seine Ladung betrifft.
: 3§ZZ§§I§1§§:§? T\::Zimte“men [0 Ofii beliebige Taste Die Schlage mussen in den
R . [ e S| Stammdaten angelegt sein. Wenn
FondoLitent. [ ZH@SDBIme I e Uber den Funkhandsender eine
e i | Ot 7z | Nummer tbertragen wird, fir die kein
e D = T Schlag in den Stammdaten existiert,
. 2 dann wird jener Schiag verwendet,
¥ Lecigemichte de Fabrasuge s Taagevicht veenden der hier voreingestellt ist (in diesem
Ermolangen f maruelle Wingurgen Fall keiner bzw. der Schlag ,0 nicht
WAL DO Fier [om 5o S B zugeordnet”.
New | Kosieon | Lischen | \ smaen | EQal, welche Nummer am

Funksender eingetippt wird, die
Fahrzeugdaten und eventuell andere hinterlegte Informationen kommen in jedem Fall an.

Die Mehrfacheingabe kann nur fur ein Kriterium erfolgen. Es ist nicht vorgesehen, zum Beispiel die Nummer eines Schlages
und die Nummer eines Lieferanten gleichzeitig einzutragen.

8.8.2 Anmeldung der Funkhandsender an der Waage

Wenn nun ein Fahrer sich vor der Wiegung mit einem Funkhandsender an der Waage anmeldet, werden die beim
Funksender hinterlegten Daten fUr die folgende Wiegung verwendet.

Die Informationen, die beim Funkhandsender fur die gerade gedrlckte Taste hinterlegt sind werden im Block 3 bei den
Voreinstellungen angezeigt. Diese Informationen haben Vorrang und Uberschreiben eventuell bei den allgemeinen
Voreinstellungen hinterlegte Werte.

Die Daten der Funkanmeldung gelten fUr die in den Einstellungen hinterlegte Gultigkeitsdauer. Nach Ablauf der
Gultigkeitsdauer verschwinden sie und nur mehr die allgemeinen Voreinstellungen bleiben aufrecht.

Fdr die in den Einstellungen hinterlegte Dauer der Signalisierung wird auf der GroBanzeige die Nummer des
Funkhandsenders angezeigt. Bei einer vorhandenen Ampel leuchten fur die Dauer der Signalisierung beide Lampen (rot und
gran).

Die Anmeldung eines Senders mit 12 Tasten kann aus auf 2 Arten erfolgen:

Ist der Sender in den Stammdaten ohne Mehrfacheingabe angelegt, erfolgt die Anmeldung genauso wie beim kleinen
Sender einfach durch Dricken der gewlnschten Taste am Sender.

Ist fir den Sender eine Nummerneingabe in den Stammdaten hinterlegt, erfolgt die Anmeldung durch Eintippen der
Nummer fur den gewdnschten Datensatz und anschlieBendem Driicken der Taste OK mit dem griinen Haken. Auf der
GroBanzeige erscheint die eingetippte Nummer. Wenn flr das eingestellte Kriterium ein Datensatz mit der eingetippten
Nummer existiert, wird der Datensatz ausgewahlt, andernfalls wird der in den Stammdaten hinterlegte Standard verwendet.
Es koénnen bis zu dreistellige Nummern verwendet werden (1 bis 999). Die Tasten mussen jeweils innerhalb der
Signalisierungsdauer gedrickt werden, andernfalls wird die Eingabe abgeschlossen.

Um eine Nummerneingabe abzubrechen driicken Sie die Taste mit dem roten X am Funkhandsender.
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8.9 Betriebsdaten

Betiieh Mit der Schaltflache <Betriebsdaten bearbeiten>
Beltbsdalen wird das Fenster fUr die Betriebsdaten geoffnet.
Mame / Adiesse . . . .
— T T Hier werden die allgemeinen Betriebsdaten
Anschit 1 Formmersdod 11 Zusalz 2 eingetragen, diese werden auf den
Anechtil 2 3020 Facbs soeate Standardwiegescheinen und Standardlisten
T ausgegeben.
Daten sichem | Daten wisderherstellen | Datenbank komprimisran Mit der Schan:ﬂache <Datenbank komprimieren>

kénnen Sie den Speicherbedarf Ihrer Datenbank
reduzieren, nachdem Sie Wiegungen geltscht
haben. Die Funktionen zum Sichern und

Pragramm / Wersionsinformationen

Updatenio | A P |

Zugangsdaten fiir Orline Freischaltung / Online Update W|ede|’herste”en von Datenbestandeﬂ Werden |n
e [ Maticoliista einem eigenen Kapitel beschrieben.
Kundennurmmer. [ aut werflighare Updates hinweisen . . . .
AuBerdem konnen Sie von hier aus die Pro-
= oo Version aktivieren und zusatzliche Funktionen wie

Online-Update nutzen.

8.10 Einstellungen

Mit der Schaltflache <Einstellungen> im Hauptfenster wird das Fenster mit den Einstellungen fur die Waage, den
Wiegevorgang und das Zubehor gedffnet. Die Einstellungen sind in insgesamt 10 Register unterteilt. Zum Speichern von
Anderungen schlieBen Sie das Fenster mit der Schaltflache <Ok>. Mit der Schaltflache <Abbrechen> wird der
Ausgangszustand wieder hergestellt.

8.10.1 Einstellungen Allgemein

Enstellungen Im Register Allgemein legen Sie fest, welche Waage und
Al\jememd \/\;aage‘ Zusatzanzeige Kamera | Ausdrucke | Qualtdt | Furk | Diagnose Zusatzintormationen Zusatzausstattung Sle VerWenden
‘erwendete B autelle
= FRET0 Useamvasge 61 205_<] [Kamnea Pz =] Diese Einstellungen werden im Kapitel ,Inbetriebnahme des
Lichtschranken [ =] [Kemena E [Framen =] g .
—— e e 2] [Fome3 — Zubehors* beschrieben.
el =] [Kemem - = i " :
ﬁu:u'mdw ] e — Anderungen bei diversen Einstellungen werden erst nach dem
Pkt [ = Neustart des Programmes Ubernommen und wirksam. Beim

Speichern der Einstellungen werden Sie bei Bedarf auf den
specte notwendigen Neustart hingewiesen.

Damit aus der Fahrtrichtung erkannt werden kann, ob es sich
um einen Wareneingang oder einen Warenausgang handelt,
kdnnen Sie dies im Bereich Betrachtungsweise der
Fahrtrichtung zuordnen.

Mit der Sprachauswahl wird die Sprache fur die Software
AGRETO-Uberfahrwaage ausgewahlt.

ey |_ s | —2=m_| it der Schaltfléiche <Protokoll> wird ein genaues Protokoll
Uber die wichtigsten im Programm durchgefuhrten Arbeitsschritte zur Nachverfolgung ge6ffnet. Dabei geht es hauptséchlich
darum, dass die manuellen Veranderungen und Gewichtskorrekturen dokumentiert werden und nachvollzogen werden
kénnen.

Die Schaltflache <Geratemanager> ruft den Windows-Geratemanager auf. Dort kdnnen die Treiber der angeschlossenen
USB-Konverter kontrolliert werden.

Die Schaltflache <Fernwartung> wird in einem eigenen Kapitel beschrieben.

= T

8.10.2 Einstellungen Waage

Im Register Waage kénnen die Voreinstellungen fur den Wiegevorgang und fur den Messverstarker bei Bedarf angepasst
werden. Der Messverstarker ist jener Bauteil in der Waage, der die Gewichte zum PC sendet. Die voreingestellten Werte sind
fur die Ublichen Anwendungsfalle der Software optimiert.

Beim Standard-Messverfahren handelt es sich um den Berechnungsmodus, mit dem die Achsgewichte aus den einzelnen
Messwerten berechnet werden. Diese Berechnung kann in Spezialfallen im Nachhinein verandert, oder auch manuell
korrigiert werden. Bleiben Sie am besten bei der Standardeinstellung ,Positionsauswertung®.

Das Alternative Messverfahren ist nur fur altere Waagen mit Lichtschranken relevant, wenn bei den Lichtschranken ein
Problem besteht.

Der Schwellenwert fiir die automatische Tarierung ist jenes Gewicht, welches nach einer Wiegung automatisch wegtariert
wird. Wenn zum Beispiel nach einer Wiegung Schmutz auf der Wiegeplattform verbleibt, und dieser leichter ist als der
Schwellenwert, dann wird die Waage wieder auf Null gestellt. Um die automatische Tarierung abzuschalten muss hier eine 0
eingetragen werden.

Der Schwellenwert flr den Beginn bzw. das Ende einer Wiegung (= Beginn und Ende einer Achse) bestimmt, ab welchem
Gewicht eine Wiegung Uberhaupt erst begonnen wird. Dieser Wert muss auf jeden Fall groBer sein als der Schwellenwert fur
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Enselungen die automatische Tarierung. Wenn Sie zum Beispiel vermeiden

A"j::;mg-:jfj;'e = maochten, dass ein unabsichtliches Betreten der Waage durch
eine Person eine Wiegung auslost, dann missen Sie den

Schwellenwert entsprechend hoch einstellen.

Die maximale Abweichung fir die statische Wiegung legt fest,

wie grof3 der Schwankungsbereich des Gewichtes in Prozent

sein darf, bis das Achsgewicht angenommen wird. Je kleiner

die maximale Abweichung, desto langer muss die Achse ruhig

auf der Plattform stehen. Wird dieser Wert zu klein

Einstellungen M essverstark er Puosition wiegezelen B B

ComPart [ 57600 ) [comr ] Ecke / wiegezelle [anschuss) Ni angenommen., dann kann es paSS|er_env dass die Achse

Wesswerto ok fir Berechnung (onzahl) I e e aufgrund fast immer vorhandener kleiner Schwankungen

Messwerte mitteln i Anzeige (Anzahl) [0 Ricktune Ecke 1 . . . K

_ e — = Uberhaupt n|cht gewoge“n wird. Auf der Zusatzanzeige steht
| s dann der Schriftzug ,Err*.

Die Wartezeit nach der letzten Achse legt fest, wie lange die

" P Waage eine néchste Achse eines Fahrzeuges erwartet. Die
— ] Zeit beginnt mit dem Unterschreiten des Schwellgewichtes der
vorigen Achsverwiegung zu laufen. Wird die Waage innerhalb dieses Zeitraumes erneut belastet (mindestens mit dem
Schwellgewicht), dann wird eine nachste Achsverwiegung eingeleitet. Wird die Waage innerhalb dieses Zeitraumes nicht
belastet, dann wird angenommen, dass die Verwiegung des Fahrzeuges abgeschlossen ist, und die Anzeige des
Fahrzeuggewichtes und der Wiegungsnummer (sofern eingestellt) beginnt. Innerhalb dieser Anzeige kann keine neue
Wiegung gestartet werden. Sollten danach noch Achsen desselben Fahrzeuges gewogen werden (zum Beispiel weil der
Fahrer zu langsam gefahren ist oder die Zeit zu kurz eingestellt ist), dann werden diese Achsen bereits als nachstes
Fahrzeug behandelt. In diesem Fall ist es sinnvoll, die Wiegung zu wiederholen.

Die Dauer der Gewichtsanzeige legt fest, wie lange das Fahrzeuggesamtgewicht nach Beendigung einer
Fahrzeugverwiegung auf der GroBanzeige angezeigt werden soll. Die Anzeige beginnt natlrlich erst nach der Wartezeit fur
eine nachste Achse, da erst zu diesem Zeitpunkt das Fahrzeugende erreicht ist. Die Eingabe einer 0 schaltet diese Funktion
ab.

Die Dauer der Nummernanzeige legt fest, wie lange die vom Programm automatisch vergebene Nummer der Wiegung auf
der GroBanzeige angezeigt werden soll. Die Eingabe einer 0 schaltet diese Funktion ab.

Der COM-Port des Messverstéarkers muss auf die Nummer der COM-Schnittstelle verweisen, die von der USB-Box
bereitgestellt wird. Beim Start der Software wird der COM-Port automatisch gesucht und eingetragen.

Durch das Mitteln von Messwerten fiir die Berechnung wird die Anzahl der weiterverarbeiteten Messwerte verringert. Eine
Zahl von 2 bedeutet, dass aus jeweils 2 Messwerten der Waage ein Durchschnitt berechnet und dieser Durchschnitt als ein
Messwert gespeichert und fur die Achsgewichtsberechnung weiterverwendet wird.

Durch das Mitteln von Messwerten fiir die Anzeige werden die flr die Berechnung herangezogenen Messwerte fur die
Gewichtsanzeige noch einmal gemittelt, um ein zu starkes Schwanken der Gewichtsanzeige am Bildschirm und auf der
Zusatzanzeige und damit eine schlechte Ablesbarkeit zu vermeiden.

Mit dem Kalibrierungsfaktor Software konnen die ermittelten Gewichte der Waage mit einem Korrekturfaktor angepasst
werden. Die Kalibrierung der Waage finden Sie im Kapitel ,Kalibrierung” beschrieben. Dieser Wert bestimmt die Genauigkeit
Ihrer Waage, andern Sie diesen Wert nur in begrindeten Fallen.

Rechts unten kann die Position der Wiegezellen verandert werden (welche Wiegezelle hangt an welchem Anschluss in der
Elektronikbox).

Wenn Ihre Wiegezellen nicht an den richtigen Anschlussen hangen, kénnen Sie die Wiegezellen hier richtig zuordnen.
Bestimmen Sie dafur zuerst die Lage der Plattform indem Sie das Typenschild in der Mitte der Waage unterhalb des
Wartungsdeckels suchen. Dieses liegt immer naher zur Ecke 1. Starten Sie anschlieBend bei den Einstellungen den
Diagnosemodus. Wenn Sie nun eine Ecke der Plattform belasten, dann sehen Sie auf der GroB3anzeige die Nummer des
Anschlusses, an dem die Wiegezelle in dieser Ecke angeschlossen ist. Ordnen Sie nun die angezeigte Anschlussnummer
der entsprechenden Ecke zu.

Standard Messverfahien [Pasifiorsauswertung

(ER{EY

Altematives Messverfahren: [mittere 4 Messwerte
Schwellenwert automatische T aieung (kg
Schwellerwert Beginn/Ends Wisgung (ko
mas. Abueichung fil tatische Wisgung (1}
Wartezel nach leteter Achse [Sekunden}

Diauer der Gewichtsanzeige [Sekunden)

REEEFE

Diauer der Nummernanzeige (S kunden)

M Naeh 1 Minute Leerlaufzeit auf dynamisch wiegen wechseln

Pasition \wiegezellen Wenn Sie zum Beispiel die Ecke 1 der Waage belasten und auf der
Ecke / \Wisgezelle [Anschiuss] Nr. GroBanzeige steht ,2-080“ dann ist die Wiegezelle, die Sie an der Ecke 1
T ] i v_erbaut haben in der Anschlussbo?( an der Klemme 2 angeschlossen. Andern
Typenschild in Sie daher die Anschlussnummer fUr die Ecke 1 auf 2.
Richtung Ecke 1

Nach dem Minus wird auBerdem die Belastung der Waage angezeigt.

2z =l e Wenn eine Wiegezelle verandert werden muss, dann ist zumindest eine
weitere Wiegezelle ebenfalls falsch zugeordnet und muss geandert werden.
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8.10.3 Einstellungen Zusatzanzeige
Im Register Zusatzanzeige werden Einstellungen zur Datenlbertragung zur Zusatzanzeige festgelegt.

Allgemein | Waage | Lichischiarken | Zusateanzeige | Ausducke | Dualdt | Diagnose | Zusatzinfomationen

T — Der COM-Port muss auf die Nummer der COM-Schnittstelle
COM-Por, [comz -] i i i
— e verweisen, an dgr das serielle Kabel der Zusatzanzeige
ottt = & angeschlossen ist.

Bei der AGRETO GroBanzeige mit Ampel wird beim
Programmstart automatisch der richtige COM-Port gefunden
und eingetragen. AuBerdem kann die Helligkeit der Anzeige
voreingestellt werden. Der Eintrag ,auto” bewirkt eine automatische Anpassung der Helligkeit aufgrund der Umgebung mit
dem eingebauten Helligkeitssensor.

™ Richtung tauschen

Die Baudrate und das Aktualisierungsintervall regein die Geschwindigkeit der Datentbertragung und das Ansprechverhalten
der Anzeige. Andern Sie diese Werte nur in Ausnahmefallen.

Mit der Option ,Richtung tauschen” andern Sie die Richtung der Positionsanzeige fur statische Wiegungen.

8.10.4 Einstellungen Ampel
Im Register Ampel werden die Einstellungen fir eine eventuell angeschlossene Ampel gesetzt.

Ertellgen Der COM-Port muss auf die Nummer der COM-Schnittstelle
Algsmein | Wasge | Lichtschranken | Zusatzanzsige | Ampel | Kamera | Auschucke | Qusitat | Funk | Disgnoss | Zusstanform.t VeI’Weisen, an der das Serie”e Kabel der Ampel
—— hi ist. Normalerweise sollte die Software den Port
COM-Port [come = angeschniossen ISst.

selbst finden. Falls nicht kann dieser hier manuell eingestellt
werden.

8.10.5 Einstellungen Kamera
Im sechsten Register Kamera werden die Einstellungen zur Bildaufzeichnung der angeschlossenen Kameras festgelegt.

Enstclungen ‘ . Sie kdnnen entscheiden, ob Sie laufend (im eingetragenen
A\\Egzr:te;;\u"g::i.:g’;m Lichtsehranken Zusatzarzeige | Ampel |} Kamera: Ausducke Oualtat | Fumk | Diagnose Zusatzinforrn. Sekundenabstaﬂd) B||de|’ haben WO”en und/oder e|n B||d be|
I~ Bider fortaufend Bidahstand (5 ekunden] [ jedel’ Achse.
¥ 1 Bild bei jeder Achse N . . . . . . .
e A = Bei einer statischen Wiegung erhalten Sie immer nur ein Bild
pro Achse zu jenem Zeitpunkt, zu dem das Gewicht stabil ist
Einstellungen Kamera 1 . . . . .
Retmaikadiose s Sieam g sl TR T 07T und fur die Wiegung gespeichert wird.
Evstelingen Konera 2 Sollten Sie Ihre Bilder nicht im vorgeschlagenen Ordner
Metzwerkadresse fir Stream: [t Fadmin: admin@192.168.1.176: 554/11 SpeiChel’ﬂ WO”eﬂ, dann konnen Sle diesen Ordner hier andern.

Fuar eine analoge Kameras sind zuséatzliche Funktionen des
Treibers sind Uber Schaltflachen erreichbar. Dabei werden
windowseigene Einstellungen aufgerufen, die je nach System
unterschiedlich sein kénnen. Verandern Sie diese Werte nur in
Ausnahmefallen. Bei Verwendung des WDM-Treibers muss die
Bildquelle ausgewahlt werden.

ak ‘ Pratokoll ‘ Femuwartung ‘ Gerdtemanager ‘ Abbrechen

Fur IP-Kameras (nur Version Pro) muss die Netzwerkadresse flr den Stream eingetragen werden, der das Video bereitstellt,
zum Beispiel: ,rtsp://admin:admin@192.168.1.175:554/11“. Gehen Sie nach der Anleitung lhrer Kamera vor.

8.10.6 Einstellungen Ausdrucke
Im siebenten Register Ausdrucke kénnen Sie Einstellungen zum Wiegeschein und zum Wiegeprotokoll vornehmen.

Einsellangen . Im oberen Bereich wird eingestellt, ob der standardmaBig in
A“jj’:;:ﬂmD\N\':gg;m;cmwm”ken Zusatzanzeige | Ampel | Kamera | Ausdiucke | Qualitat | Funk | Diagnose Zusatzintorm. der SOftWare |ntegr|erte W|egesche|n (Ohne Mogllchkelt e|ner
& Stndschiogechen ‘ - Anderung) oder ein individueller Wiegeschein verwendet
" individueller I 1_Bild
o] CoMPat AL werden soll.
Elemento it Pookaliuck Um einen individuellen Wiegeschein zu verwenden setzen Sie
¥ Name/dresse W vmemgeste\“eWave/Avl\.ke\ den Punkt auf d|e zweite ODtion’ um d|e
W Datum/Uhizeit I voreingestelter Kunde/Lieferant . . , B .
¥ Hurer e Wi ™ vorergestelc Sebeg Bearbeitungsmoglichkeiten daftr zu nutzen.
¥ At der Wisgung I voreingestalte Zuordnung . . . .
D W cwerElel s Auch fur den individuellen Wiegeschein werden Vorlagen
7 Gesaigoic mitgeliefert, die Sie verwenden kénnen. Um diese anzupassen
™ Qualitat der Wiegung . . . . .
verwenden Sie die zweite Funktion <Designer> der
A R Schaltflache <Vorschau>. Damit wird der Listendesigner mit
* Standardprotokoll . N .
C it P [ = dem eingestellten Formular gestartet. Es handelt sich um eine
™" Das Protokoll wird auf einem Bondncker ausgediuckt cOMPot  [FLE | komplette Version des Listendesigners List&LabeI, der mit der
Software mitgeliefert wird.
e > Forvaturg | Gersensroger_| __sw || Sje kdnnen damit mitgelieferte Wiegescheine verandern oder
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ein komplett eigenes Wiegescheinformular nach lhrem Bedarf und Geschmack erstellen. Der Listendesigner selbst wird hier
nicht beschrieben, allerdings werden die Hilfefunktionen des Designers mitgeliefert.

In der Mitte des Fensters wird eingestellt, welche Informationen auf das Wiegeprotokoll gedruckt werden sollen. Das
Protokoll wird automatisch nach jeder Wiegung ausgedruckt, sofern Sie im ersten Register Allgemein bei den verwendeten
Bauteilen einen Protokolldrucker eingestellt haben.

Im unteren Bereich kdnnen Sie genauso wie oben fir den Wiegeschein die gleichen Einstellungen flr den Protokolldruck
vornehmen.

8.10.7 Einstellungen Qualitat

Im Register Qualitét kdnnen Sie die Parameter fur die Mindestqualitat der Wiegungen festlegen.

Enstellungen Wird bei einer Achse eines Fahrzeuges einer dieser Parameter
Allgemein Kamera | Ausdrucke Qualitat | Furk | Diagnose Zusatzinformationen uberschﬂtteny dann erd d|e Achse und damlt auch d|e
gesamte Wiegung mit einem roten Kreuz (statt dem griinen

Parameter zur Einstufung der Qualiat einer dynamischen ‘wiegung

Arzahl der Messpurkte mind.: [ e

e 7% Haken) versehen, und auf der GroBanzeige blinkt das
Standardabwieichung %) max.: [1o00 ;

Steigung der Regressionsgerade [Grad) max. [e000 Fah rzeuggesamtgeW|Cht'

Dadurch ist sowohl in der Software als auch fur den Fahrer
erkennbar, dass diese Wiegung eventuell nicht in Ordnung ist und nachbearbeitet bzw. wiederholt werden sollte.

Die Beschreibung und Bedeutung der Werte finden Sie im Kapitel ,Messwerte der aktuellen Wiegung"“ beschrieben.

8.10.8 Einstellungen Funk
Im neunten Register Funk werden Einstellungen zur Arbeitsweise der Funkfernsteuerung festgelegt.

fnstslungen Der COM-Port muss auf die Nummer der COM-Schnittstelle
Aligemein | Waage | Zusatzanzeige | Kamera | Ausdrucke | Qualtdt | Funk | Diagnose Zusatzinfomationen . . .
igenen verweisen, an der das serielle Kabel des Funkempfangers
o For M3 angeschlossen ist.
Dauer der Signalisienung [3 . L . . X
T = Dauer der SlgnaI|S|erung: Auf der Zusatzanzeige vx_qrd bei
S Tastendruck die Nummer des Funkhandsenders fir den
4 roxmlr Wisgemiss, Funkignale verden vesbeiet s vorhaden Fahrer sichtbar fur die hier hinterlegte Zeitspanne in Sekunden
Sriicw e — angezeigt

Gultigkeitsdauer in Sekunden: Die hier eingetragene
Zeitspanne in Sekunden steht fur die Gultigkeitsdauer des Funkanmeldung. Wenn innerhalb der Glltigkeitsdauer eine
Wiegung beginnt, dann werden die fir den angemeldeten Funksender hinterlegten Daten fUr die Wiegung eingetragen.
Erfolgt die nachste Wiegung erst nach dieser Zeitspanne wird die Funkanmeldung ignoriert.

Freigabe der Waage
normaler Wiegemodus, Funksignale werden verarbeitet falls vorhanden:

Dieser Modus ist der Standard, alle Wiegungen (Uber dem Schwellgewicht) werden mit allen Funktionen der Waage
durchgefuhrt und aufgezeichnet. Falls eine Funkanmeldung besteht wird diese bertcksichtigt.

normaler Wiegemodus, GroBanzeige und Ampel sind nur bei Funkanmeldung aktiv:

In diesem Modus werden alle Wiegungen (Uber dem Schwellgewicht) durchgefuhrt und aufgezeichnet. Die GroBanzeige und
die Ampel sind nur aktiv, wenn eine gultige Funkanmeldung erfolgte. Die Daten der Funkanmeldung werden berlcksichtigt.

Verwenden Sie diesen Modus, um nur berechtigten Personen bzw. Fahrzeugen das Gewicht auf der Zusatzanzeige zu
zeigen, trotzdem aber alle Fahrzeuge zu wiegen und ev. mit Kamerabild zu dokumentieren.

Waage muss durch Funksignal aktiviert werden:

In diesem Modus werden Wiegungen nur aufgezeichnet, wenn eine gultige Funkanmeldung erfolgte. Die Daten der
Funkanmeldung werden bertcksichtigt. Wiegungen ohne Funkanmeldung werden nicht erfasst.

8.10.9 Einstellungen Diagnose

Im Register Diagnose werden Messwerte von Bauteilen fr Diagnosezwecke dargestellt. Hier kdnnen alle von der Waage
Ubertragenen Daten abgelesen werden. Diese Informationen sind nur fur Servicetechniker relevant.
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8.10.10 Einstellungen Zusatzinformationen

Im Register Zusatzinformationen werden zusatzliche Eingabefelder vordefiniert, die zu den Wiegungen weitere Daten
aufnehmen kénnen.

Einstellungen

Allgemein | Waage | Zusetzanceige

Bezeichnung

Kamera | Ausdiucke

Zusatzliche Wert-Eingabefelder flr Wiegungen

Einest Gruppe

Qualiat | Furk | Diagnose

Zusatznformationen

Zusalzliche Text-Eingabefelder fir Wiegungen

Bezeichnung

Gruppe

Feuchicket B T~ Sorsiges e
HL-Gewicht ka/hl 1 | - Jhd|
Frotein B e =
0 % | |
E B e =
B B B El
Gruppierung der zustzlichen Eingabefelder
Bezeichnung Guppe 1 [Gereide Bezsichnung Grupge 3 [Zusaanfamationen &
e G =R Dir= Bessichnung Gruppe 8 [Zus atsinformationen 4
B Pockol | Fomvatng | Bestemanager | Bbkrechen

8.11 Wiegungen exportieren

£ potformulare Viegungen besrbeden

Expontiormulare Wieguagen

Abgememe Daton  Spalen  Armetirg

Lo

o s W

ke Wim.rgen s Liste expomemn

@ Amve: Foumun

] 4| | D] Finer | trve Capate
New Koperon | Loschen SCNnBen
Exporformulare Wiegungen besbeten
Exportiormulare Wiegungen
o G|
loar |
o =
= 2
= =
= |
- =
loas |
[ .
e =
=l = =l
12 e | el =
13 [ = 3 [l <l
14 fiemr - 4 flr -
15 [ = % i =
16 fiomr -l =l e -l
17 s =l =i =l
= o =] 8 fom <l
18 e - <] o -
M= - == =
WA]D [W] P [ Erpone B
Wew Kopissen Lischen Schiieben

Es stehen insgesamt 15 Felder fir numerische Eingaben mit
Definition einer Einheit und 15 Textfelder zur Verfigung.

Jedes verwendete Textfeld wird einer Gruppe 1 bis 4
zugeordnet, anhand derer das jeweilige Feld auch im
Eingabebereich bei den Wiegungen im Block 12 aufscheint.

Im unteren Bereich kénnen die Bezeichnungen dieser
Gruppen definiert werden.

Alle Zusatzinformationen stehen in den individuellen
Auswertungen Uber den Designer zur Verflgung.

Mit der Schaltflache <Wiegungen exportieren> wird das Fenster fUr die Exporte geotffnet.

Hier kdnnen beliebige Exporte vorbereitet und erstellt werden.

Definieren Sie die Parameter und fuhren Sie den Export fur die
gewunschten Wiegungen aus.

Um automatisch bei jeder abgeschlossenen Wiegung einen
Exportdatei zu erstellen oder eine bestehende Exportdatei zu
erweitern setzen Sie die entsprechenden Haken.

Diese automatisierten Exporte kdnnen fir eine Datentbergabe
an Fremdprogramme verwendet werden.

Im Register Spalten kdénnen Sie fUr bis zu 60 Spalten definieren,
welche Informationen an welcher Position in der Exportdatei
stehen sollen.

Dafur stehen alle Informationen der Wiegung mit allen Details
(insgesamt 197)zur Verfugung.
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8.12 Daten sichern

Um eine Sicherungskopie Ihrer Daten zu erstellen oder um Daten von einem Computer zu einem anderen Computer zu
transferieren verwenden Sie die Schaltflache <Daten sichern> im Fenster der Betriebsdaten.

Sichern nach: |

¥ Sichern des gesamten Datenbestandes [Wiegungen, Stammdaten, Einstellungen)
==

“Worhandene Daten auf dem Sicherungsdatentrager werden Uiberschrieben,

IV Sichem der Bilder Datum van: [11.01. 2006 bis: [31.12.2093

Abbrechen

Als Datentrager verwenden Sie am besten einen USB-Stick
oder eine externe Festplatte.

Wahlen Sie das Laufwerk des Sicherungsdatentragers und
eventuell einen Ordner fur die Datensicherung aus.

Mit der Option ,Sichern des gesamten Datenbestandes” wird
die komplette Datenbank mit allen Wiegungen, Einstellungen
und Stammdaten auf den Sicherungsdatentrager kopiert. Nur
die Bilder der Fahrzeuge sind nicht in der Datenbank enthalten
und werden hier nicht mitkopiert.

Um auch oder nur die erstellten Bilder zu sichern missen Sie die zweite Option auswahlen. Hier kdnnen Sie noch den
Zeitraum eingrenzen. Es werden dann nur jene Bilder gesichert, die im eingetragenen Zeitraum erstellt wurden.

8.13 Daten riuicksichern / wiederherstellen

8.13.1 Wiederherstellen des gesamten Datenbestandes

Um Daten im Schadensfall von einer Sicherungskopie wieder herzustellen oder von einem Sicherungsdatentrager in die
Software einzuspielen verwenden Sie die Schaltflache <Daten wiederherstellen> im Fenster der Betriebsdaten.

Daten wiederherstellen

‘wfiederherstellen van: |

& Wiederherstellen des gesamten Datenbestandes
W Sererherstolien der Bldes

" Importieren yon neuen Wiegungen

= bis: [

Datum vare |

-

=

Ok Abbrechen

8.13.2 Wiederherstellen einzelner Wiegungen

Wahlen Sie Uber die Schaltflache Durchsuchen das Laufwerk
des Sicherungsdatentragers und die Datei waage.mdb aus.

Wahlen Sie die Option ,Wiederherstellen des gesamten
Datenbestandes” und markieren Sie den Haken fUr die Bilder,
falls sie auch diese wiederherstellen wollen.

Mit der Schaltflache <Ok> wird der Kopiervorgang gestartet,
eventuell vorhandene Daten auf diesem Rechner werden
Uberschrieben.

Nach erfolgter Wiederherstellung wird das Programm
geschlossen und muss neu gestartet werden.

Um einzelne Wiegungen aus einem gesicherten Datenbestand einzulesen markieren Sie die Option ,Importieren von neuen
Wiegungen* und wahlen eventuell einen Zeitraum fur die Wiegungen aus.

Daten wiederherstellen

Wiederherstellen vor [

“ Wiederherstellen des gesamten Datenbestandes
rd

& Importieren yon neuen Wiegungen

Datumvor: (01102013 = v bis [30.102013 =~

W Importiersn der Bider

Abbrechen

Wenn Sie auch Bilder zu den ausgewahlten Wiegungen
einlesen wollen setzen Sie den haken bei ,Importieren der
Bilder*.

Mit der Schaltflache <Ok> wird der Einlesevorgang gestartet.
Folgende Daten werden importiert / kopiert:

B Neu angelegte Stammdaten
B Aktualisierungen in den Stammdaten

®  Alle Wiegungen, deren Nummer im eingegebenen
Zeitraum noch nicht vorhanden sind

m  Alle Bilder der importierten Wiegungen falls die Option
markiert ist

Mit diesem Funktionsumfang kann der Originaldatenbestand bei der Waage bleiben, und im gewtnschten Zeitraum werden
jeweils nur die neuen Wiegungen auf einem zweiten Rechner eingelesen.

Am zweiten Rechner (z.B. im Buro) kénnen die Wiegungen nachbearbeitet werden, ohne dass der Datenbestand wieder

zum Wiegerechner zurtck transferiert werden muss.
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8.14 Kalibrierung

Die Waage ist grundséatzlich im Auslieferungszustand richtig kalibriert, das heift die angezeigten Gewichte sind richtig. Nur
in Ausnahmefallen, wenn zum Beispiel die Plattform nicht waagrecht eingebaut ist sollte eine Kalibrierung vorgenommen
werden.

Mangels eines geeigneten Kalibriergewichtes hat es sich in der Praxis bewéhrt, die Waage nicht mit einem einzelnen
Gewicht zu kalibrieren, sondern das angezeigte Gewicht prozentuell nach oben oder nach unten zu korrigieren.

Gehen Sie dazu folgendermaBen vor:

Verwenden Sie ein moglichst schweres Fahrzeug oder Gespann ohne Tandem- und Tridemachsen, um Einflisse der
Fahrbahn auf die Wiegung auszuschlieBen.

Machen Sie eine Referenzwiegung auf einer geeichten Brickenwaage in moglichst hoher Auflésung und verwenden
Sie diese Wiegung als Referenzgewicht.

Fahren Sie mit dem selben Fahrzeug in jede Richtung 3x Uber Ihre Waage.

Bilden Sie den Durchschnitt aus diesen 6 Wiegungen und Verwenden Sie diesen Durchschnitt als Ihr Gewicht fur
die Kalibrierung.

Starten Sie die Einstellungen und notieren Sie sich im Register Waage den Wert im Feld ,Kalibrierfaktor Software” als
Ausgangswert. Normalerweise liegt dieser Wert bei 1.000.

Berechnen Sie den neuen Kalibrierfaktor folgendermaBen:
Neuer Wert = Ausgangswert * Referenzgewicht / Ihr Gewicht

Es wird also der im Feld stehende Wert mit dem Referenzgewicht multipliziert und durch das Gewicht auf der
eigenen Waage dividiert.

Beispiel: Referenzgewicht: 18.900 kg
lhr Gewicht: 18.830 kg
Ausgangswert: 1.000
Berechnung: 1.000 * 18900 / 18830 = 1003,72 (gerundet auf 2 Nachkommastellen)

Fuhren Sie diese Berechnung auf mindestens 2 Nachkommastellen durch und tragen Sie das Ergebnis in das Feld
,Kalibrierfaktor Software" ein. Speichern Sie die Einstellung mit der Schaltflache <Ok>. Die Anderung wirkt sich
nicht auf bestehende Wiegungen aus, sondern nur auf zukunftige.

Kontrollieren Sie die Kalibrierung, indem Sie erneut Testwiegungen durchfihren. Bei nicht zufriedenstellendem
Ergebnis kdnnen Sie diesen Vorgang beliebig oft wiederholen.

Der Kalibrierfaktor ist nur ein Multiplikator. Im Prinzip kann er prozentuell um jenen Prozentsatz erhdht oder erniedrigt
werden, um den die Gewichte korrigiert werden sollen.

Mit einer Kalibrierung kdnnen keine Mangel der Fahrbahn ausgeglichen werden, da sich Mangel in der Fahrbahn bei
jeder Achskombination und jedem Achsabstand anders auswirken.

8.15 Fernwartung

Um bei Problemen professionell helfen zu kénnen wird im Programm ein Fernwartungstool bereitgestellt.

[ Agris Femwartung — x | Mit der Schaltflache <Fernwartung> im Fenster Einstellungen wird die Fernwartung gestartet.

Naturlich muss der PC Uber einen Internetzugang verflgen.

Fernsteuerung zulassen
Bitte teilen Sie der Agris Hotline [hre ID mit.
Ihre ID

999 603 025

Passwort
*EEK

%

Abbrechen

@ Bereit zum Verbinden (sichere Verbindung)

(-vj agriS’ Damit sich ein Support-Mitarbeiter mit Inrem PC verbinden kann miissen Sie uns lediglich die bei

Ihnen angezeigte ID bekannt geben.

Das Fernwartungstool wird nicht in Ihrem System integriert sondern lediglich ausgefuhrt. Nach
Beendigung des Tools verbleibt nichts davon auf Ihrem PC und es kann auch niemand mehr auf
lhren PC zugreifen.

9 Wartung und Reinigung
Der Wartungsaufwand der AGRETO Uberfahrwaage beschrankt sich auf wenige Punkte:

B Heben Sie 1 mal jahrlich die Wiegeplattform aus dem Fundament und reinigen Sie die Betonwanne. Kontrollieren Sie
bei dieser Gelegenheit den Wasserablauf.

m  Stellen Sie sicher, dass der Wiege-PC einsatzfahig bleibt. Dies gilt vor allem dann, wenn auch andere Arbeiten auf
diesem Rechner durchgefuhrt werden. Wenn im Internet gearbeitet wird achten Sie auf einen aktuellen Virenschutz.
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10 Problembehandlung

ACHTUNG: Teile der Agreto-Achslastwaage stehen unter Spannung. Ziehen Sie auf jeden Fall alle Netzstecker bevor Sie mit
Wartungsarbeiten beginnen.

10.1 Die ermittelten Fahrzeuggewichte sind nicht richtig

Wenn Sie Grund zur Annahme haben, dass die ermittelten Fahrzeuggewichte nicht richtig sind kann dies mehrere Grinde
haben. Gehen Sie zur Problemlésung am besten in der hier beschriebenen Reihenfolge vor.

10.1.1 Kontrolle der Wiegezellen

Stellen Sie sich (oder einen Gegenstand mit mind. 50kg) in jede Ecke einige Sekunden auf die Wiegeplattform. Am
Bildschirm sollte fUr jede Ecke das gleiche Gewicht aufscheinen. Falls Sie von der Waage aus nicht zum Bildschirm sehen
kénnen bendtigen Sie eine zweite Person. Wenn Sie eine GroBanzeige verwenden, und die Software in den Modus
»2dynamisch Wiegen" schalten kénnen Sie das Gewicht auch auf der GroBanzeige ablesen.

Falls Sie in einer Ecke der Waage eine Abweichung von 20 kg oder mehr haben, dann ist eine Wiegezelle oder die
Verkabelung einer Wiegezelle defekt. Wenden Sie sich in diesem Fall an lhren zustandigen Betreuer.

10.1.2 Kontrolle der Kalibrierung

Klicken Sie in der Software auf die Schaltflache <Einstellungen> und wahlen Sie den Register Waage. Kontrollieren Sie, ob
im Feld , Kalibrierfaktor Software” der Eintrag 1.000 steht. Eine andere Zahl bedeutet, dass die Kalibrierung verandert wurde.
Diese Abweichung muss begrindet sein.

10.1.3 Kontrolle der ordnungsgeméaBen Lage der Wiegeplattform

Prafen Sie, ob die Wiegeplattform an einer Seite am Fundament bzw. am Kantenschutzrahmen ansteht. Ist dies der Fall,
dann mussen Sie die Lage der Plattform oder eventuell sogar die Lager der Auflagerplatten mit den Fixierungsringen im
Fundament korrigieren.

Prufen Sie, ob die Wiegeplattform absolut im gleichen Niveau wie das Fundament liegt.

Legen Sie eine Richtlatte oder eine langere Wasserwaage im Bereich beider Fahrspuren in Fahrtrichtung Gber die
Wiegeplattform (dort wo die Rader dartber rollen) und kontrollieren Sie, ob die Wiegeplattform ohne Niveauunterschied zum
Fahrbahnanschluss eingebaut ist. Liegt die Plattform tiefer als die Umgebung werden Tandemachsen zu leicht gewogen, da
Gewicht auf die anderen Achsen Ubertragen wird. Liegt die Plattform héher als die Umgebung werden Tandemachsen zu
schwer gewogen, da Gewicht von anderen Achsen (lbernommen wird.

Prifen Sie, ob die Plattform kippen kann indem Sie sich auf jede Ecke der Waage stellen und prufen, ob die Plattform leicht
nachgibt oder Gerausche macht.

Stellen Sie auf jeden Fall sicher, dass die Plattform ohne zu kippen und ohne Hohenunterschied zum Fahrbahnanschluss
mittig im Fundament liegt. Sollte dies nicht der Fall sein, dann kénnen Sie die Lage durch geeignetes Unterlagsmaterial oder
justieren der Auflagerplatten beheben.

Die ordnungsgemaBe Lage der Plattform ist vor allem bei Fahrzeugen mit Tandem- oder Tridemachsen von entscheidender
Bedeutung. Ein Niveauunterschied von wenigen Millimetern kann bereits groBe Ungenauigkeiten verursachen. Bei
Zweiachsfahrzeugen mit groBen Achsabstanden ist die Abweichung eher gering und bei kleinen Ungenauigkeiten sogar oft
zu vernachlassigen.

10.1.4 Kontrolle des Fahrbahnanschlusses zum Fundament

Kontrollieren Sie mit einer Richtlatte oder Wasserwaage, ob die Fahrbahn auf beiden Seiten der Wiegeplattform ohne Stufen
an den Betonfundamentkranz der Waage herangefuhrt ist. Hdhenunterschiede in diesem Bereich schaukeln die Fahrzeuge
wahrend der Wiegung auf und kdnnen die Zuverlassigkeit einer Wiegung beeinflussen. Bei Tandem- oder Tridemachsen
kann dies auch zu sehr groen Abweichungen flhren, da einzelne Achsen kurzfristig belastet oder entlastet werden.

10.1.5Kontrolle der Anfahrt und der Abfahrt zur Wiegeplattform

Kontrollieren Sie mit einer moglichst langen Richtlatte oder anderen geeigneten Messgeréaten, ob sowohl die Anfahrt vor der
Wiegeplattform und die Abfahrt nach der Wiegeplattform Uber die gesamte Lange der zu wiegenden Gespanne gleichmaBig
und ohne Stufen und Unebenheiten ist. Dies ist die Grundvoraussetzung daflr, dass die ermittelte Summe aus den
Achslasten auch das Gesamtgewicht des Fahrzeuges ergibt. Steigungen und Gefélle mussen auf jeden Fall tber die
gesamte Lange gleichmaBig sein, da die Fahrzeuge sonst nicht neutral Uber die Waage rollen kénnen. Bei
Zweiachsfahrzeugen mit gréBerem Achsabstand sind kleinere Unebenheiten oft tolerierbar. Bei Fahrzeugen mit Tandem-
oder Tridemachsen sind auch Kkleine Steigungen/Gefalle/Unebenheiten schon ausschlaggebend fur erhebliche
Gewichtsverlagerungen von einer Achse zu anderen und damit der Grund fur deutlich falsche Achslastsummen. Auch
Unebenheiten weiter weg von der Wiegeplattform kénnen z.B.: bei einem LKW mit Sattelaufleger zu groBen Abweichungen
fuhren.

Méngel in diesem Bereich sind der haufigste Grund far nicht zufriedenstellende Wiegeergebnisse!
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10.1.6 Einschrénkungen bei Fahrzeugen

Wenn ein Fahrzeug so groBe Radaufstandsflachen hat, dass diese gerade noch auf die Wiegeplattform passen ist die
Strecke bzw. die Zeit fur die mdgliche Wiegung sehr kurz. Dadurch ist die Wahrscheinlichkeit einer Abweichung bei einer
Einzelwiegung groBer.

Aktive Federungssysteme kénnen Schwingungen verursachen, die ebenfalls die Abweichung bei Einzelwiegungen erhéhen.
Aktive Vorderachsfederungen bei Zugmaschinen sollten falls méglich deaktiviert werden.

Fahrzeuge, die sehr instabil mit groBen Nickbewegungen fahren (z.B.: Traktor mit schwerem Frontlader ohne Heckgewicht)
verursachen groBe Schwankungen wahrend der Uberfahrt.

In allen Fallen sollte mit stark verringerter Geschwindigkeit bzw. eventuell statisch gewogen werden.

Bei weich gefederten Fahrzeugen (PKW, ev. LKW) muss die Uberfahrgeschwindigkeit schon soweit vor der Waage
aufgenommen werden, dass sich das Fahrzeug bis zur Wiegeplattform bereits wieder beruhigt hat.

10.1.7 Einschrankungen bei Ladegut

Fahrzeuge mit flissigem Ladegut in nicht komplett vollen Behaltern missen auf jeden Fall statisch gewogen werden. Bei der
Verwiegung von Tiertransporten mussen sich die Tiere vollig ruhig am Fahrzeug verhalten, soweit dies Uberhaupt méglich
ist.

10.1.8 Einschrankungen bei kleinen Nettolasten

Wenn Sie eine Last von 500 kg mit einem Fahrzeug mit einem Eigengewicht von 10 Tonnen verwiegen, dann wirkt sich auch
eine kleine prozentuelle Ungenauigkeit bereits sehr negativ auf lhre Nettolast aus (10.500 kg — 10.000 kg = 500 kg; 0,5%
Abweichung von 10.000 sind 50 kg, das sind 10% der zu verwiegenden Nettolast). Solche Lasten sollten wenn moglich mit
geeigneten, kleinen Waagen verwogen werden oder direkt auf die Waage gestellt werden.

10.1.9 Hinweise fur die Fahrzeuglenker

Bei einer dynamischen Wiegung muss die Fahrgeschwindigkeit (gewahlter Gang und Gasstellung) so gewahlt werden, dass
das Fahrzeug ohne Lastwechsel neutral (ohne zu bremsen, ohne zu beschleunigen und ohne zu lenken) Uber die
Wiegeplattform rollt. Die empfohlene Fahrgeschwindigkeit liegt bei landwirtschaftlichen Zugmaschinen zwischen 2 und 4
km/h, bei LKWs eventuell bis 6 km/h. Bei unruhigen Fahrzeugen sollte noch langsamer gefahren werden.

Die Waage muss immer in Vorwartsfahrt befahren werden, bei Rickwartsfahrten sind die Abweichungen erfahrungsgeman
groBer.

Die erforderliche Geschwindigkeit muss bereits vor der Waage (mind. 10m) stabil eingehalten werden, damit sich das
Fahrzeug ausreichend beruhigen kann.

Die Waage darf erst befahren werden, wenn auf der GroBanzeige die 0 steht oder die Ampel auf griin steht. Sind beide
Zusatzgerate nicht in Verwendung muss nach der vorangegangenen Wiegung lange genug gewartet werden.

Die Qualitatssicherung der Software kann auf der GroBanzeige dem Fahrer signalisieren, dass eine Wiegung die
eingestellten Qualitatskriterien Gberschritten hat und ihn eventuell zu einer Wiederholung der Wiegung veranlassen.

10.2 Probleme beim Programmstart

10.2.1 Meldung ,Keine Verbindung zur Waage*

Ursache: Die Software kann keine Kommunikation mit der Wiegeelektronikbox in der Waage aufbauen. Dies kann
verschiedene Ursachen haben.

m  Stellen Sie sicher, dass das Netzteil der Waage mit Strom versorgt ist
B Stellen Sie sicher, dass die USB-Box mit dem USB-Kabel an den PC angeschlossen ist

m  Stellen Sie sicher, dass das Wiegesignalkabel von der USB-Box zur Wiegeelektronikbox in der Waage
angeschlossen und in Ordnung ist

m  Kontrollieren Sie im Windows-Geratemanager, ob der Treiber fur die Waage vorhanden ist. In der Gruppe
»2Anschlisse (COM & LPT)" muss bei angesteckter USB-Box ein Eintrag mit der Bezeichnung ,,chipKIT USB Serial*
vorhanden sein. -> siehe Treiberinstallation flr die USB-Box

m  Kontrollieren Sie an der Wiegeelektronikbox in der Waage, ob am Display ein Fehlercode anzeigt wird

10.2.2 Meldung ,Fehler beim Initialisieren der Anzeige*

Ursache: Die Software kann keine Kommunikation mit der Zusatzanzeige aufbauen. Dies kann verschiedene Ursachen
haben.

®m  Stellen Sie sicher, dass die Zusatzanzeige mit Strom versorgt ist
m  Stellen Sie sicher, dass das Datenkabel in Ordnung ist und an den PC angeschlossen ist

B Wenn Sie einen USB-Adapter verwenden, kontrollieren Sie im Windows-Geratemanager, ob der Treiber flr den
Adapter vorhanden ist. In der Gruppe ,Anschitsse (COM & LPT)" muss bei angestecktem Adapter ein Eintrag mit
der Bezeichnung z.B.: ,MOXA USB Serial Port* mit einer Porthnummer vorhanden sein. -> siehe Inbetriebnahme des
Zubehors
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m  Kontrollieren Sie in der Wiegesoftware bei den Einstellungen im Register Zusatzanzeige, ob jener COM-Port
eingestellt ist, an dem die Anzeige angesteckt ist bzw. den der Adapter bereitstellt

10.2.3 Meldung ,Fehler beim Initialisieren der Ampel®

Ursache: Die Software kann keine Kommunikation mit der Steuerbox flr die Ampel aufbauen. Dies kann verschiedene

Ursachen haben.

B Stellen Sie sicher, dass die Steuerbox der Ampel mit Strom versorgt ist

m  Stellen Sie sicher, dass das Datenkabel in Ordnung ist und an den PC angeschlossen ist

B Wenn Sie einen USB-Adapter verwenden, kontrollieren Sie im Windows-Geratemanager, ob der Treiber flr den

Adapter vorhanden ist. In der Gruppe ,Anschlisse (COM & LPT)* muss bei angestecktem Adapter ein Eintrag mit
der Bezeichnung z.B.: ,MOXA USB Serial Port* mit einer Portnummer vorhanden sein. -> siehe Inbetriebnahme des
Zubehors

m  Kontrollieren Sie in der Wiegesoftware bei den Einstellungen im Register Ampel, ob jener COM-Port eingestellt ist, an
dem die Ampel angesteckt ist bzw. den der Adapter bereitstellt

10.2.4 Meldung ,Fehler beim Initialisieren der Funkfernsteuerung*
Ursache: Die Software kann keine Kommunikation mit dem Funkempfanger aufbauen. Dies kann verschiedene Ursachen

haben.

B Stellen Sie sicher, dass der Funkempfanger mit Strom versorgt ist

®m  Stellen Sie sicher, dass das Datenkabel in Ordnung ist und an den PC angeschlossen ist

B Wenn Sie einen USB-Adapter verwenden, kontrollieren Sie im Windows-Geratemanager, ob der Treiber fir den

Adapter vorhanden ist. In der Gruppe ,Anschlisse (COM & LPT)* muss bei angestecktem Adapter ein Eintrag mit
der Bezeichnung z.B.: ,MOXA USB Serial Port* mit einer Portnummer vorhanden sein. -> siehe Inbetriebnahme des
Zubehors

m  Kontrollieren Sie in der Wiegesoftware bei den Einstellungen im Register Funk, ob jener COM-Port eingestellt ist, an
dem der Funkempfanger angesteckt ist bzw. den der Adapter bereitstellt

10.2.5 Meldung ,Videoquelle nicht vorhanden (nur bei analogen Kameras)*

Ursache: Die in der Wiegesoftware bei den Einstellungen im Register Kamera eingestellte Videoquelle ist nicht verfugbar.

B Stellen Sie sicher, dass bei den Einstellungen im Register Kamera die richtige Videoquelle ausgewahlt ist

10.3 Status-LEDs an der USB-Box

LED Zustand Beschreibung
BOX Aus Normalzustand, kein Fehlercode vorhanden
Rot Fehlercode vorhanden
USB Grin Normalzustand, USB Kabel ist angeschlossen
Aus USB Kabel ist nicht angeschlossen
Data Aus Normalzustand, Daten vorhanden, werden vom PC abgeholt
Rot leuchtend Wiegeelektronikbox liefert Daten, werden vom PC nicht abgeholt
Rot blinkend Wiegeelektronikbox liefert keine Daten
Kurz rot blinkend Normalzustand, Daten werden vom PC mit Verzégerung abgeholt
POWER Grin Normalzustand, Netzteil ist angeschlossen, Wiegeelektronikbox wird versorgt.
Spannungsversorgung der Wiegeelektronikbox nicht in Ordnung
Aus
DC Aus Normalzustand, Stromversorgung der Wiegeelektronik in Ordnung
Rot Wiegeelektronikbox nimmt zu wenig Strom auf (Heizungselement defekt, Kabel

defekt...)

10.4 Fehlercodes an der Wiegeelektronikbox
Die Wiegeelektronikbox hat ein vierstelliges Display, auf dem verschiedene Zustande/Fehler von Bauteilen angezeigt

werden:

Code Beschreibung

0300 Stromversorgung zu gering (unter 18V) oder Kurzschluss im System
0400 Kommunikation zur USB-BOX unterbrochen

0800 Fehler in der Platine

Bei mehreren gleichzeitigen Zustéanden werden die Codes summiert z.B.: 0403 = 0400400010002
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10.5 Probleme beim Wiegevorgang

10.5.1 Die Zusatzanzeige zeigt Err3 bei einer statischen Wiegung
Ursache: Bei einer statischen Wiegung konnte fir eine Achse nach einer Minute kein stabiles Gewicht ermittelt werden.

®m  Stellen Sie bei den Einstellungen im Register Waage die maximale Abweichung fur die statische Wiegung auf einen
hoheren Wert. Achten Sie darauf, dass sich die Ladung nicht dauerhaft bewegt (z.B.: Rihrwerk, nicht gesicherte
Tiere oder &hnliches)

10.5.2 Auf der Zusatzanzeige blinkt Err3 abwechselnd mit dem Gesamtgewicht nach einer dynamischen
Wiegung

Ursache: Bei einer dynamischen Wiegung wurde beim gerade verwogenen Gespann bei mindestens einer Achse ein

Qualitatskriterium tberschritten.

B Diese Meldung muss noch nicht bedeuten, dass die Wiegung falsch oder verloren ist

Sie sollten aber auf jeden Fall im Programm nachsehen, bei welcher Achse welches Problem aufgetreten ist und
gegebenenfalls die Wiegung wiederholen oder eventuell manuell nachbearbeiten. Die entsprechenden Achsen sind mit
einem roten X gekennzeichnet. Auch fir den Fahrer ist dies das Signal, eventuell die Wiegung zu wiederholen. Die
Qualitatskriterien konnen Sie bei den Einstellungen im Register Qualitat anpassen. Je strenger diese Qualitatskriterien
eingestellt sind, umso 6fter kommt diese Warnung Err3. Wenn Die Gewichte in Ordnung sind, dann kénnen Sie die
Qualitatskriterien auf ein verninftiges MaB lockern.

10.5.3 Die Waage zeigt Gewichte an, obwohl die Wiegeplattform nicht belastet wird, eventuell lauft das Gewicht
immer weiter in eine Richtung.

Ursache: Im Messsystem der Waage befindet sich Feuchtigkeit, die Kriechstréme verursacht.

®  Prifen Sie, ob in die Wiegeelektronikbox Feuchtigkeit eingedrungen ist. Offnen Sie den Wartungsdeckel der Waage
und die Abdeckung der Wiegeelektronikbox. Trocknen Sie bei Bedarf die Wiegetechnikbox innen vorsichtig mit
einem Fon. Kontrollieren Sie auch die Steckverbindungen auf Feuchtigkeitseintritt.

Ursache: Das Wiegesignalkabel wurde beschéadigt.
B Wenn Beschadigungen am Datenkabel aufgetreten sind, muss dieses getauscht werden.
Ursache: In eine Wiegezelle ist Feuchtigkeit eingedrungen.

B Ermitteln Sie bei den Einstellungen im Register Diagnose, welche Wiegezelle fur die Gewichtsanderung
verantwortlich ist und tauschen Sie diese Wiegezelle.

10.5.4 In der Software sind Wiegungen mit einem roten X gekennzeichnet
Ursache: Zu hohe Fahrgeschwindigkeit

B [dsung: Markieren Sie die Wiegung und klicken Sie auf den Register ,Messwerte”. Prufen Sie, ob die angezeigten
Geschwindigkeitswerte bei den einzelnen Achsen plausibel sind. Mindestens eine ist gréBer als die bei den
Einstellungen im Register ,Qualitatskriterien” eingestellte Maximalgeschwindigkeit. Wenn die Wiegung sonst in
Ordnung ist kénnen Sie die maximal erlaubte Geschwindigkeit eventuell erhdhen, besser ware es, langsamer zu
fahren.

Anmerkung: Die Geschwindigkeit wird aus den Zeitpunkten, zu denen die Messpunkte in der Software verarbeitet werden
berechnet. Dadurch kann sich vor allem bei der ersten Achse eine gréBere Ungenauigkeit der berechneten Geschwindigkeit
ergeben, wenn der PC die Wiegung nicht in Echtzeit verarbeiten kann. Bei der zweiten Achse wird die Geschwindigkeit in
der Regel richtig ausgewiesen.

Ursache: Zu hohe Standardabweichung

B [dsung: Markieren Sie die Wiegung und klicken Sie auf den Register ,Messwerte”. Bei mindestens einer Achse ist
die berechnete Standardabweichung groBer als der bei den Einstellungen im Register ,Qualitatskriterien” eingestellte
Maximalwert. Versuchen Sie, weniger Schwingungen im Gespann wahrend der Uberfahrt zu erzeugen. Wenn die
Wiegungen grundsatzlich in Ordnung sind kénnen Sie auch den Maximalwert erhéhen. Das Ziel ist es, das wirklich
nur jene Wiegungen mit einem rotem X versehen sind, bei denen die Schwingungen so groB sind, dass die
Genauigkeit der Wiegung beeintrachtigt ist.

Anmerkung: Die Standardabweichung ist ein MalB dafur, wie stark die einzelnen, fur die Gewichtsberechnung einer Achse
herangezogenen Messpunkte vom Durchschnitt dieser Punkte abweichen.

Ursache: Zu groBe Steigung der Regressionsgerade

B Markieren Sie die Wiegung und klicken Sie auf den Register ,Messwerte". Bei mindestens einer Achse ist die
berechnete Steigung (oder Gefalle) der Regressionsgerade groBer als der bei den Einstellungen im Register
,Qualitatskriterien” eingestellte Maximalwert. Achten Sie besonders darauf, wahrend der Uberfahrt nicht zu bremsen
oder zu beschleunigen. Wenn die Wiegungen grundsétzlich in Ordnung sind kénnen Sie auch den Maximalwert
erhohen. Das Ziel ist es, das wirklich nur jene Wiegungen mit einem roten X versehen sind, bei denen der Abfall oder
der Anstieg des Gewichtes so groB ist, dass die Genauigkeit der Wiegung beeintrachtigt ist.
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Anmerkung: Die Regressionsgerade ist eine Gerade, die von allen zur Gewichtsberechnung herangezogenen Messpunkten
einer Achse den geringstmaoglichen Abstand hat und zeigt einen Anstieg oder einen Abfall des Gewichtes wahrend der
Uberfahrt dieser Achse Uber die Plattform auf.

10.6 Probleme bei der GroBanzeige / Zusatzanzeige

10.6.1 Auf der GroBanzeige steht ein E vor dem Gewicht.
Ursache: Die Waage liefert ein negatives Gewicht, auf der Zusatzanzeige wird statt einem Minus ein groes E angezeigt.

B Sie sollten die Waage neu tarieren. Klicken Sie in der Software im Modus ,bearbeiten auf die kleine Schaltflache
<+/- 0> oberhalb der Gewichtsanzeige. Kleine Gewichte im Bereich von —10 bis +10 werden auf der GroBanzeige
mit 0 angezeigt.

10.6.2 Die GroBanzeige zeigt auch im Wiegemodus nur ,,- - - - - - »
Ursache: Der COM-Port fur die Zusatzanzeige ist nicht richtig eingestellt.

B Prifen Sie, ob in den Einstellungen der COM-Port flr die Zusatzanzeige richtig eingestellt ist. Im Windows
Geratemanager konnen Sie nachsehen, welche Ports im System vorhanden sind.

Ursache: Der Treiber fur den USB-Konverter ist nicht oder nicht richtig installiert.

m  Wenn die GroBanzeige mit einem USB-Konverter betrieben wird kontrollieren Sie, ob der Konverter im
Geratemanager bei den Anschltissen ordnungsgeman aufscheint. Wenn nicht, installieren Sie den fur lhr
Betriebssystem passenden Treiber fur den verwendeten USB-Konverter.

Ursache: Das serielle Kabel zur GroBanzeige ist beschadigt.

m  Uberprifen Sie das Kabel und die Steckverbindungen. Es handelt sich um ein dreipoliges Kabel, welches im Notfall
auch vor Ort repariert werden kann.

B Wenn am Stecker des Moxa-Konverters die griine LED blinkt, kann davon ausgegangen werden dass der PC Daten
sendet und das Problem beim Kabel oder der Anzeige liegt.

Ursache: Die Einstellungen der GroBanzeige sind falsch.

®  \Wenn Sie die Agreto-GroBanzeige mit Ampel verwenden kontrollieren Sie die Startsequenz der Anzeige. Wenn sie mit
Strom versorgt wird muss nacheinander ,P0" und ,1200" angezeigt werden. Andernfalls ist die GroBanzeige nicht
richtig konfiguriert.

10.7 Probleme mit Analog-Kameras

10.7.1 Sie sehen kein Bild, das Feld fir das Bild ist griin oder blau
Ursache: Der Treiber fur den analogen Videokonverter ist nicht ordnungsgemas installiert.
B |Installieren Sie den Treiber fur den USB-Video-Adapter
Ursache: Die Datenschutzeinstellungen verhindern die Ubertragung des Bildes.
B Schalten Sie bei den Windows-Datenschutzeinstellungen den Zugriff auf die Kamera und das Mikrofon ein.

10.7.2 Sie sehen kein Bild, das Feld fir das Bild ist schwarz
Ursache: Das Videokabel zur Kamera ist defekt.

m  Uberprifen Sie das Kabel und die Steckverbindungen. Es handelt sich um ein normales Koaxialkabel, welches im
Notfall auch vor Ort repariert werden kann.

Ursache: Die Kamera ist nicht mit Strom versorgt oder defekt.
m  Uberprifen Sie das Stromversorgungskabel mit dem Netzteil fur die Kamera und dessen Verbindung.
m  Uberprifen Sie, ob die IR-Leds zu leuchten beginnen wenn Sie die Kamera abdunkeln

10.7.3 Das Kamerabild hat eine schlechte Auflésung und ist grobpixelig
Ursache: Die Auflésung ist entweder nicht richtig eingestellt oder lhr PC ist zu leistungsschwach fr eine sinnvolle Auflésung.
m  Uberprifen Sie bei den Einstellungen im Register ,Kamera" das Videoformat und erhhen Sie ev. die Auflésung.

10.7.4 Das Kamerabild ist verschwommen und unscharf
Ursache: Die Kamera ist nicht auf den richtigen Zoom oder die optimale Scharfe eingestellt.
B Ander Kamera befinden sich 2 Drehknépfe, 1 fur Zoom und 1 fur die Schérfe, beide Knopfe betatigen um die
Bildqualitat zu optimieren.
10.7.5 Das Kamerabild hat bei Dunkelheit eine schlechte Qualitat
Ursache: Die Nachtsichttauglichkeit der Kamera reicht fur Ihren Abstand zur Wiegeplattform nicht aus.
®  Montieren Sie die Kamera naher zur Wiegeplattform oder benutzen Sie eine externe Beleuchtung.

10.7.6 Die Kamera liefert Bilder von der leeren Waage bzw. keine aktuellen Bilder
Ursache: Das Kamerabild am Bildschirm ist ausgeblendet oder verdeckt.
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®  Die Bilder werden direkt vom Bildschirm ,geknipst®. Schalten Sie Bildschirmschoner und Stromsparfunktionen des
Monitors und der Grafikkarte aus. Bei manchen Systemkonfigurationen darf die Software nicht minimiert werden und
der Bereich des Kamerabildes nicht von anderen Programmen Uberdeckt werden.

®  \Wahlen Sie bei den Einstellungen im Register Allgemein bei der Kamera den Eintrag mit dem Zusatz (WDM) aus.

10.8 Probleme mit IP-Kameras (Version Pro)

10.8.1 Sie sehen kein Bild, das Feld fur das Bild ist schwarz oder weil

Ursache: Die Stromversorgung der Kamera ist defekt
m  Uberprifen Sie das Stromversorgungskabel mit dem Netzteil fir die Kamera und dessen Verbindung.
®m  Uberprifen Sie, ob die IR-Leds zu leuchten beginnen wenn Sie die Kamera abdunkeln

Ursache: Die Netzwerkverbindung der Kamera ist defekt
m  Uberprifen Sie das Netzwerkkabel und die Netzwerkinfrastruktur vom PC bis zur Kamera

Ursache: Die Kamera ist nicht richtig konfiguriert

B Stellen Sie sicher, dass die Kamera eine eindeutige IP-Adresse im Nummernkreis lhres Netzwerks hat. Wenn Sie im
Browser die IP-Adresse eintippen muss das Konfigurationstool der Kamera erscheinen.

m  Uberprifen Sie in der Konfiguration der Kamera, ob die VideoUbertragung aktiviert ist. Als Codec empfehlen wir
H264. Schalten Sie eine eventuelle Audiolbertragung aus.

B Vergeben Sie im Konfigurationstool eventuell eine fixe IP-Adresse flr die Kamera.
Ursache: Der RTSP-Stream ist nicht richtig

m  Kontrollieren Sie in der Wiegesoftware bei den Einstellungen zur Kamera, ob der RTSP String richtig eingetragen ist.
Er enthélt normalerweise nach dem Protokoll ,rtsp://*“ Angaben zum Benutzer, die IP-Adresse der Kamera und eine
ID (zum Beispiel: ,rtsp://admin:admin@192.168.1.175:554/11). Wenn Sie eine Kamera von einem externen Anbieter
verwenden sehen Sie in der Dokumentation der Kamera nach.

10.9 Probleme mit der Funksteuerung

10.9.1 Die Wiegesoftware reagiert nicht auf Tastendruck am Sender
Ursache: Der COM-Port fur den Funkempfanger ist nicht richtig eingestellt.

B Prifen Sie, ob in den Einstellungen der COM-Port fir den Funkempfanger richtig eingestellt ist. Im Windows
Geratemanager konnen Sie nachsehen, welche Ports im System vorhanden sind.

Ursache: Der Treiber fur den USB-Konverter ist nicht oder nicht richtig installiert.

®  Wenn der Funkempfanger mit einem USB-Konverter betrieben wird kontrollieren Sie, ob der Konverter im
Geratemanager bei den Anschllssen ordnungsgeman aufscheint. Wenn nicht, installieren Sie den fur Ihr
Betriebssystem passenden Treiber flr den verwendeten USB-Konverter.

Ursache: Das serielle Kabel zum Funkempfanger ist besché&digt.
m  Uberprifen Sie das Kabel und die Steckverbindungen. Es handelt sich um ein zweipoliges Kabel, welches im Notfall
auch vor Ort repariert werden kann.
10.9.2 Die Wiegesoftware reagiert zwar auf Tastendruck am Sender, aber es werden keine Daten bereitgestellt
Ursache: Der Funkhandsender ist nicht oder nicht mit der richtigen Nummer in den Stammdaten angelegt.
B |egen Sie die Funkhandsender wie im Kapitel ,Bedienung der Waage tber Funkhandsender® beschrieben an.

10.10 Sonstige Fehlermeldungen in der Software

10.10.1 Laufzeitfehler 3050 oder 3045 beim Start

Ursache: Die Software lauft bereits, eventuell auch nur mehr als Task im Hintergrung, da sie nicht ordnungsgemaf
geschlossen wurde bzw.mehrere Benutzer haben die Software gleichzeitig offen

®  Stellen Sie sicher, dass nur ein Benutzer die Software 6ffnet.
B Beenden Sie die im Hintergrund laufende Anwendung waage.exe Uber den TASK-Manager (STR+ALT+ENTF)

10.10.2 Laufzeitfehler 429 beim Excel Export

Ursache: Am benutzten PC befindet sich keine geeignete Version von Microsoft Excel. Die Programme Open Office und
Microsoft Office Starter Edition konnen nicht verwendet werden.

®  Verwenden Sie eine Standardversion von Microsoft Excel

10.10.3 Die Software wird kommentarlos beendet

Ursache: Ein Treiber fur verwendete USB-Komponenten ist nicht fur Ihr Betriebssystem geeignet. Bei mehreren
angesteckten USB-Geraten kann eventuell auch der USB-Teil des Rechners (vor allem bei Notebooks) tberlastet sein.

m  Stellen Sie sicher, dass fur die USB-Box der Waage der aktuelle Treiber installiert ist
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m  Stellen Sie sicher, dass fur alle verwendeten USB-Konverter der aktuelle Treiber installiert ist (Seriell / Kamera)
®  \Wenn Sie altere Konverter verwenden wechseln Sie auf ein aktuelles Modell

Ursache: Bei mehreren angesteckten USB-Geraten kann eventuell auch der USB-Teil des Rechners (vor allem bei
Notebooks) Uberlastet sein.

B Verwenden Sie einen USB-Hub mit externer Stromversorgung
®m  Stellen Sie sicher, dass der PC nicht Uberhitzt

11 Gewahrleistung / Garantie AGRETO Uberfahrwaage

Uber die gesetzliche Gewahrleistung hinaus gelten fir die AGRETO Uberfahrwaage folgende Garantiebestimmungen:

B Die AGRETO electronics GmbH garantiert die Funktion und repariert oder ersetzt alle Teile, die innerhalb der
Garantiefrist einen Material- oder Fabrikationsschaden aufweisen.

B Garantieleistungen werden nur von der AGRETO electronics GmbH durchgefuhrt.

®  Die Entscheidung Uber das Vorliegen eines Garantiefalles obliegt ausschlieBlich der AGRETO electronics GmbH.

B Die Garantiefrist beginnt mit der ersten Rechnungslegung an einen Endkunden und endet 5 Jahre ab diesem
Rechnungsdatum.

B Voraussetzung fur eine Garantieleistung sind die Vorlage der Originalrechnung und die Einhaltung aller Punkte dieser
Bedienungsanleitung.

B Ausgeschlossen von Garantieleistungen sind Gebrauchsspuren, Ubliche Abnutzungserscheinungen sowie
Beschadigungen durch unsachgemaBen Gebrauch, Nachlassigkeit und Unfallen.

m  Bei der Abwicklung eines Garantiefalles anfallende Transportkosten gehen zu Lasten des Kaufers.

12 Gewahrleistung / Garantie Zubehor

Fur die Zubehorteile Ampel, Funk und Kamera gelten die gesetzliche Gewahrleistung und eine eventuelle Garantie des
Lieferanten der verwendeten Komponenten

13 Entsorgung

Entsorgen Sie die AGRETO Uberfahrwaage bzw. Teile davon im Rahmen der endgltigen Stillsetzung umweltgerecht und
sortenrein (Metall zum jeweiligen Metallschrott, Kunststoff zum Kunststoffmull, etc. — nicht mit dem
Hausmull entsorgen)!

Detailinformationen finden Sie in der Richtlinie 2002/96/EG

14 Impressum

Alle Informationen, Spezifikationen und Abbildungen entsprechen dem Stand von 2024, vorbehaltlich technischer
Anderungen oder Designanderungen.

Alle Angaben in diesem Handbuch erfolgen trotz sorgfaltiger Bearbeitung ohne Gewahr. Eine Haftung des Autors ist
ausgeschlossen.

Copyright © 2024

AGRETO electronics GmbH
A-8382 Mogersdorf 17

Tel.: +43 3325 20920 0
E-Mail: office@agreto.com
Internet: www.agreto.com

© AGRETO electronics GmbH Seite: 31



. R
AGRETO Uberfahrwaage mit PC-Software % ag reto

15 Konformitatserklarung

q

EG-Konformitatserklarung

FUr das folgende bezeichnete Erzeugnis

AGRETO Uberfahrwaage AW044, AW06

wird hiermit bestatigt, dass es den wesentlichen Schutzanforderungen entspricht, die in der
Richtlinie des Rates zur Angleichung der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten Uber die
elektromagnetische Vertraglichkeit (2004/108/EG), die Niederspannungsrichtlinie
(2006/95/EC) und in der Richtlinie fur nicht selbsttatige Waagen(2009/23/EG) festgelegt sind.

Far die Beurteilung des Erzeugnisses
wurden folgende Normen herangezogen:
EN61000-6-3 :2001, EN 61000-6-1 :2007
EN61326-2-3:2006, EN61000-6-1 :2001, EN61000-6-3:2007+A1:2011, EN61000-6-2:2005
ROHS Richtlinie 2002/95/EC,

Diese Erklarung wird verantwortlich fur den Hersteller

AGRETO electronics GmbH
Pommersdorf 11
3820 Raabs

Abgegeben durch:
Anton Eder

gew.Geschaftsfuhrer

Pommersdorf 24.03.2015 /M

rechtsgtiltige UntersChrift

© AGRETO electronics GmbH Seite: 32



